Kobold ACM-1

Messumformer/Regler fir Leitfahigkeit, TDS,
Widerstand, Temperatur und Einheitssignale

Betriebsanleitung



WARNUNG:

Bei plétzlichem Ausfall des Gerdtes oder eines daran angeschlossenen Sensors
kann es mdglicherweise zu einer geféhrlichen Uberdosierung kommen! Fir diesen
Fall sind geeignete VorsorgemaBnahmen zu treffen.

Hinweis:

Lesen Sie diese Betriebsanleitung, bevor Sie das Gerdt in Betrieb nehmen.
Bewahren Sie die Betriebsanleitung an einem fur alle Benutzer jederzeit zugangli-
chen Platz auf.

Helligkeit des LC-Display riicksetzen:

Wenn die Helligkeitseinstellung so eingestellt wurde, dass der Text der Anzeige
nicht mehr lesbar ist, kann die Grundeinstellung wieder wie folgt hergestellt wer-
den:

% Versorgungsspannung ausschalten.

% \ersorgungsspannung einschalten und sofort die Tasten [¥] und [A] gleich-
zeitig gedrickt halten.

Bediensprache einstellen:
% Die Taste [o]langer als 3 Sekunden driicken.

% Mit den Tasten [W] und [A] die gewiinschte Sprache wéhlen.
% Die Taste [ kurz driicken.
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Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen immer
dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfigbaren
Bedienungsanleitungen kénnten bedingt durch technische Anderungen nicht immer
dem technischen Stand des von Ihnen erworbenen Produkts entsprechen. Sollten Sie
eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende Bedienungsanleitung
bendtigen, kénnen Sie diese mit Angabe des zugehérigen Belegdatums und der
Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail (info.de@kobold.com) im PDF-Format
anfordern. WunschgemalR kann lhnen die Bedienungsanleitung auch per Post in
Papierform gegen Berechnung der Portogebuhren zugesandt werden.




1 Typografische Konventionen

1.1

abc

Warnende Zeichen

Vorsicht

Dieses Zeichen wird benutzt, wenn es durch ungenaues Befolgen oder Nicht-
befolgen von Anweisungen zu Personenschaden kommen kann!

Achtung

Dieses Zeichen wird benutzt, wenn es durch ungenaues Befolgen oder Nicht-
befolgen von Anweisungen zu Beschadigungen von Geraten oder Daten
kommen kann!

Hinweisende Zeichen

Hinweis
Dieses Zeichen wird benutzt, wenn Sie auf etwas Besonderes aufmerksam
gemacht werden sollen.

FuBnote

FuBnoten sind Anmerkungen, die auf bestimmte Textstellen Bezug nehmen.
FuBnoten bestehen aus zwei Teilen:

Kennzeichnung im Text und FuBnotentext.

Die Kennzeichnung im Text geschieht durch hoch stehende fortlaufende Zah-
len.

Handlungsanweisung

Dieses Zeichen zeigt an, dass eine auszufiihrende Tatigkeit beschrieben
wird.

Die einzelnen Arbeitschritte werden durch diesen Stern gekennzeichnet.
Beispiel:
% Die Taste [A] kurz driicken.




2 Beschreibung

Ein-/Ausgange

Optional

Einsatz

Besonderheiten

Bereits das Grundgerat besitzt zusatzlich zum Haupteingang (Leitfahigkeit,
TDS, Widerstand) und dem Nebeneingang (Temperaturkompensation) zwei
bindre Eingange, zwei Ralais, eine Spannungsversorgung fiir externe Senso-
ren und eine Setup- Schnittstelle.

Das Grafikdisplay ermd&glicht die Darstellung der Eingangssignale als Ziffern
bzw. als Bargraph. Die Anzeige der Parameter im Klartext macht die Bedie-
nung leicht verstandlich und sicher.

Drei Erweiterungssteckpldtze koénnen mit umfangreich konfigurierbaren
zusatzlichen Ein- und Ausgéngen und Schnittstellen bestiickt werden.

1 Haupteingang
(Leitfahigkeit, TDS, Widerstand)

B) |Setup Schnittstelle

1 Analogeingang
(Kompensation)

H) |2 Relais (Wechsler)

2 Binareingange

1 1llll

Spannungsversorgun
spannungsversorgung - fiilPZweidraht-l\gllessumforme? g
Optionsplatine 1
Optionsplatine 2 a
Optionsplatine 3 a

Das Gerat eignet sich z.B. zur Anzeige, Messung und Regelung von:

- Leitfahigkeit, TDS und Widerstand.

- Freiem Chlor, Chlordioxid, Ozon, Wasserstoffperoxid und Peressigsaure in
Verbindung mit geeigneten Sensoren.

- Fullstanden (hydrostatisch) mit Zweidraht-Messumformern (Pegelsonden)
- Durchfluss in Verbindung mit Messumformern

- Zwei Temperaturmessstellen.

- Den meisten Sensoren und Gebern, die Einheitssignale (0...10 V bzw.
0(4)...20 mA) ausgeben.

Die integrierte Temperaturmessung erméglicht eine exakte und schnelle Tem-
peraturkompensation, die bei vielen Messungen in der Analysentechnik von
besonderer Bedeutung ist.

- Anzeige: mS/cm, yS/cm, MOhm x cm, mg/Il, pH, mV, usw.. Mit dem Setup-
Programm sind auch Sonderdarstellungen méglich

- Anzeigetext konfigurierbar (Bedienerebene)
- Displaydarstellung wéhlbar: groBe Ziffern, Bargraph oder Tendenzanzeige




2 Beschreibung

Vier Grenzwertregler

Integrierte Kalibrierroutinen: 1-, 2- und 3-Punkte

Mathematik- und Logikmodul (Option)

Kalibrierlogbuch

Drei Optionssteckplatze

Bedienersprachen umschaltbar: Deutsch, Englisch, Franzdsisch, usw.

Durch Setup-Programm: komfortable Programmierung, Anlagendokumen-
tation

RS422/485-Schnittstelle (Option)
Profibus-DP-Schnittstelle (Option).




3 Gerat identifizieren

3.1 Typenschild

auf dem Messumformer

ACM-1E24000 I/ VARTN: 20/00574309
0BOLD| (7
F-Nr.: 0168287401012190001 W\ O c €

7~CAC/DC 20..30V  48..63Hz <13VA

7~AC/DC 20..30V
48..63Hz <13VA

VARTN: 20/00574309

F-Nr.: 0168287401012190001

Das Herstelldatum ist in der "F-Nr." verschllsselt:
ﬂ 1122 bedeutet Herstelljahr 2011 / Kalenderwoche 22
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3 Gerat identifizieren

3.2 Typenerklarung

Bestelldaten (Bestellbeispiel: ACM-1E1000Y)

schalter)

Schnittstelle
RS 485"

P = Schnittstelle

Profibus DP

. Einbauge- Versorgungs- Option 1 Option 2 Option 3 .
Typ Ausfiihrung hause spannung (Optionsplatine) (Optionsplatine) (Optionsplatine) Sonderheit
0 = keine
1 = Universal-
eingang
4 = Analogausgang (Pt100, Pt1000,
0(4)-20 mA, 0 = keine Widerstand,
0(2)-10V 1 = Universal- Strom,
(Standard) eingang Spannung)
(Pt100, 2 =1 Relais
0 = keine Pt1000, (Wechsler)
1 = Universaleingang Widerstand, 3 = 2 Relais
1= Compact-Line (Pt100, Pt1000, Strom, (SchlieBer mit
(neu) Widerstand, Spanrjung) gemeinsamen
Eingang: E = flr Strom, 2 = 1 Relais Pol)
1x Leitféhig— Schalttafel Spannlung) (Wechsler) 4 = Analogausgang
Keit/ F = Feldge- 2 = 1 Relais 4 = Analogausgang 0(4)-20 mA,
ACM spezifischer hause (Wechsler) 0(4)-20 mA, 0(2)-10V 0 = keine
Auswerte- Widerstand/ S = Feldge- 1=110..240V,c |3 = 2 Relais < 0(2)-10V 5 = 2 Foto-Mos (werksein-
elektronik DS hause mit -15%/+10%, (SchlieBer mit 5 = 2 Foto-Mos Relaisschalter stellung)
Leitfahigkeit/ 1x Témperatur / Wandmon- 48...63 Hz geminsamen Relaisschalter 0,2 A) Y = eingestellt
spezifischer Normsignal tagehalter |2 =20..30 Vacne, Pol) 0,2 A) 6 = 1 Halbleiterrelais nach
Widerstand/ oy Bindr- ’ R = Feldge- 48...63Hz |5= 2 Foto-Mos 6 = 1 Halbleiter- TRIAC (1A) Kunden
TDS : hause mit Relaisschalter relais TRIAC 7 =1 Spannungs- spezifikation
eingang
Sensorversor- Rohrmon- 0,2A) . . (1A) versorgung
. : tagehalte 6 = 1 Halbleiterrelais | 7 = 1 Spannungs- 4,85V (z.B. fur
gung: Z—Lelter rung TRIAC (1A) versorgung ISFET-Sensor)
Transmitter, .
> Relais 7 = 1 Spannungs- 4,85V (z. B. fur | 8 = 1 Spannungs-
versorgung ISFET-Sensor) versorgung
4,85V (z. B. fur |8 =1 Spannungs- 12 Ve (z. B. fur
ISFET-Sensor) versorgung ind. Naherungs-
8 = 1 Spannungs- 12 Ve (2. B. schalter)
versorgung flr ind. S = Schnittstelle
12Vpe (z. B. fur Né&herungs- RS 422/485
ind. Naherungs- schalter) D = Datenlogger mit

" Das Auslesen der Daten ist nur mit der PC-Setup-Software maglich! Hinweis: Alle Sprachen sind geréateseitig vorhanden und kénnen vom Kunden jederzeit
geéndert werden. Die werkseitige Voreinstellung einer Sprache (auBer "Deutsch") ist kostenpflichtig.
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3 Gerat identifizieren

3.3 Zubehor (im Lieferumfang)

4 x Befestigungselemente, komplett’
3 x CON-Einlegebriicke’

3 x Drahtbriicke®

1 x Dichtung fiir Schalttafel’

1 x Befestigungselemente, komplett2
- 1 x Hutschienenbefestigung links
- 1 x Hutschienenbefestigung rechts
- 3 x Wandhalterung
- 3 x Befestigungsschraube

T Nur fur fur Grundtyperganzung 01 (im Schalttafelgehause)

2 Nur far far Grundtypergénzung 05 (im Aufbaugehduse)

3.4 Zubehoér (optional)

Typ Verkaufs-
Artikel-Nr.
Haltebtigel fir Hutschiene, FrontmaB (96x48 mm) ACM-Halt
PC-Setup-Software ACM-Soft
PC-Interface-Leitung mit USB / TTL-Umsetzer und zwei Adaptern ACM-Int
(USB Verbindungsleitung)
Optionsplatine Code |Verkaufs-
Artikel-Nr.
Analogeingang (universal) 1 APM-1000001
Relais (1 x Wechsler) 2 APM-1000002
Relais (2 x SchlieBer) 3 APM-1000003
Analogausgang 4 APM-1000004
zwei MosFET Halbleiterschalter 5 APM-1000005
Halbleiterrelais 1 A 6 APM-1000006
Versorgungsspannungsausgang +/- 5 V DC (z. B. fur ISFET) 7 APM-1000007
Versorgungsspannungsausgang 12 V DC (z. B. fur induktiven Nahe- 8 APM-1000008
rungsschalter)
Schnittstelle RS422/485 10 APM-100000S
Datenlogger mit Schnittstelle RS485 11 APM-100000D
Schnittstelle Pofibus-DP 12 APM-100000P

12




4 Montage

4.1 Allgemeines

Montageort Auf eine leichte Zuganglichkeit flr die spatere Kalibrierung achten.
Die Befestigung muss sicher und vibrationsarm sein.

Direkte Sonneneinstrahlung vermeiden!
Zul. Umgebungstemperatur am Einbauort: -10 ... 55°C bei max. 95% rel.

Feuchte ohne Betauung.

Einbaulage Das Gerat kann in jeder Lage montiert werden.

4.2 Abmessungen
4.2.1 Schalttafeleinbaugehause

Dicht-an-dicht-Montage

44.5

k|

Mindestabstande der Schalttafelausschnitte horizontal vertikal
ohne Setup-Stecker: 30mm 11mm
mit Setup-Stecker (siehe Pfeil): 65mm 11mm

4.2.2 Feldgehause

37

=l
I A

%

\

(T ]
o

104,5
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5 Installation

5.1 Installationshinweise

Der Elektrische Anschluss darf nur von Fachpersonal vorgenommen
werden!

Bei der Wahl des Leitungsmaterials, bei der Installation und beim elektri-
schen Anschluss des Gerates sind die Vorschriften der VDE 0100 "Bestim-
mungen Uber das Errichten von Starkstromanlagen mit Nennspannungen
unter 1000 V" bzw. die jeweiligen Landesvorschriften zu beachten

Das Gerat vollig vom Netz trennen, wenn bei Arbeiten spannungsfihrende
Teile bertihrt werden kdnnen.

Die Lastkreise mussen auf die jeweils maximalen Laststrdme abgesichert
werden, um im Fall eines Kurzschlusses das Verschweien der Relaiskon-
takte zu verhindern.

Die Elektromagnetische Vertraglichkeit entspricht EN 61326,

Die Eingangs-, Ausgangs- und Versorgungsleitungen rdumlich voneinander
getrennt und nicht parallel zueinander verlegen.

Verdrillte und abgeschirmte Flhlerleitungen verwenden. Diese Leitungen
nicht in der Nahe stromdurchflossener Bauteile oder Leitungen flihren.
Schirmung einseitig erden.

Fihlerleitungen nur als durchgehende Leitungen ausfiihren (nicht tber
Reihenklemmen o.4. flhren).

An die Netzklemmen des Geréates keine weiteren Verbraucher anschlieBen.

Das Gerat ist nicht flr die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen
geeignet.

Neben einer fehlerhaften Installation kénnen auch falsch eingestellte Werte
am Gerat den nachfolgenden Prozess in seiner ordnungsgeméaBen Funktion
beeintrachtigen oder zu Schaden fihren. Daher immer vom Gerat unabhan-
gige Sicherheitseinrichtungen vorsehen und die Einstellung nur dem Fach-
personal méglich machen.

Montagehinweis fiir Leiterquerschnitte und Aderendhiilsen

Aderendhiilse Leiterquerschnitt Mindestlange der Aderendhiilse
minimal maximal bzw. Abisolierung

ohne Aderendhtilse 0,34mm? | 2,5mm? 10mm (Abisolierung)

ohne Kragen 0,25mm 2,5mm? 10mm

mit Kragen bis 1,5mm? 0,25mm? 1,5mm? 10mm

Zwilling, mit Kragen 0,25mm? 1,5mm? 12mm

14



5 Installation

5.2 Galvanische Trennung

Halbleiterrelais
Triac

Relaisausgénge

Stetige Ausgéange )

Eingang 2 (Option) )

Schnittstelle
RS422 7 485
Profibus DP

Datenlogger

3700V AC
—>l
D ll o ( Setup-Schnittstelle
3700 V AC ¢————( Binare Eingange
—i
D, R * ( Haupteingang kond. Leitfahigkeit
30V AC ¢———( Nebeneingang (Pt100 / Pt1000)
50V DC
—>
lz )| lz »~ Spannungsversorgung
N fUr Zweidraht-Messumformer
—>
30VAC | o0 VA
50V DC
—>l
Foto-MOS-Relais
e
22 1 22 ~ Kleinspannung
—i
1500 V AC
30V AC
50V DC
l—>i
zl )| » Spannungsversorgung
7/ ~ fir ISFET-Sensor
~S/ 1
o~ I 3700 V AC
N
Spannungsversorgung
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5 Installation

5.3 Anschluss
5.3.1

Klemmenbelegung

(c)

(b)

(a)

v

v

&

v

OOOD

1

OOOD

-

-—h

—h

[ Y

—h

©

(2

OOLOLObD OO

OOD

OOOD

LOLLODD

L 10101 1010101

29

Z[Z] | @
N[O | O DN 3 E
(1) [Reihe1 |(a) |Option 1 | (b) [Option 2 | (c) [Option 3
(2) |Reihe2 |Haupteingangsplatine
(Leitfahigkeit / Widerstand / Temperatur / Einheitssignal)
(3) |Reihe 3 |Netzteilplatine
(Spannungsversorgung / 2x Relais)

5.3.2 Optionsplatinen (Reihe 1, Platz a, b oder ¢)

Funktion Symbol Klemme Klemme Klemme
Steckplatz (a) | Steckplatz (b) | Steckplatz (c)
Analoger Eingang
Temperatursensor in 2 6 10
Zweileiterschaltung 19 4 8 12
Pt100 oder Pt1000
Temperatursensor in ey 2 6 10
Dreileiterschaltung 3 7 11
Pt100 oder Pt1000 4 8 12
Widerstandsferngeber 2 6 10
3 7 11
4 8 12
Strom — O+ 3 7 1 1
.. 4 8 12

16




5 Installation

Funktion Symbol Klemme Klemme Klemme
bei Steckplatz |bei Steckplatz |bei Steckplatz
(a) (b) (c)
Spannung —o+ 1 5 9
0@)..10V - 5. 2 6 10
Spannung —o+ 2 6 10
0..1V 5 3 7 11
Stetiger Ausgang
Strom oder Spannung — o+ 2 6 10
. 3 7 11
Schnittstelle Modbus
RS422 ———O RxD+ 1 5 9
RO 2 6 10
3 7 11
—O TxD+ 4 8 12
—O TxD-
RS485 —O RxD/TxD+ 3 7 11
—O RxD/TxD- 4 8 12
Schnittstelle Profibus
——0 VP(+5V) 1 5 9
——o0 RxD/TxD-P(B) 2 6 10
——O RxD/TxD-N(A) 3 4 "
4 8 12
— O DGND
Schnittstelle Datenlogger
RS485 ——0 RxD/TxD+ 2 6 10
—O RxD/TxD- 3 7 1 1
Relais (1x Wechsler)
o |K3 1 K4 5 K5 9
:: P 2 6 10
L o 3 7 11
Relais (2x SchlieBer, gemeinsamer Pol)
—os |K3 1 K5 9
%o P 2 10
L os |K6 3 K8 11
Triac (1 A)
K3 2 K4 6 K5 10
Y% 3 7 11
Foto-MOS-Relais (0,2 A)
—o K3 1 K4 5 K5 9
%3[:3 2 6 10
—-a0
—o K6 3 K7 7 K8 11
%ZDE 4 8 12
—-o0

17




5 Installation

5.3.3 Hauptplatine (Reihe 2)

Funktion

Symbol

Klemme

Einheitssignaleingang Strom
04) ...20 mA

3

Einheitssignaleingang
Spannung

0(2) ... 10V bzw. 10 ... 02) V

+

S

Temperatursensor in
Zweileiterschaltung

Pt100 oder Pt1000

t

B L]

Temperatursensor in
Dreileiterschaltung

Pt100 oder Pt1000

M9

Widerstandsferngeber

m

()

>

NWhA HRODN hWODN

Leitfahigkeitsmesszelle

Leitfahigkeitsmesszelle (2-Elektroden-System)

Am Geréat werden die Klemmen 6+7 und 8+9 gebriickt;
2-drahtige Leitungsfuhrung bis zum Kopf der Leitféhigkeits-
messzelle.

Bei konzentrischen Zellen muss die Klemme 6 mit der AuBBen-
elektrode verbunden werden.

|4

©O©oo~NO®

Leitfahigkeitsmesszelle (2-Elektroden-System)

Verdrahtung fur héchste Genauigkeit;

4-drahtige Leitungsflihrung bis zum Kopf der Leitfahigkeits-
messzelle.

Bei konzentrischen Zellen muss die Klemme 6 mit der AuBBen-
elektrode verbunden werden.

©O© oo~NO®

Leitfahigkeitsmesszelle (4-Elektroden-System)
6 - AuBenelektrode 1

7 - Innenelektrode 1

8 - Innenelektrode 2

9 - AuBenelektrode 2

©O© oo~NO®

Schirmanschluss

Leitfahigkeitsmesszelle

10 GND

Binareingange

Binareingang 1

12+
14

Binareingang 2

13+
14
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5 Installation

5.3.4 Netzteilplatine (Reihe 3)

Funktion Symbol Klemme |

Spannungsversorgung fiir Kobold ACM-1

Spannungsversorgung: —o0 1L1(L+)

AC 110...240V : 2N (L)

Spannungsversorgung:

AC/DC20...30V

n.c. ———o0 4
o 5
A 6

Spannungsversorgung fiir externen Zweidraht-Messumformer

DC 24V (-15/ +20 %) — 0 8 L+
— 0o 9L-

Relais 1

Schaltausgang K1 11

(potenzialfrei) [:Z 12
l—o 13

Relais 2

Schaltausgang K2 15

(potenzialfrei) [:Z 16
l—o 17
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6 Bedienen

6.1

Folgend wird die Bedienung tib er die Tastatur des Gerates [
beschrieben.

Bedienung des Gerates Uber das option  ale Setup-Programm, siehe Kapitel 12
"Setup-Programm" Seite 80.

Bedienelemente

(1)  Einheit des Messwertes

(2) Temperatur

(3) Betriebsart

(4)  Messwert

(5) Taste [A] Zahlenwert erh6hen / Auswahl weiterschalten
(6) Taste [V] Zahlenwert verringern / Auswahl weiterschalten

(7) Taste |ra Ebene wechseln / Ausw  ahl weiterschalten / Auswahl
bestatigen

(8) Taste Eingabe abbrec hen /Ebene verlassen

20



6 Bedienen

6.2 Anzeige

6.2.1 Messmodus (Normalanzeige)

Beispiel
(1‘) (2‘) (T) (4|1) (T) (€|3)
ElKEZ E1 r ALAEMN HAHD
»TESSINE D032
21.6°C oSS Cm
|
8)
(1) Bindrausgang (Relais) K1 ist aktiv
(2) Bindrausgang (Relais) K2 ist aktiv
(8) Binareingang ist aktiv
(4) Tastatur ist verriegelt
(5) Gerétestatus
ALARM (blinkend): z. B. FUhlerbruch oder Overrange
AL R1: Alarm Regleriiberwachung von Reglerkanal 1
AL R2: Alarm Regleriiberwachung von Reglerkanal 2
KALIB: Kalibriermodus aktiv
KALIB (blinkend): Kalibriertimer abgelaufen
(6) Ausgangsmodus
HAND: Handbetrieb und/oder Simulationsbetrieb aktiv
HOLD: Holdbetrieb aktiv
(7) Obere Anzeige
Messwert und Einheit der Gber den Parameter "obere Anzeige" einge-
stellten GréBe
(8) Untere Anzeige
Messwert und Einheit der Gber den Parameter "untere Anzeige" einge-
stellten GréBe
(9) Betriebsart
MESSUNG: normaler Messmodus ist aktiv
Um in den Messmodus (MESSUNG) zurlickzukehren:
ﬂ Die Taste driicken oder "Timeout" abwarten.
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6 Bedienen

6.3
6.3.1

Bedienprinzip

Bedienen in Ebenen

Messmodus

Normalanzeige

Min/Max-Werte des Haupteingangs
Min/Max-Werte der Optionseingange
Stellgradanzeige

Aktuelle Werte des Haupteingangs
Aktuelle Werte der Optionseingange
Aktuelle Werte der Mathematikkanéle
Zustande der binaren Ein- und Ausgange
Handbetriebstibersicht

Hardware Info

Gerate Info

Anwenderdaten

Kalibrieren (abhangig von der Grundeinstellung)
Handbetrieb / Simulation

Holdbetrieb

Hauptmenii

Bedienerebene
Eingang Leitfahigkeit
Eingang Temperatur
Optionseingange

Analogeingang 1, 2, 3
Binareingange

Bindreingang 1, 2
Regler
Regler 1

Konfiguration
Regler 2

Konfiguration
Reglersonderfunktionen
Grenzwertliberwachung

Grenzwert 1,2, 3
Bindrausgange

Bindrausgang 1, 2, 3, ... 8
Analogausgénge

Analogausgang 1, 2, 3
Schnittstelle
Waschtimer
Datenlogger

Parametersatz 1, 2

Parametersatz 1, 2

siehe Seite

25
27
28
28
28
29
29
29
30
30
31
81
47, 53
35
38

31
106
107
107
109

109

111
111

112
113
114

115
115

22



6 Bedienen

Anzeige 115
Administratorebene (Passwort) 32
Parameterebene 32
Parameter wie oben "Bedienerebene"
Freigabeebene 32
Parameter wie oben "Bedienerebene"
Grundeinstellungen 32
Kalibrierebene 35
Haupteingang (abhangig von der Grundeinstellung)
Temperaturkoeffizient linear
Relative Zellenkonstante
Optionseingang 1, 2, 3
Temperaturkoeffizient linear
Temperaturkoeffizient Kurve
Relative Zellenkonstante
Nullpunkt
Endpunkt
2-Punkt
Kalibrierfreigabe 35
Haupteingang (abh&ngig von der Grundeinstellung)
Temperaturkoeffizient linear
Temperaturkoeffizient Kurve
Relative Zellenkonstante
Nullpunkt
Endpunkt
2-Punkt
3-Punkt
K-Faktor
Optionseingang 1, 2, 3
Temperaturkoeffizient linear
Temperaturkoeffizient Kurve
Relative Zellenkonstante
Nullpunkt
Endpunkt
2-Punkt
3-Punkt
Min-/Max-Werte I6schen 35
Haupteingang
Optionseingang 1, 2, 3
Logbuch I6schen 35
Haupteingang
Optionseingang 1, 2, 3
Tagesmenge I6schen 35
Gesamtmenge I6schen 35
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6 Bedienen

Kalibrierebene

Haupteingang
Temperaturkoeffizient linear
I Temperaturkoeffizient Kurve

Optionseingang 1, 2, 3
Temperaturkoeffizient linear
Temperaturkoeffizient Kurve
Relative Zellenkonstante
Nullpunkt

Endpunkt

2-Punkt

Kalibrierlogbuch
Haupteingang

Optionseingang 1, 2, 3
Gerateinfo

47

107

73

31

24



6 Bedienen

6.4 Messmodus

ORMAL" Seite 94.

Unterschiedliche Anzeigearten kdnnen konfiguriert werden, siehe "Messwert-
ﬂ anzeigeart N

Um in den Messmodus zurlickzukehren:

Die Taste [=] driicken oder "Timeout" abwarten.
Messungen mit "out of range" werden ignoriert.

Der Min.-/Max.-Wertspeicher kann zurlickgesetzt werden:
Administrationsebene / Min-Max |6schen.

Beim Wechsel der Grundeinstellung werden die Min- und Max-Werte geléscht.

6.4.1 Normalanzeige

Darstellung

Im Messmodus wird folgendes angezeigt:

- Signal des Analogeinganges

- Einheit (z.

- Temperatur des Messmediums

(1) ——

@)

AN SN S
W N =
= = —

wert

B. uS/cm)

MESSUMG
— 2160

2032

HSSCm

MESSUNG -> Messmodus
21.6°C -> Temperatur des Messmediums
2032 pS/cm -> aus dem Eingangs-Einheitssignal berechneter Mess-

25



6 Bedienen

6.5

Ein-/Ausgangsinformationen

Messmodus (Normalanzeige)

®+@<zs

A 4

Bediener-
ebene

oder Time-out
(einstellbar)

@@

A

Administrator-
ebene

oder Time-out
(einstellbar)

@@

A

Kalibrier-
ebene

oder Time-out
(einstellbar)

@@

A

Kalibrier-
logbuch

oder Time-out
(einstellbar)

®@®

A

Gerateinfo

S

oder Time-out
(einstellbar)

oder Time-out
(einstellbar)

\ 4
Anwenderdaten’ Hauptwert
Temperatureingang {
oder Time-out @ @
(einstellbar)

2aktivierbar nur iber
Setup-Programm

Optionseingang 1
Optionseingang 2 {
Optionseingang 3

oder Time-out
(einstellbar)

@@

Mathematik 1
Mathematik 2

oder Time-out
(einstellbar)

@@

Stellgrad
Regler 1
Regler 2

oder Time-out
(einstellbar)

@@

Binarsignal-
Ubersicht

oder Time-out
(einstellbar)

@®

Min/Max-Werte
Haupteingang

oder Time-out
(einstellbar)

@@

Min/Max-Werte
Optionseingang

oder Time-out
(einstellbar)

VIC

Handlbersicht
Binarausgange

oder Time-out
(einstellbar)

@@

4

Handubersicht
Analogausgange

D)

oder Time-out
(einstellbar)

A\ 4
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6 Bedienen

@@z

Messmodus (Normalanzeige)

A 4

A 4 A 4 A

Handbetrieb'
(Regler)

Holdbetrieb Kalibrieren' Hardware-Info

€ €

oder Time-out
(einstellbar)

Thur wenn freigegeben

oder Time-out oder Time-out Tasten
(einstellbar) (einstellbar) loslassen

6.5.1 Anwenderdaten

SF 1 Becken 11
=217 PSS om

Bis zu 8 Parameter, die vom Anwender oft verdndert werden, kénnen in der
Bedienerebene unter "Anwenderdaten” zusammengefasst werden (nur per
Setup-Programm).

Aktivieren der Anzeige

Editieren

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)
% Die Taste kurz driicken.

% Mit den Tasten [A] oder [¥] die gewiinschte "Schnelleinstellung" wahlen.

% Die Taste kurz driicken.
% Mit den Tasten [A] oder [¥] die Einstellung editieren.

6.5.2 Min-/Max-Werte des Haupteingangs

1: = = !
2t .21 0.5
T: 243 7

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)
% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
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6 Bedienen

Minimal- und Maximalwerte vom Hauptwert "1:" (mS/cm, pS/cm,
MOhm x cm, mV, %, ppm) und der Temperatur "T:" werden angezeigt.

Die Extremwerte von HauptmessgréBe und Temperatur sind einander nicht
zugeordnet (z. B. nicht 813 uS/cm bei 24.3°C).

6.5.3 Min-/Max-Werte der Optionseingange

FIIMATIHA UF T TUOMSE [MG.

Z2: —-0.0ol1 3.00 eH
g1 —95.20 ———-

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [V (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Minimal- und Maximalwerte der Optionseingange (1, 2 und 3) werden ange-
zeigt.

6.5.4 Stellgrad

STELLGFHD
FEGLEF 1 1 e
FEGLER 2 100

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Die aktuellen Stellgrade der Reglerausgange werden angezeigt.

6.5.5 Aktuelle Werte der Haupteingange

s 1 =i

HHUFTWEET =517
TEMF. EIM. 24.4

IS Tm
o I

Aktivieren der Anzeige
Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [V (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Die aktuellen Werte des Haupteingangs werden angezeigt.
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6.5.6 Aktuelle Werte der Optionseingdnge

OFT. IH 1 o
OFPT. IM = ]
OFT. IH 5 ]

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Die aktuellen Werte der Optionseingange (1, 2 und 3) werden angezeigt.

6.5.7 Aktuelle Werte der Mathematik-Kanale

MATHE 1 =p=1=1=
MATHE 2

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Die aktuellen Werte werden angezeigt.

6.5.8 Zustande der Binaren Ein- und Ausgange

BlIHARS IGMHLUBERSICHT
El O EZ O

Kl @ EZ2 O K2 O E4 O
Eo O K& O K7 0 K& O

Aktivieren der Anzeige

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)

% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Die Zusténde Binaren Eingdnge E1 und E2 und der Relais K1 bis K8 werden
angezeigt (im Beispiel ist Relais K1 aktiv).
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6.5.9 Handbetriebsubersicht

Analogausgéange (Optionsplatinen)

In diesem Beispiel arbeiten die Analogausgénge 2 und 3 normal.

HHHOOEEESICHT

HHALOGHUSEHHE 1 HHMHD
AHALOGALSGAME & ————
HHALOGHUSEHHE 5 ————

Schaltausgange (Netzteilplatine und Optionsplatinen)

In diesem Beispiel befindet sich der Relaisausgang 2 im Handbetrieb.

HHHOOEEESICHT
B IMARHUSEAMGE
Kl O kX @ K30 k4 O
E2 O K& O KX O K& O

Das Gerat befindet sich im Modus "Normalanzeige"
% Die Taste [A] oder [V (ggf. mehrfach) kurz driicken.

gang oder der Regler im Handbetrieb befindet.
z.B. Administrator-Ebene / Parameterebene / Bindrausgange / Bindrausgang 1
/ Handbetrieb "Aktiv" bzw. "Simulation”.

Um in den Messmodus zurtickzukehren:
Die Taste [=] driicken oder "Timeout" abwarten.

ﬂ Der Handbetrieb kann nur angezeigt werden, wenn sich mindestens ein Aus-

6.5.10 Hardware Info

ﬂ Diese Anzeigen werden fur den telefonischen Support bendtigt.

Das Gerat befindet sich im Messmodus (Normalanzeige)
% Die Tasten und Tasten [A] drlicken und halten.

AHLH CFU ez 0l ul=-=d

HAIN IHFUT Ze9.01.01-049

Anzeige abwechselnd
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6 Bedienen

oFTIOH 1 =0001 0
OFTIOH =

OFTIOH = 1a=0z01
EQOTLOADER 370001

6.5.11 Gerate Info

6.6

Diese Anzeigen bieten eine Ubersicht der Hardware-Bestiickung und der Ein-
stellungen der Eingénge (hilfreich z. B. bei der Fehlersuche).

% Die Taste langer als 3 Sekunden drlcken.
% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.

% Gerate-Info wahlen.

% Die Tasten [ driicken.

HHUFTEIH: CF
OFTIOW 1: HHHLOGOUT :
OFPTION Z: AMALOG IH
OFTIOH 5 DHTEMLOG. :

% Die Taste [A] oder [¥] (ggf. mehrfach) kurz driicken.
Weitere Informationen zu den Eingédngen kénnen mit den Tasten [A] oder
V] abgerufen werden.

Bedienerebene

In dieser Ebene kénnen alle Parameter, die vom Administrator (siehe Kapitel
6.7 "Administrator-Ebene" Seite 32) freigegeben wurden editiert (bearbeitet)
werden. Alle anderen Parameter (gekennzeichnet durch einen Schlissel
T )kénnen nur gelesen werden.

% Die Taste langer als 2 Sekunden drlcken.
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6 Bedienen

% "BEDIENER-EBENE" wahlen.

FLHLIERI EE.—EEEHE
FALIERIER-LOGELCH

Im Folgenden werden alle méglichen Parameter aufgeflihrt; je nach Konfigura-
tion werden einige dieser Parameter nicht am Gerat angezeigt.

> |
s |
5 |

6.6.1 Parameter der Bedienerebene

siehe Kapitel 16.2 "Parameter der Bedienebene" Seite 106.

6.7 Administrator-Ebene

- In dieser Ebene kénnen alle Parameter editiert (bearbeitet) werden.

- In dieser Ebene kann festgelegt werden, welche Parameter ein "normaler"
Bediener editieren (bearbeiten) darf bzw. welche Kalibrierungen durchge-
fuhrt werden durfen.

In die Administratorebene gelangt man wie folgt:
% Die Taste [] langer als 2 Sekunden driicken.

% Mit den Tasten [V] bzw. [A] "ADMINISTR.-EBENE" wihlen.
% Mit den Tasten [¥] bzw. [A] das Passwort 300 (Werkseinstellung) eingeben.
% Die Taste [v] bestéatigen.

6.7.1 Parameterebene

Hier kénnen die gleichen Einstellungen vorgenommen werden wie in der
Bedienerebene, siehe "Bedienerebene" Seite 31. Da der Bediener hier Amini-
strationsrechte besitzt, kann er auch Paremeter &ndern, die in der Bedienere-
bene gesperrt sind.

6.7.2 Freigabeebene

Hier kbénnen alle Paraneter zum Editieren in der Bedienerebene freigegeben
werden (&ndern mdéglich) oder gesperrt (Andern nicht méglich) werden.

6.7.3 Grundeinstellungen

Um dem Anwender die Konfiguration der umfangreichen Einstellmdglichkeiten
des Gerates zu vereinfachen und um Konfigurationskonflikte zu vermeiden,
besitzt der Kobold ACM-1 einen Grundeinstellungs-Assistenten.

In die Grundeinstellungen gelangt man tber ADMINISTR. EBENE / PASS-
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6 Bedienen

WORT / GRUNDEINSTELLUNGEN.
Hier werden alle wichtigen Einstellungen systematisch abgefragt. Am Ende,
nachdem eine Sicherheitsabfage bestatigt wurde, wird das Gerdt mit den
neuen Einstellungen initialisiert. Dabei werden die abhangigen Parameter
Uberprift und angepasst.

Grundeinstellungs-Assistent

Zellenart

2-Leiter

4-Leiter

v

v

Zellenkonstante

0.01/0.1/0.5/
1.0/3.0/10.0

Zellenkonstante

0.5/1.0

v

Verschmutz. Erkenn.

Aus / Ein
v v
Fihlerbrucherkenn.
Aus / Ein
Betriebsart
Leitfahigkeit DS Kundenspezifischer Faktor Tabelle
v v v ¥
Temperaturkomp. Temperaturkoef. EingangsgroBe EingangsgroBe
E:lltr.]?Nésser uS/cm / mS/cm / US/me / mS/cm!
ASTM D1125 neutral | | ;oo 0.0...2.20...8.0%/K kOhm*cm / MOhm*cm kOhm*cm /MOhm*cm
ASTM D1125 sauer ¢ ¢
ASTM D125 alkal. Temperaturkomp. Temperaturkomp.
Keine Keine
Nat. Wasser Nat. Wéasser

ASTM D1125 neutral | Linear
ASTM D1125 sauer
ASTM D1125 alkal.

A 4

v v

ASTM D1125 neutral | ; ;
ASTM D1125 sauer | - "ear
ASTM D1125 alkal.

v v

Temperaturkompensationsquelle

(manuelle Temperatur, Temperatureingang, Optionseingang 1, 2, 3)
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Temperaturkompensationsquelle
(manuelle Temperatur, Temperatureingang, Optionseingang 1, 2, 3)

v

v

Temperaturkoef.

0.0...2.20...8.0%/K

Temperaturkoef.

0.0...2.20...8.0%/K

v v

v

v

Temperaturkoef.

0.0...2.20...8.0%/K

v v

Einheit MB1

uS/cm / mS/cm /
kOhm*cm / MOhm*cm

TDS-Faktor

0.01...0.67...2.00

TDS-Faktor

0.01...0.67...99.99

v

v

v

. L Einheit
Anzeigeformat MB1 Einheit Kundenspez.1 / ppm /
XXXX / XXX.x / puS/cm / mS/cm /

XX.XX / X XXX Kundenspez. / ppm kOhm*cm / MOhm*cm

v

v

v

2. Messbereich

Anzeigeformat

Anzeigefpormat

!

Temperaturkoef.

0.0...2.20...8.0%/K

y v

Einheth
Kundenspez. / ppm/
pS/cm / mS/cm /
kOhm*cm / MOhm*cm

v

Anzeigeformat

XXXX / XXX.x /
XX.xx / X XXX

XXXX / XXX.x / XXXX / XXX.x /
Aus Manuell Auto. XX XX { X XXX XX.XX [ X XXX
h 4
Einheit MB 2 Einheit MB 2
pS/cm / mS/cm /
kQcm / MQcm pS/cm / mS/cm
Anzeigeformat
MB 2
XXXX / XXX.x /
XX XX / X.XXX
Temperaturkomp.
Keine
Nat. Wésser
ASTM D1125 neutral :
ASTM D1125 sauer Linear
ASTM D1125 alkal.
Temperaturkoef.
0.0...2.20...8.0%/K
¢ v \ 4 v
Netzfrequenz
-50 Hz
- 60 Hz

Gerat neu initialisieren

Nein

Ja

v

v

Keine Anderung
der Parameter

Initialisieren aller
abhdngigen Parameter
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6.7.4

6.7.5

6.7.6

6.7.7

6.7.8

6.7.9

6.8

Kalibrier-Ebene

Je nach konfigurierter Betriebsart (im Menl Grundeinstellungen) kann eine
oder mehrere der folgenden Kalibriermdglichkeiten angeboten werden:

- Zellenkonstante
- Temperaturkoeffizient

Kalibrier-Freigabe

Hier ist einstellbar, welche Kalibrierprozedur direkt durchgefihrt werden darf
oder nicht, siehe Kapitel 8.2.2 "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten”
Seite 48.

Min/Max-Werte loschen

Die Werte kdnnen bei Bedarf nach einer Sicherheitsabfrage geldscht werden,

siehe "Min-/Max-Werte des Haupteingangs" Seite 27 oder
siehe "Min-/Max-Werte der Optionseingange" Seite 28.

Logbuch I6schen

Im Kalibrier-Logbuch werden die letzten finf Kalibriervorgdnge je Eingang
archiviert. Bei bestlckter Optionsplatine "Datenlogger" werden zusétzlich
Datum und Uhrzeit archiviert.

Das Logbuch kann bei Bedarf nach einer Sicherheitsabfrage geldéscht werden.

Tagemenge I6schen
Der Zahler kann bei Bedarf nach einer Sicherheitsabfrage geléscht werden.
Gesamtmenge I6schen

Der Zahler kann bei Bedarf nach einer Sicherheitsabfrage geléscht werden.

HAND-Betrieb / Simulationsbetrieb

Mit diesen Funktionen kénnen die Schaltausgdnge und die analogen Aus-
gange des Gerates manuell in einen definierten Zustand versetzt werden. Dies
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erleichtert z. B. die Trockeninbetriebnahme, Fehlersuche sowie den Service.

HAND-Betrieb Simulations-Betrieb

l

"Héherwertiger"
Regler

v

Analogausgange Bindrausgénge

Der Simulationsbetrieb greift direkt auf die die Analogausgénge bzw. Binar-
ausgénge zu. Wenn der Simulationsbetrieb gewahlt wurde ist HAND-Betrieb
nicht mdglich!

Im HAND-Betrieb werden die Einstellungen der "Hoéherwertigen Regler"
berucksichtigt.

6.8.1 HAND-Betrieb nur Gber "héherwertige" Regelfunktionen

Handbetrieb-Modu

s wahlen

In der Werkseinstellung des Gerates ist der Parameter HAND-Betrieb gesperrt,
d.h. er kann nur vom Administrator aktiviert werden!

Fir andere Bediener muss der Parameter erst freigegeben werden, siehe
"Freigabeebene" Seite 32.

% ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / REGLER / REGLERSON-
DERFUNKTIONEN / HANDBETRIEB "gesperrt, tastend oder schaltend"
einstellen.

Gesperrt = kein Handbetrieb, das Geréat regelt.

Tastend = die Ausgidnge sind solange aktiv, wie die Taste [V¥] bzw. [A]
gedrtckt wird.

Schaltend = die Ausgénge werden aktiv, wenn die Taste [V¥] bzw. [A]
gedrlckt wird; wenn die entsprechende Taste wieder gedriickt
wird, wird der entsprechende Ausgang wieder inaktiv.

Handbetrieb aktivieren

Das Gerat befindet sich im Anzeigemodus.
% Die Tasten und [A] kiirzer als 2 Sekunden driicken.
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Deaktivieren

In der Statuszeile des Displays erscheint der Text HAND.

Wird die Tasten (allein) lAnger als 3 Sekunden gedriickt, geht das Gerét in
die Sprachauswahl!

Werden die Tasten und [A] langer als 3 Sekunden gedriickt, geht das
Gerat in den HOLD-Betrieb!

Die Ausgénge des Geréates verhalten sich dann entsprechend den Voreinstel-
lungen.

Um den HOLD-Betrieb wieder zu verlassen, die Tasten [=7] und [A] l&nger als 3
Sekunden drlicken.

Das Gerat regelt nicht mehr. Der Stellgrad am Ausgang der Regler ist 0%.

Der Regler 1 wird mit der Taste [A] angesteuert; der Stellgrad am Ausgang des
Reglers 1 ist dann 100%.

Der Regler 2 wird mit der Taste [¥] angesteuert; der Stellgrad am Ausgang des
Reglers 2 ist dann 100%.

% Die Taste [=] driicken.

Die Ausgange des Gerétes regeln wieder.
In der Statuszeile des Displays erlischt der Text HAND.

6.8.2 Simulation der Bindrausgange

Simulation aktivieren

In der Werkseinstellung des Gerates steht der Parameter HAND-Betrieb auf
"keine Simulation", d.h. er kann nur vom Administrator aktiviert werden!

Fir andere Bediener muss der Parameter erst freigegeben werden, siehe
"Freigabeebene" Seite 32.

Wenn einem Ausgang eine héherwertige Schaltfunktion zugewiesen wurde, ist
der Simulationsbetrieb flir diesen Ausgang nicht méglich.

% ADMINISTRATIONSEBENE / PARAMETEREBENE / BINARAUSGANGE /
BINARAUSGANG 1(....8) "Handbetrieb keine Simulation, inaktiv oder
aktiv" einstellen.

Keine Simulation = kein Handbetrieb, das Geréat regelt.

Inaktiv = das Relais K1 bzw. K2 féllt ab - in der Statuszeile des Dis-
plays erscheint der Text HAND

Aktiv = das Relais K1 bzw. K2 zieht an - in der Statuszeile des
Displays erscheint der Text HAND

Handbetrieb deaktivieren

Keine Simulation = kein Handbetrieb, das Geréat regelt.

Wenn sich das Gerat im Anzeigemodus befindet, erlischt der Text HAND in der
Statuszeile des Displays.
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6 Bedienen

6.8.3 Simulation der Analogausgange per HAND-Betrieb

Freigabe und Aktivierung

Deaktivieren

% Die Aktivierung der Simulation des Istwert-Ausgangs wéhlen:
ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / ANALOGAUSGANGE /
ANALOGAUSGANG 1 (2, 3) / SIMULATION / EIN.

Bei "Ein" nimmt der Ausgang den Wert des Parameters "Simulationswert" an.

Wenn sich das Gerat im Anzeigemodus befindet, erscheint in der Statuszeile
des Displays der Text HAND.

% ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / ANALOGAUSGANGE /
ANALOGAUSGANG 1 (2, 3) / SIMULATION / AUS.

Der entsprechende Ausgang des Gerates arbeitet wieder.

Wenn sich das Gerat im Anzeigemodus befindet, erlischt der Text HAND in der
Statuszeile des Displays.

6.9 HOLD-Betrieb

Im HOLD-Zustand nehmen die Ausgénge die im betreffenden Parameter (Reg-
lerkanal, Schaltausgang bzw. Analogausgang) programmierten Zustande ein.

Mit dieser Funktion kénnen die Schaltausgédnge und die analogen Ausgéange
des Gerédtes "eingefroren" werden, d.h. der momentane Zustand des Aus-
gangs bleibt auch bei Messwertdnderung erhalten. Das Gerat regelt nicht.

Wird bei aktivem HOLD-Betrieb der HAND-Betrieb aktiviert, hat der HAND-
Betrieb vorrang - in der Statuszeile der Anzeige wird jetzt HAND angezeigt!
Der HAND-Betrieb kann durch Drlicken der Taste beendet werden.

Wenn der HOLD-Betrieb immer noch aktiviert ist (durch den Binareingang oder
per Tastatur), geht das Gerat nun wieder in den HOLD-Betrieb!

Der HOLD-Betrieb kann durch Tastendruck oder Uber den Bindreingang akti-
viert werden.

Aktivieren per Tastendruck

% Die Tasten und [A] langer als 3 Sekunden driicken.
Die Ausgange des Gerates verhalten sich jetzt entsprechend den Vorein-
stellungen.
In der Statuszeile des Displays erscheint der Text HOLD.

Werden die Tasten und [A] kirrzer als 3 Sekunden gedriickt, geht das
Gerét in den Handetrieb.

Die Ausgange des Gerates verhalten sich dann entsprechend den Voreinstel-
lungen.
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6 Bedienen

Deaktivieren des HOLD-Betriebs per Tastendruck
% Tasten und [A] langer als 3 Sekunden driicken.

Gerat in den Handetrieb.

ﬂ Werden die Tasten und [A] kirzer als 3 Sekunden gedriickt, geht das

Die Ausgange des Gerates verhalten sich dann entsprechend den Voreinstel-
lungen.

Die Ausgange des Gerétes regeln wieder. In der Statuszeile des Displays
erlischt der Text HAND.
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7 Inbetriebnahme

7.1 Schnelleinstieg

ﬂ Es folgt Vorschlage, um das Gerét in kurzer Zeit zuverlassig zu konfigurieren.

Gerat montieren, siehe Kapitel 4 "Montage" Seite 13.

Gerét installieren, siehe Kapitel 5 "Installation" Seite 14 ff.

Die Administrator-Ebene (ADMINISTR.-EBENE) aufrufen.

Das Passwort 0300 (Werkseinstellung) eingeben.
PARAMETER-EBENE / ANZEIGE / BEDIENTIMEOUT aufrufen.
BEDIENTIMEOQUT auf 0 Minuten (kein Timeout) einstellen.
Anzeige-Ebene verlassen mit "EXIT"

Parameter-Ebene verlassen mit "EXIT"

GRUNDEINSTELLUNGEN wéhlen und Menipunkte vollstandig abarbeiten,
siehe Kapitel 6.7.3 "Grundeinstellungen" Seite 32.

O X X K X ¥ ¥ ¥

*

Die Frage "Gerat neu initialisieren" mit "JA" beantworten

*

Erforderliche zusatzliche Parameter konfigurieren.

% Gerat auf die Leitfahigkeitsmesszelle und Messmedium kalibrieren,
siehe Kapitel 8 "Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette" Seite 47 oder
siehe Kapitel 9 "Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal" Seite 53.
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7 Inbetriebnahme

7.2 Einstellbeispiele

7.2.1 Leitfahigkeitsmessung temperaturkompensiert

ﬂ Messung von Trinkwasser.

Aufbau

00, 9]¢,

UL

(1)  Messumformer/Regler ACM-1
(2) Leitfahigkeitsmesszelle an der Hauptplatine
(3) Leitfahigekeitskabel

Elektrischer Anschluss

siehe Kapitel 5 "Installation" Seite 14.

Aufgabe
Messbereich: 0...1.00 mS/cm
Zellenkostante K: 1.01/cm
Ausgangssignal: 4..20mA
Temperaturmessung Pt100
Grenzwertliberwachung: Grenzwertfunktion
Grenzwert 1: 0.80 mS/cm

41



7 Inbetriebnahme

Grundeinstellungen

Starten der Grundeinstellungen, siehe Kapitel 6.7.3 "Grundeinstellungen”

Seite 32.

Schematische Ubersicht, siehe Kapitel "Grundeinstellungs-Assistent” Seite
33.

Zellenart 2-Leiter

Zellenkonstante 1.0

FUhlerbrucherkennung Aus

Betriebsart Leitfahigkeit
Temperaturkompensation linear

Temperatur-Kompensations-Quelle
Temperaturkoeffizient

Einheit

Anzeigeformat

2. Messbereich

Netzfrequenz

Gerat neu initialisieren

Eingang Temperatur

Analoger Ausgang

Temperatureingang
2.20 (Werkseinstellung)
mS/cm

XX. XX

Aus

50 Hz

Ja

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Eingang Temperatur

Temperatursensor

Pt100

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Analogausgange / Ana-

logausgang 1
Signalquelle
Signalart
Skalierungs Anfang
Skalierungs Ende

Reglereinstellungen

Hauptwert
4..20 mA
0.00 mS/cm
1.00 mS/cm

siehe Kapitel 11.6.3 "Regler mit Grenzwertfunktion" Seite 79.
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7 Inbetriebnahme

7.2.2 Messung von Reinstwasser mit 2-Elektroden-Messzelle

ﬂ USP-Grenzwertiiberwachung.

Aufbau

0109C)

(1)  Messumformer/Regler Typ ACM-1
(@) Leitfahigkeitsmesszelle an der Hauptplatine
(3) Leitfahigekeitskabel

Elektrischer Anschluss

siehe Kapitel 5 "Installation" Seite 14.

Aufgabe
Messbereich: 0...2.00 uS/cm
Zellenkostante K: 0.01 1/cm
Ausgangssignal: 4..20mA
Temperaturmessung Pt100
Grenzwertliberwachung: Grenzwertfunktion
Grenzwert 1: USP
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7 Inbetriebnahme

Grundeinstellungen

Starten der Grundeinstellungen, siehe Kapitel 6.7.3 "Grundeinstellungen”

Seite 32.

Schematische Ubersicht, siehe Kapitel "Grundeinstellungs-Assistent” Seite
33.

Zellenart 2-Leiter
Zellenkonstante 0.01
FUhlerbrucherkennung Aus

Betriebsart Leitfahigkeit
Temperaturkompensation Keine
Temperatur-Kompensations-Quelle Temperatureingang
Einheit uS/cm
Anzeigeformat X.XXX

2. Messbereich Aus

Netzfrequenz 50 Hz

Gerat neu initialisieren Ja

Eingang Temperatur

Analoger Ausgang

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Eingang Temperatur

Temperatursensor

Pt100

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Analogausgange / Ana-

logausgang 1
Signalquelle
Signalart
Skalierungs Anfang
Skalierungs Ende

Reglereinstellungen

Hauptwert
4..20 mA
0.00 uS/cm
2.00 uyS/cm

siehe Kapitel 11.6.2 "Grenzwertiberwachung nach USP" Seite 78.
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7 Inbetriebnahme

7.2.3 Messung von Reinstwasser mit 2-Elektroden-Messzelle

ﬂ Anzeige in MOhm x cm.

Aufbau

0109C)

(1)  Messumformer/Regler Typ ACM-1
(@) Leitfahigkeitsmesszelle an der Hauptplatine
(3) Leitfahigekeitskabel

Elektrischer Anschluss

siehe Kapitel 5 "Installation" Seite 14.

Aufgabe
Messbereich: 0 ... 20.00 MOhm x cm
Zellenkostante K: 0.01 1/cm
Ausgangssignal: 4..20mA
Temperaturmessung Pt100
Grenzwertliberwachung: Grenzwertfunktion
Grenzwert 1: 10.00 MOhm x cm
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7 Inbetriebnahme

Grundeinstellungen

Starten der Grundeinstellungen, siehe Kapitel 6.7.3 "Grundeinstellungen”

Seite 32.

Schematische Ubersicht, siehe Kapitel "Grundeinstellungs-Assistent” Seite
33.

Zellenart 2-Leiter
Zellenkonstante 0.01
FUhlerbrucherkennung Aus

Betriebsart Leitfahigkeit
Temperaturkompensation Keine
Temperatur-Kompensations-Quelle Temperatureingang
Einheit MOhm x cm
Anzeigeformat XX.xx

2. Messbereich Aus

Netzfrequenz 50 Hz

Gerat neu initialisieren Ja

Eingang Temperatur

Analoger Ausgang

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Eingang Temperatur

Temperatursensor

Pt100

Administrationsebene / Passwort / Parameterebene / Analogausgange / Ana-

logausgang 1
Signalquelle
Signalart
Skalierungs Anfang
Skalierungs Ende

Reglereinstellungen

Hauptwert

4...20 mA

0.00 MOhm x cm
20.00 MOhm x cm

siehe Kapitel 11.6.1 "Einfache Grenzwertiberwachung" Seite 78.
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8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

Hinweise

Wéhrend des Kalibrierens nehmen die Relais und die analogen Ausgangssi-
gnale die konfigurierten Zusténde ein!

Wann kalibrieren?

- Einmalig muss der Temperaturkoeffizient des Messmediums ermittelt wer-
den.

- In regelméBigen Absténden (abhédngig vom Messmedium und den Vorga-
ben) muss die Zellenkostante kalibriert werden.

Jede erfolgreich abgeschlossene Kalibrierung wird im Kalibrier-Logbuch doku-
mentiert, siche Kapitel 10 "Kalibrier-Logbuch" Seite 73.

8.2 Aligemeines

Die elektrischen Eigenschaften aller Sensoren streuen von Exemplar zu Exem-
plar ein wenig und verdndern sich zudem noch wahrend des Betriebs (z.B.
durch Ablagerungen oder Abnutzung). Dadurch &ndert sich das Ausgangssi-
gnal des Sensors.

8.2.1 Voraussetzungen

- das Gerat muss mit Spannung versorgt sein, sieche Kapitel 5 "Installation”
Seite 14 ff.

- Eine Leitfahigkeitsmesszelle muss an den Messumformer angeschlossen
sein.

Ein Beispiel einer Konfiguration siehe Kapitel 7.2.1 "Leitfahigkeitsmessung
temperaturkompensiert" Seite 41.

Eine Leitfahigkeitsmesszelle kann
- direkt am Haupteingang oder

- Uber einen Messumformer an die Optionsplatine "Analogeingang (univer-
sal)"

angeschlossen werden.

- In den Grundeinstellungen muss als Betriebsart "Leitfahigkeit" konfiguriert
sein.

- Das Gerat befindet sich im Messmodus.
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8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

8.2.2 Madglichkeiten, die Kalibrierung zu starten

Der Eingang, an dem die Leitfédhigkeitsmesszelle angeschlossen ist, muss
gewahlt werden.

Bei nicht freigegebener Kalibrierebene

- Die Taste langer als 3 Sekunden driicken / ADMINISTR.-EBENE /
PASSWORT / KALIBRIER-EBENE / HAUPTEINGANG oder
ANALOGEINGANG.

Bei freigegebener Kalibrierebene

- Die Taste und [V] gleichzeitug driicken / HAUPTEINGANG oder
ANALOGEINGANG.

Bei freigegebener Kalibrierebene

- Die Taste lAnger als 3 Sekunden driicken / KALIBRIER-EBENE /
HAUPTEINGANG oder ANALOGEINGANG.

8.2.3 Kalibriermoglichkeiten

Zur Anpassung des Kobold ACM-1 an die Messstelle bietet das Geréat
zwei Kalibrierméglichkeiten:

Kalibrierung des Temperaturkoeffizienten

siehe Kapitel 8.4 "Kalibrieren der relativen Zellenkonstante" Seite 51.

Kalibrierung der Zellenkostante

siehe "Kalibrieren der relativen Zellenkonstante" Seite 51.

8.3 Kalibrieren des Temperaturkoeffizienten des Messmedi-

ums
% Vorbereitungen durchflihren, siehe Kapitel 8.2 "Allgemeines" Seite 47.

% Kalibrierung starten, siehe Kapitel 8.2.2 "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu
starten" Seite 48

¥ "TEMP. KOEF. LINEAR" wéahlen.
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8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

Jetzt kann die Quelle der Temperaturerfassung (manuell oder Temperaturein-
gang der Netzteilplatine oder Temperatureingang tber Optionsplatine) gewahlt
werden, die fur die Dauer der Kalibrierung aktiv ist.

Folgend das Beispiel: automatische Temperaturerfassung Uber den, in der
Leitfahigkeitsmesszelle integrierten, Temperatursensor.

1d: d=: L EHLLE

TEMP. —K0MF. —GUELLE
TEMPEREATURE I HEAMSG

Das Display zeigt die aktuelle Sensortemperatur (+ blinkend) (1).

EHLLE

E IMGHEE +024. 37 C
HEE. —TEIMPF.
o 2000 » S0.0%C0

% Die gewlnschte Arbeitstemperatur eingeben und mit Taste bestatigen.

1)

Die Arbeitstemperatur muss mindestens 5°C Uber oder unter der Bezugstem-
peratur (25.0°C) liegen.

EHLLE

T1 L2 20 239
T2 raud e e S Cm
24,3700

Das LC-Display zeigt jetzt rechts die Leitfahigkeit (399 pS/cm) bei der aktuel-
len Temperatur (24.3°C).

Links werden die noch anzusteuernden Temperaturen T1 (25°C) und

T2 (70.0°C) angezeigt.

% Das Messmedium erwarmen, bis die Arbeitstemperatur erreicht wird.

Waéhrend des Kalibrierens darf die Temperaturanderungsgeschwindigkeit der
Messlésung von 10 K/min nicht Uberschritten werden.
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8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

Das Kalibrieren ist auch im Abklihlvorgang (bei sinkender Temperatur) moglich.
Begonnen wird oberhalb der Arbeitstemperatur, beendet unterhalb der Refe-
renztemperatur.

Sobald die Temperatur des Messmediums T1 (25°C) Ubersteigt, wird diese im
Display ausgeblendet. Rechts wird die unkompensierte Leitfahigkeit bei aktu-
eller Temperatur angezeigt.

KRHLLE

=00
T Fac A AR S Cm
il SC R B

Wenn die Mediumstemperatur T2 (73.0°C) Uberschritten hat, ermittelt das
Gerat den Temperaturkoeffizienten.

Das LC-Display zeigt jetzt den ermittelten Temperaturkoeffizienten in %/K an.
FHLLE
TEMF. KOEF. 1.99 X

% Mit der TasteTaste den Temperaturkoeffizienten tbernehmen oder
mit Taste den Wert verwerfen.

der Messumformer befindet sich im "Messmodus" und zeigt die kompensierte
Leitfahigkeit der L&sung an.

MESSLIMG l":l. D 5

i el NS om

Die Ubernahme der momentan gemessenen Leitfahigkeit kann manuell durch
Dricken der Taste erzwungen werden. Das kann ratsam sein, wenn die
Referenz- bzw. Arbeitstemperatur nicht exakt erreichbar ist.

Dabei muss allerdings eine gewisse Ungenauigkeit des Kalibrierergebnisses in
Kauf genommen werden!
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8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

8.4

Kalibrieren der relativen Zellenkonstante
% Vorbereitungen durchflhren, sieche Kapitel 8.2 "Allgemeines" Seite 47.

% Kalibrierung starten, siehe Kapitel 8.2.2 "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu
starten" Seite 48.

¥ relative Zellenkonstante wahlen.

TEMF. EOEF. LIKEHE >
REL. SELLENEONST. >

*¥ Den Leitfahigkeitsmesszelle in eine Referenzldsung mit bekannter Leitfahig-
keit tauchen.

Wéhrend des Kalibrierens muss die Temperatur der Messlésung konstant blei-
ben! Die Leitfahigkeitsmesszelle muss wahrend der Kalibrierung einen Min-
destabstand von 20 mm zur Behéalterwand haben und darf dann nicht bewegt
werden!

Der aktuelle Messwert und die Temperatur werden angezeigt.
FHLLE

MESSLMG 2000
FEFEREMZ K5 Cm

%¥ Wenn der Messwert stabil ist, die Taste dricken;
der Leitfahigkeitsmesswert wird blinkend angezeigt.

% Den Wert auf die tatséchliche Leitfahigkeit einstellen.

% Die Taste PGM driicken; die vom Gerét ermittelte relative Zellenkonstante
(in %) wird angezeigt.

EALLE
ZELLEHMEL 100.5 X

% Mit der Taste den Wert Gbernehmen oder mit Taste den Wert ver-
werfen.

% der aktuelle Messwert und die Temperatur werden angezeigt.

51



8 Kalibrieren einer Leitfahigkeitsmesskette

8.4.1 Manuelle Eingabe der Zellenkonstante

Wenn die genaue Zellenkonstante bekannt ist (z. B. bei einer Messzelle mit
ﬂ ASTM_Prifprotokoll), kann der Wert direkt eingegeben werden.

ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / EINGANG LEITFAHIGKEIT /
REL. ZELLENK.

8.4.2 Zellenkonstanten

Zwei-Elektroden-Systeme

Zellenkonstante Einstellbereich der sich daraus ergebender
[1/cm] Relativen Zellenkonstante nutzbarer Bereich [1/cm]
0,01 0,002 ... 0,05
0,1 0,02..0,5
1,0 20 ... 500% 02..5
3,0 0,6..15
10,0 2,0..50

Vier-Elektroden-Systeme

Zellenkonstante Einstellbereich der sich daraus ergebender
[1/cm] Relativen Zellenkonstante nutzbarer Bereich [1/cm]

0,5 o 0,1..0,75

1.0 20 ...150% 02 .. 15
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

9.1 Aligemeines

Wahrend des Kalibrierens nehmen die Relais und die analogen Ausgangssi-
gnale die konfigurierten Zustande ein!

Sensoren mit Einheitssignalausgang kénnen nur an eine Optionsplatine "Ana-
logeingang (universal)" angeschlossen werden!

In regelméBigen Abstédnden (abhé&ngig vom Messmedium) sollten die am
Gerat angeschlossenen Sensoren gereinigt und das Gerat kalibriert werden.

Jede erfolgreich abgeschlossene Kalibrierung wird im Kalibrier-Logbuch
dokumentiert, siehe Kapitel 10 "Kalibrier-Logbuch" Seite 73.

9.1.1 Betriebsarten

Die Wahl der Betriebsart hangt vom angeschlossenen Sensor (Messumformer)
ab.
Betriebsart linear

z. B. Sensor fiir freies Chlor, Redox, Druck, Fillstand oder Feuchte

Betriebsart pH
z. B. pH-Sensor

Betriebsart Leitfahigkeit

z. B. Sensor fir Leitfahigkeit, Konzentration

Kundenspezifisch

Fir Sensoren, mit nicht linearer Charakteristik.
In einer Tabelle des Gerates kdnnen bis zu xx Stitzstellen definiert werden.
Damit kann eine nicht lineare Charakteristik sehr gut angenahert werden.

Chlor, pH- und Temperaturkompensiert

Kombination von Chlor-Sensor und pH-Sensor und Temperatursensor.

Der Messwert fur Chlor ist oft stark abh&ngig vom pH-Wert der Lésung.

In dieser Betriebsart wird die Chlor-Messung abhéngig vom ph-Wert kompen-
siert. Die pH-Messung ist temperaturkompensiert.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

9.1.2 Kalibriermoglichkeiten

Je nach Betriebsart werden unterschiedliche Kalibriermdglichkeiten angebo-

ten.
Betriebsart Kalibrierméglichkeiten Seite
1-Punkt 2-Punkt | Endpunkt rel. Temp.koef-

Zellen- fiz.

konst.
linear X X X - - 55
pH X X - - - 59
Leitfahigk - - - X X 63
Konzentration - - - X 69
Kundenspezifisch Durch Tabelle mit Stitzstellen ist keine Kalibrierung erforderlich
Chlor, - - X - - 71
pH-kompensiert

- Bei der Einpunkt-(Offset-)Kalibrierung wird der Nullpunkt des Sensors
kalibriert.

- Bei der Zweipunkt-Kalibrierung werden Nullpunkt und Steilheit des Sen-
sors kalibriert. Diese Kalibrierung wird fir die meisten Sensoren empfohlen.

- Bei der Endwert-Kalibrierung wird die Steilheit des Sensors
kalibriert. Diese Kalibrierung wird z.B. fir Chlor-Sensoren empfohlen.

- Kalibrieren der relativen Zellenkonstante
Nur bei Leitfahigkeits-Messzellen.

- Kalibrieren des Temperaturkoeffizienten
Nur bei Leitfahigkeits-Messzellen.

9.1.3 Madglichkeiten, die Kalibrierung zu starten

Der Eingang, an dem der Sensor angeschlossen ist, muss gewahlt werden.

>

Bei nicht freigegebener Kalibrierebene

- Die Taste langer als 3 Sekunden driicken / ADMINISTR.-EBENE /
PASSWORT / KALIBRIER-EBENE / OPTIONSEINGANG.

Bei freigegebener Kalibrierebene
- Die Taste und [V] gleichzeitig driicken / OPTIONSEINGANG.

Bei freigegebener Kalibrierebene

- Die Taste langer als 3 Sekunden driicken / KALIBRIER-EBENE /
OPTIONSEINGANG.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

9.2 Betriebsart Linear

9.2.1 1-Punkt Kalibrierung

In diesem Beispiel wird von einer Fillstandsmessung (in %) ausgegangen.
Das Eingangssignal wird von einem Druckmessumformer bereitgestellt.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERT
TEMF. EIHL.
OFT. IH 5

B3 S Cm
2.0 2 C
) W

% Die Anlage jetzt in einen definierten Zustand bringen (z.B. bei Fillstands-

messung: den Behalter leeren).

% Die Kalibrierung starten, siehe "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

%* Mit Taste die Nullpunkt-Kalibrierung wéhlen.

2=FUHET 3-

% Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste wei-
ter.

EHLLE

MESSLUMHIG
FEFEREHZ Ve

Zad

Angezeigten Wert mit den Tasten [V¥] bzw. [A] auf den gewiinschten Wert
(Oblicherweise 0%) einstellen; danach mit Taste weiter.

KRHLLE

EIMGHEE
FEFEREMZ Ve

0.0

Der vom Gerét ermittelte Nullpunkt wird angezeigt.

Mit der Taste den Wert Glbernehmen oder
mit Taste den Wert verwerfen.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtck.

HHUFTWEET &.53F9 pSsScm
TEMF.EIM. 23.0°C
OFT. IM 3 0.0 X

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspllen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-
den.

9.2.2 Zwei-Punkt-Kalibrierung

Die bei der Kalibrierung ermittelten Werte (Nullpunkt und Steilheit) wirken sich

wie folgt aus:

Eingangswert
Steilheit

In diesem Beispiel wird von einer Fullstandsmessung ausgegangen. Das Ein-
gangssignal wird von einem Druckmessumformer bereitgestellt.

Anzeige = + Nullpunkt

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERET &.59 pSsScm
TEMF. EIM. 23.0°C
OFT. IH = La') ie

% Die Anlage jetzt in einen definierten Zustand bringen (z.B. bei Fillstands-
messung: den Behalter leeren).

% Die Kalibrierung starten, siehe "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

% Mit Taste die 2-Punkt-Kalibrierung wéhlen.

MULLFUMET
ERHDOFLMET

LT

% Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste
weiter.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

EHLLE

MESSLMG
FEFEREHS 1

Zad
o

% Angezeigten Wert mit den Tasten [¥] bzw. [A] auf den gewiinschten Wert
(Gblicherweise 0) einstellen; danach mit Taste weiter.

EHLLE

EIMGHEE
FEFEREMHZ 1

0.0
i

% Die Anlage jetzt in einen zweiten definierten Zustand bringen (z.B. bei Fill-
standsmessung: Behélter voll).
Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste

weiter

EHLLE

MESSLHG
FEFEFEEHS

Fr.d
e

% Angezeigten Wert mit den Tasten [V] bzw. [A] auf "Maximal" ((iblicherweise
100%) einstellen; danach mit Taste weiter.

ERHLLE

EIMGHEE
FEFEREHZ =

100.0
i

Der vom Gerat ermittelte Nullpunkt und die Steilheit werden angezeigt.

% Mit der Taste die kalibrierten Werte tGbernehmen oder
mit Taste den Wert verwerfen.

FHLIL E
HULLFPUMET —%.E-
STEILHEIT 94,9 ¥
% Das Gerat kehrt in den Messmodus zurUck.
HAUFTWERET &.829 S cm
TEMF.EIM. 25.0°C
OFT. IH 23  100.0
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspllen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-

den.

9.2.3 Endunkt Kalibrierung

In diesem Beispiel wird von der Messung von freiem Chlor ausgegangen. Das
Eingangssignal wird von einem entsprechenden Messumformer bereitge-
stellt.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERT &£.29 ps/cm
TEMF.EIM. Z3.0°C

OFT. IH = 1.61 pEm

% Die Prozess muss jetzt in den Zustand gebracht werden, der méglichst dem
Endwert entspricht (z.B. bei Chlormessung: gewilinschte Konzentration).

*¥ Die Kalibrierung starten, siehe "Mo&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten”
Seite 54.

% Mit Taste die Endpunkt-Kalibrierung wahlen.

MULLFLME T >
- >

% Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste wei-
ter.

FALLE
MESSLUHG 1.94
FEFEREMNZ =1=])|

Angezeigten Wert mit den Tasten [V¥] bzw. [A] auf den gemessenen Referenz-
wert einstellen; danach mit Taste weiter

EHLIL E

EIMGHEE 200
FEFEREM: =1=) [

Die vom Gerét ermittelte Steilheit wird angezeigt.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

% Mit der Taste den Wert Gbernehmen oder mit Taste den Wert ver-
werfen.

EALLE
STEILHEIT F6.9 X

% Das Gerat kehrt in den Messmodus zurtick.

HHUFTWEET &.58% »5/cm
TEMF. EIM. 23.0*=C
OFT. IH 5 200 pem

Kalibrierung ist beendet
Nach dem Abspllen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-

den.

9.3 Betriebsart pH
9.3.1 Nullpunkt- (1-Punkt-) Kalibrierung

In diesem Beispiel wird von einer Glas-Einstabmesskette mit angeschlosse-

ﬂ nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

10 a%: 0%
HHUFTWEET &.59 5SS cm
OFT. IH & =00 pH
TEMF. EIM. 24.4 °C

% Kalibrierung wie folgt durchfihren.

Nullpunkt-(1-Punkt)-Kalibrierung
% Vorbereitungen duchflihren, siehe Kapitel 8.2 "Allgemeines" Seite 47 .

% Kalibrierung starten, siehe Kapitel 8.2.2 "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu
starten" Seite 48.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

*¥ Nullpunkt-Kalibrierung wéhlen.

et St

S—POMET

% Die Einstabmesskette in eine Pufferlésung mit bekanntem pH-Wert tau-
chen.

% Mit Taste die Nullpunkt-Kalibrierung starten.

Jetzt kann die Quelle der Temperaturerfassung (manuell oder Temperaturein-
gang der Netzteilplatine oder Temperatureingang Gber Optionsplatine) gewahit
werden, die flr die Dauer der Kalibrierung aktiv ist.

Folgend das Beispiel: manuelle Temperatureingabe.

KFHLLE

TEMF. =EOMP. —GLUELLE
MAHH. TEMPEEHTLUE

% Bei manueller Temperatureingabe die Temperatur der Kalibrierlésung mit
den Tasten [V] bzw. [A] einstellen und mit Taste [~] bestatigen.

EHLLE

EIMGHEE +023.0°C
TEMFPEEHTLUE

* Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste wei-
ter.

EALTE
MESSLHG =11
FEFEREHS eH
20 2 C

% Angezeigten Wert mit den Tasten [V] bzw. [A] auf den Wert der Pufferls-
sung einstellen; danach mit Taste weiter.

EHLIL E

EIMGHEE +07.00
FEFEREMZ =1y

% Mit der Taste [=| den Nullpunkt tibernehmen oder mit Taste [=7| den Wert
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

verwerfen.

EALTE
HULLFUHET  ¢.01pH

Das Geréat kehrt in den Messmodus zuriick.

10: d538: L

HHUFTWEET &.58%9 »5Scm
OFT. IH =10 pH
TEMF. EIM. 24.4 =C

9.3.2 2-Punkt Kalibrierung

In diesem Beispiel wird von einer Glas-Einstabmesskette mit angeschlosse-

ﬂ nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

1l d3: L

HHUFTWEET &.58% »5Scm
OFPT. IM = =10 eH
TEMF. EIM. “4.4 °C

% Kalibrierung wie folgt durchflhren:

2-Punkt-Kalibrierung

Die fur die Kalibrierung verwendeten Pufferlésungen (Referenzlésungen) muis-

sen sich um mindestens 2 pH unterscheiden!
Wéhrend des Kalibrierens muss die Temperatur der beiden Pufferldsungen

gleich sein und konstant bleiben!

% Vorbereitungen duchflhren, siehe Kapitel 8.2 "Allgemeines" Seite 47 .

% Kalibrierung starten, siehe Kapitel 8.2.2 "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu
starten" Seite 48.

% 2-Punkt-Kalibrierung wahlen.

MULLFLMHE T »
£-FUMET ¥
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

% Die Einstabmesskette in die erste Pufferlésung mit bekanntem pH-Wert
tauchen.

%* Mit Taste die Zweipunkt-Kalibrierung starten.

gang der Netzteilplatine oder Temperatureingang tber Optionsplatine) gewahlt
werden, die flr die Dauer der Kalibrierung aktiv ist.

Folgend das Beispiel: manuelle Temperatureingabe.

ﬂ Jetzt kann die Quelle der Temperaturerfassung (manuell oder Temperaturein-

EHLLE

TEMF. —K0MP. —HUELLE
MAH. TEMPEEATLE

% Bei manueller Temperatureingabe die Temperatur der Kalibrierlésung mit
den Tasten [V¥] bzw. [A] einstellen und mit Taste [=] bestatigen.

EHLLE

EIMSHEE +0:23.0°0C
TEMFERATLUE

* Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste wei-
ter.

EHLLE

MESSLMG .11
FEFEREHS 1 eH
20 2 C

% Angezeigten Wert mit den Tasten W] bzw. [A] auf den Wert der ersten Puf-
ferlédsung einstellen; danach mit Taste weiter.

KHLL E

IHMGHEE +07.00
EFEFEHS 1 FH

E
E

% pH-Einstabmesskette abspiilen und trocknen.
% pH-Einstabmesskette in zweite Pufferldsung tauchen.

% Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste M wei-
ter.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

EHLLE

MESSLUMHIG .15
FEFEFEHS PH
2.0 =0

% Angezeigten Wert mit den Tasten [¥] bzw. [A] auf den Wert der zweiten
Pufferlésung einstellen; danach mit Taste weiter.

EHLLE

EIHGHEE +04.00
FEFEFEEHS FH

Der vom Gerét ermittelte Nullpunkt und die Steilheit werden angezeigt.

% Mit der Taste die kalibrierten Werte Gibernehmen oder

mit Taste den Wert verwerfen.
EHLLE

HULLFUHET  ¢.01pH
STEILHEIT  95.4%

Das Geréat kehrt in den Messmodus zuriick.

I0: d%: 0%
HHUFTWEET &.58%9 »5Scm
OFT. IH =10 pH
TEMF. EIM. 24.4 =C

9.4 Betriebsart Leitfahigkeit
9.4.1 Kalibrierung der relativen Zellenkonstante

In diesem Beispiel wird von einer Leitfahigkeitsmesszelle mit angeschlosse-
nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWEET &.53F pSsScm

TEMF. EIH. 23.0 °C
OFT. IH 5 124 PSS cm

% Den Leitfahigkeitsmesszelle in eine Referenzlésung mit bekannter Leitfahig-
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

keit tauchen.

% Die Kalibrierung starten, siehe "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

% REL. ZELLENKONST. wahlen.
% Die Taste [r] driicken.

TEMF. FOEF. LIMEHE
REL. <ELLEMREUMST. >

%¥ Wenn der Messwert stabil ist, die Taste driicken

FHLLE
MESSLHG 1925
FEEFEREMHZ HSSCm
*¥ der Leitféhigkeitsmesswert wird blinkend angezeigt.
FHLL E
EIMGHEE 2000
FEFEREEMHZ HSSCm

% Mit den Tasten [V] bzw. [A] den Wert auf die tatsichliche Leitfahigkeit ein-
stellen.

% Die Taste driicken;
die vom Gerét ermittelte relative Zellenkonstante (in %) wird angezeigt.

EALTE
ZELLEHME. 10555 &

% Mit der Taste den Temperaturkoeffizienten tbernehmen oder
mit Taste den Wert verwerfen.

HHUFTWERET &.52 psSsScm
TEMF. EIM. 2320 °C
OPT. IM 2 2001 »S./cm

Der aktuelle Messwert und die Temperatur werden angezeigt.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspulen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-
den.

9.4.2 Kalibrierung des Temperaturkoeffizienten

Linearer Temperaturkoeffizient

In diesem Beispiel wird von einer Leitfahigkeitsmesszelle mit angeschlosse-

ﬂ nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERT &£.29 ps/cm
TEMF.EIM. 23.0°C
OFT. IH = 124 p5sScm

% Den Leitfahigkeitsmesszelle in das Messmedium tauchen.

Die Kalibrierung starten, sieche "Mdglichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

¥ "TEMP. KOEF.LINEAR" wéhlen.

Das Display zeigt die aktuelle Sensortemperatur blinkend (1).

KFHLLE

E IMNGHEE 245 %0
HEE. —TEIF.
4 =000 ¢ S0.0%C

(1)

Die Arbeitstemperatur muss mindestens 5°C Uber oder unter der Bezugstem-
peratur (25.0°C) liegen.

% Die gewlnschte Arbeitstemperatur eingeben und bestéatigen.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

Das LC-Display zeigt jetzt die gewahlte Arbeitstemperatur (blinkend) (2).
FHLLE

E IMGHEE fac IR B
HEE. —TEIMPF.
o 2000 » S0.0%C0

% die Taste [r] driicken.

@)

EHLIL E

T1 2ol 2 C 239
T2 raud e e HSSCm
g MC Rl

Das LC-Display zeigt jetzt rechts die Leitfahigkeit (399 uS/cm) bei der aktuel-
len Temperatur (24.3°C).

Links werden die noch anzusteuernden Temperaturen T1 (25°C) und
T2 (70.0°C) angezeigt.

% die Taste [*] driicken.

% Das Messmedium erwérmen, bis die Arbeitstemperatur erreicht wird.

Wahrend des Kalibrierens darf die Temperaturdnderungsgeschwindigkeit der
Messlésung von 10 K/min nicht Uberschritten werden.

Das Kalibrieren ist auch im Abkihlvorgang (bei sinkender Temperatur) még-
lich. Begonnen wird oberhalb der Arbeitstemperatur, beendet unterhalb der
Referenztemperatur.

Sobald die Temperatur des Messmediums T1 (25°C) Ubersteigt, wird diese im
Display ausgeblendet. Rechts wird die unkompensierte Leitfahigkeit bei aktu-
eller Temperatur angezeigt.

KRHLLE

=00
T2 radP0 S Cm
il JC Rl B

Wenn die Mediumstemperatur T2 (73.0°C) Uberschritten hat, ermittelt das
Gerat den Temperaturkoeffizienten.

Das LC-Display zeigt jetzt den ermittelten Temperaturkoeffizienten in %/K an.
EHLLE

TEMF. KOEF. 1.29 X

% Mit der Taste [r] den Temperaturkoeffizienten tibernehmen oder
mit Taste [=7] den Wert verwerfen.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

HALUFTWERET
TEMF. EIH.
OFT. IM 3

B.o9 PSS Cm
250 7
G423 PSS Cm

Der Messumformer befindet sich im "Messmodus" und zeigt die kompensierte
Leitfahigkeit der Lésung an.

Kalibrierung ist beendet
Nach dem Abspllen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-

den.

Mit unlinearem Temperaturkoeffizienten (TEMP. KOEF. KURVE)

In diesem Beispiel wird von einer Leitfahigkeitsmesszelle mit angeschlosse-
nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

Der nicht lineare Temperaturkoeffizient kann nur mit steigender Temperatur

kalibriert werden!

Die Start-Temperatur muss unter der konfigurierten Bezugstemperatur (Ubli-

scherweise 25°C) liegen!

Der Menlpunkt "TEMP.KOEF. KURVE" erscheint nur wenn ein Temperatur-
sensor angeschlossen und als Art der Temperaturkompensation "TK-KURVE"

konfiguriert ist.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERT
TEMF. EIH.
OFT. IH 5

Baa'3 1SS Cm
2.0 °C
124 pSScm

% Den Leitfahigkeitsmesszelle in das Messmedium tauchen.

Die Kalibrierung starten, sieche "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten

Seite 54.

¥ "TEMP. KOEF. KURVE "wahlen und die Taste dricken.

TEMP. ELEF,

% Die gewilinschte Anfangstemperatur (1) der TK-Kurve eingeben.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

EHLLE

E IMNGHEE
HHF . —TEMF.

EALLE
Fa= Ry

EIMSGHEE
EHDTEMF.

% Das Mesmedium kontinuierlich erhitzen
(3) die aktuelle unkompensierte Leitfahigkeit
(4) die aktuelle Temperatur des Messmediums
(5) die erste Zieltemperatur.

EALLE

HRCHSTE 37.13
TEMPEFEHTLUE M=, Cm
24.0°0 21.1*°0C

|
(5)

24 00—

% Die gewilinschte Endtemperatur (2) der TK-Kurve eingeben.

@)

Wahrend des Kalibrierens darf die Temperaturdnderungsgeschwindigkeit der
Messlésung von 10 K/min nicht Uberschritten werden.

Das Gerat zeigt wahrend des Kalibriervorganges die Werte zu den folgenden

funf Temperaturstitzstellen.

EALLE
HACHSTE 2315
TEMPEREHTLF M= Cm
24.0°C 21.1 *C

Die Endtemperatur wurde erreicht
Mit der Taste die Temperaturkoeffizienten bernehmen oder

mit Taste das Kalibrierergebnis verwerfen.

FHLLE

1: 5.91 afk 2o daer adk
CHRC NC e (RN HIE B e g
-t = Tl Wl O =t s A o

Das LC-Display zeigt jetzt die ermittelten Temperaturkoeffizienten in %/K an.
% Mit der Taste die Temperaturkoeffizienten tbernehmen oder
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

mit Taste Werte verwerfen.

HHUFTWEET &.589 pSscm
TEMF. EIHM. Z3.0*°C
OFT. IH = G5 pESom

Der Messumformer befindet sich im "Messmodus" und zeigt die kompensierte
Leitfahigkeit der Lésung an.

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspulen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-
den.

9.5 Betriebsart Konzentration

9.5.1 Kalibrierung der relativen Zellenkonstante

nem Zweidrahtmessumformer ausgegangen.

Die Leitféhigkeit einer Natronlauge wird vom Gerét in einen Konzentrations-
wert [%] umgerechnet.

ﬂ In diesem Beispiel wird von einer Leitfahigkeitsmesszelle mit angeschlosse-

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

HHUFTWERT &£.29 ps/cm
TEMF.EIM. Z3.0°C
OFT. IH = 1.4 «

% Den Leitfahigkeitsmesszelle in das Messmedium mit bekannter Leitféhig-
keit tauchen.

% Die Kalibrierung starten, siehe "Md&glichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

% Die Taste [r] driicken.

FEL. ZELLEMEDNST.

Der gemessene Leitféhigkeitswert wird angezeigt.
% Warten, bis sich der Messwert stabilisiert hat.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

% Die Taste driicken.

EHLLE
MESSLIMHG o
FEEFEREHZ mS.Cm
% Mit den Tasten [V¥] bzw. [A] den Wert auf die tatsichliche Leitfahigkeit ein-
stellen.
EHLLE
EIMGHEE +00071
FEFEREHZ mSCm

% Die Taste [r] driicken;
die vom Gerét ermittelte relative Zellenkonstante (in %) wird angezeigt.

EALLE
ZELLEHME. 10554 X

% Mit der Taste || die relative Zellenkonstante (ibernehmen oder
mit Taste [=7] Werte verwerfen.

HHUFTWEET &.53F9 pSsScm
TEMF.EIM. Z3.0%°C
OFT. IM 3 1.4 %

Der Messumformer befindet sich im "Messmodus" und zeigt die kompensierte
Leitfahigkeit der Lésung an.

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspulen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-
den.
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

9.6 Betriebsart Chlormessung, pH-kompensiert
9.6.1 Kalibrierung Endwert

Das pH-Signal und das Temperatursignal werden Uber den Haupteingang
ﬂ zugefihrt - das Chlorsignal (Einheitssignal) Gber den Optionseingang.

- Der Messumformer befindet sich im "Messmodus".

H 2 .99 pH
EIM. 25.0°C
H 2 1.3'3 ppm

pH-Sensor kalibrieren
% Kalibrierung durfiihren, siehe "Betriebsart pH" Seite 59.

Chlor-Sensor kalibrieren

% Die Prozess muss jetzt in den Zustand gebracht werden, der méglichst dem
Endwert entspricht (z.B. bei Chlormessung: gewlinschte Konzentration).

% Die Kalibrierung starten, sieche "Mdglichkeiten, die Kalibrierung zu starten"
Seite 54.

% Mit Taste die Endpunkt-Kalibrierung wahlen.

% Warten, bis sich der Anzeigewert stabilisiert hat; danach mit Taste wei-
ter.

EHLLE

MESSLUMHIG 1.94
FEFEREHZ =1=1)(

Angezeigten Wert mit den Tasten [V¥] bzw. [A] auf den gemessenen Referenz-
wert einstellen; danach mit Taste weiter
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9 Kalibrieren eines Sensors mit Einheitssignal

KRHLLE

EIMGHEE 200
FEFEREMZ PPM

Die vom Gerét ermittelte Steilheit wird angezeigt.

% Mit der Taste den Wert Gbernehmen oder mit Taste den Wert ver-
werfen.

EALLE
STEILHEIT F6.9 X

Das Geréat kehrt in den Messmodus zuriick.

HHUFTWEET &.58% »5/cm
TEMF. EIM. 23.0*=C
OFT. IH 5 200 pEm

Kalibrierung ist beendet

Nach dem Abspllen kann der Sensor wieder fir Messungen eingesetzt wer-
den.
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10 Kalibrier-Logbuch

10.1 Allgemeines
Im Kalibrierlogbuch werden die charakteristischen Daten der letzten 5 erfolgrei-

chen Kalibriervorgange dokumentiert.

Aufrufen
Das Geréat befindet sich im Messmodus.
% Die Taste langer als 3 Sekunden drlicken.

Eingang wéahlen
Die Taste kurz drucken.

Jingste erfolgreiche Kalibrierung

Der "Zeitstempel" in den folgenden Bildschimdabrucken (oben links z. B. 11-

06-06 12:02) erscheint nur, wenn der Optionssteckplatz 3 mit dem "Datenlog-
ger mit Schnittstelle RS485" bestickt ist!

% Die Taste [V¥] kurz driicken.

I1I-0e—1t 0F: d&
Z ELLEHE. 100.1 X
HESZEER. 1

Nachst éltere erfolgreiche Kalibrierung
% Die Taste [V¥] kurz driicken.

I1-06e—1d 1d: &7
TE 296 ¥AK
TEHF. 1 24.4 2C
TEHF. = Foaed 2L
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11 Regler

11.1 Allgemeines

Neben einer fehlerhaften Installation kénnen auch falsch eingestellte Werte am
Gerat den nachfolgenden Prozess in seiner ordnungsgeméBen Funktion
beeintrachtigen oder zu Schaden filhren. Daher immer vom Gerat unabhan-
gige Sicherheitseinrichtungen vorsehen und die Einstellung nur dem Fachper-
sonal mdéglich machen

11.2 Reglerfunktionen
ﬂ Bei diesem Gerat werden "Software"-Regelfunktionen "Hardware"-Ausgangen

zugewiesen.

(1) L> » | | ©
d

@) H> | @
a

Software-Regler flr "einfache" Schaltfunktionen (z. B. Alarmiberwachung)
Software-Regler fur "héherwertige" Schaltfunktionen (z. B. PID-Regler)
Hardware-Ausgang "schaltend" (z. B. Relais)

v

W W NN =

Hardware-Ausgang "stetig" (Analogausgang)

11.2.1 Einfache Schaltfunktionen

Es kdnnen bis zu vier Schaltfunktionen eingestellt werden (Grenzwert 1, 2, 3,
4)

ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / GRENZWERTUBERWA-
CHUNG / GRENZWERT x.

11.2.2 Hoherwertige Schaltfunktionen (PID)

Hoherwertige Schaltfunktionen werden in der Parameterebene Uber die Para-
meter der "Regler 1 bzw. 2" konfiguriert.

ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / REGLER / REGLER 1(2) /
KONFIGURATION / REGLERART / z. B. IMPULSLANGEN
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11 Regler

11.2.3 Beispiel von Parametern der Bedienebene

Bindrausgange Erklérung

Signalquelle

Kein Signal keine Schaltfunktion gewlnscht
Grepzwertuberwachung "Einfache" Schaltfunktionen

1 bis 4

Alarmfunktion (AF1) Iml

Alarmfunktion (AF2) 1T

Alarmfunktion (AF7) I

Alarmfunktion (AF8) 1

Regler 1(2) "Hbéherwertige" Schaltfunktionen

Grenzwert
Impulsléangen
Impulsfrequenz
Stetig
3Punktschritt

11.3 Software-Regler und Ausgange

Einfache Reglerfunktionen

L > | L

i

1N / 1O  {ID

d d d

T |+ T
- -

N
T30 I =30 I TN

o] 1o (o

Hauptplatine
Optionsplatinen
Einfacher Regler
Hoherwertiger Regler
Digitalausgang
Analogausgang

MO THEND =
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11 Regler

Wenn "einfache Reglerfunktionen" konfiguriert wurden, kénnen ausschlieBlich
die Digital-Ausgénge angesteuert werden!

Es muss konfiguriert werden, welcher der Digital-Ausgénge angesteuert wer-
den soll - Hauptplatine oder Optionsplatine 1, 2 oder 3

Héherwertige Reglerfunktionen

L dJ_L
/ 0
H »> K

<

D

1] (NEER (EER
I |+ I I
d d [¢]
@
alC “ alC alC
1 Hauptplatine
2 Optionsplatinen
L Einfacher Regler
H Hoherwertiger Regler
d Digitalausgang
a Analogausgang

Wenn "héherwertige Reglerfunktionen" konfiguriert wurden, kénnen sowohl
die Digital-Ausgange als auch die Analog-Ausgange angesteuert werden.

Es muss konfiguriert werden, welcher der Ausgénge angesteuert werden soll -
Hauptplatine oder Optionsplatine 1, 2 oder 3.

Zusatzliche Erklarungen, siehe Kapitel 16.1 "Begriffserklarung" Seite 94.
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11 Regler

11.4 Konfiguration hoherwertiger Regler

11.4.1 Struktur

Regler

.

Reglersonderfunktionen
(bei Bedarf)

:

Regler 1

|

:

Regler 2

|

Konfiguration

Konfiguration

o

o

Parametersatz 1 Parametersatz 2

Parametersatz 1 Parametersatz 2

. i ..... e Jv ....... e l I

_._l _____ |

Regler 1
Ausgang 1

Regler 1
Ausgang 2

Regler 2
Ausgang 1

Regler 2
Ausgang 2

11.5 Parametersatze

Hardware

Software

Unterschiedliche Prozessschritte kdnnen unterschiedliche Reglereinstellungen

erfordern. Das Geréat bietet die Mdglichkeit zwei Parametersatze anzulegen
welche Uber einen bindren Eingang umgeschaltet werden kdnnen.

Parametersatz definieren

ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / REGLER / REGLER 1(2) /

PARAMETERSATZ 1(2)

siehe "Regler" Seite 109.

Parametersatz Umschaltung konfigurieren

ADMINISTRATOREBENE / PARAMETEREBENE / BINAREINGANGE /
BINAREINGANG 1(2) / PARAMETERSATZUMSCHALTUNG

siehe "Bindreingadnge" Seite 109.
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11 Regler

11.6 Konfigurationsbeispiele

11.6.1 Einfache Grenzwertiiberwachung

Konfiguration

Grenzwertiiberwachung

Grenzwert 1
Signalquelle:
Schaltfunktion:
Schaltpunkt:
Hysterese:

Konfiguration Bindrausgang z. B. Relais)

Bindrausgéange
Binadrausgang 1
Signalquelle:

Bei Kalibrierung:

Im Fehlerfall:

Im HOLD-Betrieb:
Einschaltverzégerung:
Ausschaltverzégerung:
Wischerzeit:
Handbetrieb:

Hauptwert

Alarmfunktion ~]  (AF8)
10.00 MOhm x cm

0.50 MOhm x cm

Grenzwerttiberwachung 1
Normalbetrieb

Inaktiv

Eingefroren

0 Sekunden

0 Sekunden

0 Sekunden

Keine Simulation

11.6.2 Grenzwertiiberwachung nach USP

Konfiguration

Grenzwertiberwachung

Grenzwert 1
Signalquelle:
Schaltfunktion:
Schaltpunkt:

Hysterese:

Konfiguration Bindrausgang z. B. Relais)

Bindrausgéange
Binarausgang 1
Signalquelle:

Bei Kalibrierung:

Hauptwert
USP

ergibt sich automatisch aus Tabelle, siehe
"Auszug aus USP <645>" Seite 101

0.50 uS/cm

Grenzwertiiberwachung 1
Normalbetrieb

78



11 Regler

11.6.3 Regler mit Grenzwertfunktion

Im Fehlerfall:

Im HOLD-Betrieb:
Einschaltverzégerung:
Ausschaltverzégerung:
Wischerzeit:
Handbetrieb:

Konfiguration Softwareregler

Regler 1
Konfiguration
Reglerart:
Regler-Istwert:
Stellradriickmeldung:
Additive StorgroBe:

Multiplikative StorgréBe:

Min/Max-Kontakt:
Ruhe/Arbeits-Kontakt:
Im HOLD-Betrieb:
HOLD-Stellgrad:

Im Fehlerfall:
AlarmUberwachung:
Parametersatz 1
Min.-Sollwert:
Max.-Sollwert:
Sollwert:

Hysterese:
Anzugsverzdgerung:
Abfallverzégerung:
Alarmverzégerung:

Konfiguration Bindarausgang z. B. Relais)

1

Bindrausgidnge
Bindrausgang 1
Signalquelle:

Inaktiv
Eingefroren

0 Sekunden

0 Sekunden

0 Sekunden
Keine Simulation

Grenzwert
Hauptwert
kein Signal
kein Signal
kein Signal
Max-Kontakt
Arbeitskontakt
0%

0%

0%

Aus

bei Bedarf
bei Bedarf
0.80 mS/cm
bei Bedarf
bei Bedarf
bei Bedarf
bei Bedarf

Regler 1 Ausgang 1

Dieser Parameter erscheint nur, wenn in Reglersonderfunktionen "Getrennte Regler" konfiguriert

wurden.
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12 Setup-Programm

12.1 Konfigurierbare Parameter
Mit dem optional erhaltlichen Setup-Programm (ACM-Soft) und der eben-

Anschluss

fall

s optionalen PC-Interface-Leitung mit USB / TTL-Umsetzer (ACM-Int)

kann der Messumformer komfortabel  den Anforderungen angepasst werden:

Einstellen des Messbereiches.

Einstellen des Verhaltens der Ausgan  ge bei Messbereichs-Uberschreitung.
Einstellen der Funktionen der Schaltausgange K1 bis K8.

Einstellen der Funktionen der Binaren Eingange.

Einstellen einer kundenspezifischen Kennlinie

USW.

Eine Datenlibertragung vom bzw. zum Messumformer kann nur erfolgen,
wenn dieser mit Spannung versorgt ist,  siehe Kapitel 5 "Installation” Seite
14ff.

Kobold ACM-1

PC-Interface-Leitung mit USB / TTL-Umsetzer, ]
Verkaufs-Artikel-Nr.: ACM-Int

PC oder Notebook
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12 Setup-Programm

12.2 Geratekonfiguration dokumentieren
% Setup-Programm starten

% Verbindung zum Gerat herstellen (1).
Geratekonfiguration auslesen (2).

E Datei Editieren Datentransfer Extras Fenster Info

D(slE| RIS| & ol sl8lole| flelal B

(2) (1)

Diatei- Irifo- K.opf:

SerE=mme: dTRAK3L E el lung st m: I 06 2011
e S e rsian: 250 F.n:lcru@chun: G011
“OHN: P gram m-“ersian 1004

Kurzima:
E=arbe=ii=r:
Typ=rschlis==l:
Autirag:
Zisatrima:

Hardware / Grundeinstellundg:

Hardwar=typ:
pH ! R=dax
Regler

Yarbme:
Standard

Grundzinsi=llung
Smnear: pH Standar & El=kinad=
Einh=ii: pH

Ol E=riickung
Opiamssi=ckplrtz 1: Amlogd Egang
Opiaeseckptz2: Arakg Eingang
Opiarssiackpbt: Diai=n kgge=r

,ﬂ-\naloga ngang Haupbwert:

pH ! Fadax

Kam persmliansqueli=: Tempermiur Engang
[ b=rwachung B=zuge=l=kirad=n: e

[l b=rwmc hung Sierela krada: A

Fibarzaii: 0=
Kalibrizrimernsall: 0 Tage

D i=r=nzm=r=ung: A

He=trdraquenz: S1H=

Analagemgang Termperatur:

S=rartyp Keain Sarear
Fib=rzei: 20=
Manuelb= Te=m peerurnangabe: 250G
Ottt s

Analogeingang Opfionskarten:

Amalageingang 2

E=iri=bear: Lin=ar

Kamma: s -]

Einh=ii: S icm

Shali=rung Antang: 000 = am

Shali=rung Enda: .09 = tlem

Sigmban: 0..20mA

Filzrzait: 0=

Fawtmiber. Dk urrant. =shpl - gedncert -
Grdarre. o R EratalingaOishum. .
Girdim = ar ko . F 1.1 JArd mrurg acebum w.mmil
Frogramm T ek . 1mJ =l b TS et ]
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12 Setup-Programm

12.3 Besonderheiten bei "Datenlogger”
% Setup-Programm starten

% Verbindung zum Gerat herstellen (1).
% Gerdtekonfiguration auslesen (2).

E Datei Editieren  Datentransfer Extras Fenster  Info

0|2 (E| RIS| & 2|« 2B|9]®] 8=m= BS|

) (2)

% Daten des Datenloggers ausles en (z. B. Tabellenansicht)
- Datenlogger-Symbol markieren (3)
- Werte aus dem Gerat auslesen (4)

E-#8 JUMO dTRANMS pH / CR 02

|_—‘_||:_='_J Setup

----- E.’ Datei-lnfo-K.opf

----- E’ Hardware / Grundeinztellung
B3 Setup-Parameter

----- & analogeingang Hauptwert
----- g’ Analogeingang Temperatur
----- ?J Analogeingang Optionzk arten
----- E’,? Binareingange

----- g’ Fealer

----- ?,? Grenzwertubenwachung
----- ;5’,? Binarausgange

----- ?J Analogausgange

----- E’,? Schnittztellen

----- g’ Wasch-Timer

----- ?J D atenlogger [Konfiguration)
----- ;5’,? Anzeige

..... 57 Mathematik / Logik

----- ;5’,,? Bedienrechte

----- g’ Kalibrier-Freigabe

E@ Otline-Parameter

(- Grafik

E Dakei Editieren  Datentransfer Extras Fenster  Info

D|s|E| QS| & o] 5(S0® Si=l=l =S|

(4)
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12 Setup-Programm

Auswahl der zu iibertragenden Daten

Datenlogger

—Zu ubertragende Daten ...

Alles auswahlen |

Auswahl aufheben | ] I .-’-‘n.bhrechenl

% Daten (furr die Verarbeitung in einem externen Programm) exportieren.

B JUMO dTRANS pH / CR 02 {Unicode) - [Setup2 - gedndert - ]
Ef] Datei Editieren  Datentransfer Extras Fenskter Info

SEEINERESEE R e el
I

Geratekennung: §
|||
o e = =
55|55
- . - - 7798
3 3 ; AHEHLE
[ [ [ = E|E|E| E
Datum Zeit logwert1| = |Analogwert2| = |Analogwert3| = |Analogwerta| © (8@ |@|a@
T 10082011 133049 | 1995778 s 25 " 0 % 100 % 0:.1:0 0
2 |1o0npE2011 iE2m2s ¢ 1oos v iy 25 " i % 100 % 0. 1.0°0
3 10082011 132825 @ 1995778 s 25 o 0 % 100 % 0i1.0 1
4 10082011 132m25 0 199577 s 25 " 0 % 100 % 0. 1.0 0
5 10082011 1%2625 @ 1995770 iy 25 " i % 100 % 0. 1.0°0
6 |10082011 132525 @ 1995778 s 25 o 0 % 100 % 0i1.0 1
7 |10082011 132425 0 199577 s 25 " 0 % 100 % 0. 1.0 0
& 10082011 132325 . 1995770 iy 25 " i % 100 % 0. 1.0°0
9 |10082011° 132225 @ 1995778 s 25 o 0 % 100 % 0i1.0 1
A0 |1008 2011 132125 1995779 s 25 " i % 100 % 0.1.0 0
11 |10082011 132025 1995770 =3 - o o % o0 % 0. 1.0 0
12 (10082011 131925 1995 773 us x| % i0:1:0:0
13 |10082011 131825 1995779 I h % 0.1.0 0
14 |10082011 1317:25 1995770 & h % 0. 1.0 0
18  [10082011 131625 @ 1995778 B e b S T e el h % 0. 1.0 1
16 |10082011 131525 1995779 I h % 0.1.0 0
17 |100a2011 131425 1995770 & ———— =] I h % 0. 1.0 0
18 [10082011 131325 @ 1995778 L — h % 0. 1.0 1
18 10082011 131225 Yggs v 1 2::“?:;;::&'”'3“ h % o e
20 |10082011 1311:25 1995770 & ! k h % 0. 1.0 0
21 [10082011 131025 . 1995778 L h % 0. 1.0 1
22 |1o0a2011 130825 1995779 I h % 0.1.0 0
23 |10082011 130825 @ 1995770 I Speichern unter Schliessen h % o100
24 [10082011 130725 . 1995778 I h % 0. 1.0 1
25 |100a2011 130625 1995779 s % 0.1.0 0
26 100820110 130525 1995770 s 25 e i % 100 % oo
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13 Fehler und Stérungen beheben

Problem

maogliche Ursache

MaBnahme

Keine Messwertanzeige
bzw.
Stromausgang

Spannungsversorgung fehlt

Spannungsversorgung prufen

Messwertanzeige 0000
bzw.
Stromausgang 4 mA

Sensor nicht in Medium
eingetaucht;
Behélterniveau zu niedrig

Behalter auffullen

Durchflussarmatur verstopft

Durchflussarmatur reinigen

Sensor defekt

Sensor tauschen

Falsche oder
schwankende
Messwertanzeige

Sensor defekt

Sensor tauschen

Sensor falsch plaziert

Anderen Einbauort wahlen

Montage optimieren

Luftblasen
Messbereichslberschreitung
HAUF TWERTE THGAMG:
OUEREANGE
Messbereichsunterschreitung
HAUFTWERTE IMGAMI5:
UHDERFAMHGE
10; 13 25 ALARH Haupteingang:
MESSUNG Messbereich "out of range"

8888

24590 KESom

HAUFTE I HGAMG:
KOMPEMSAT. ~-BEREICH

Kompensationsbereich wurde
verlassen

Geeigneten Messbereich wahlen

TEHMPERATURE IMGAMG:
OUERREAMGE

Messbereichsliberschreitung

Messbereichsunterschreitung

TEMPEREATURE IMGAMNG:
UHIERRAMHGE

ALARH Temperatureingang:
MESSUNG Messbereich "out of range"

8888

gEEgeC HESCm

Geeigneten Messbereich wahlen

OFTIOMNSE IMGAMG 1z
FOMPEMSAT. —BEREICH

Kompensationsbereich wurde
verlassen

OPFTIOMNSE IMGAMG 1=
ouT OF RAHGE

Temperatureingang:
Messbereich "out of range"

Geeigneten Messbereich wahlen

ELEETRODE
LERSCHMUTET

Belage

Elektroden reinigen.
Leitfahigkeitsmesszelle ersetzen.
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13 Fehler und Storungen beheben

HEHAHGIGE PRRAMETER
WURDEM RMHGEFPRSST

Konfigurationsdnderung

OK

DATEHLOGGER WIRD
GELSSCHT ...

Konfigurationsdnderung

OK

EEEHE GESFERRT

Verriegelung Uber Bindrkontakt

Konfiguration prifen ggf. entrie-
geln

FRARAMETER GESPERET

Nicht freigegeben

gdgf. freigeben in der Freigabeebe-
ne

FRSSWORT FALSCH

Prifen

TASTATUR VERRIEGELT

Verriegelung Uber Bindrkontakt

Konfiguration prtfen ggf. entrie-
geln

FATION WURDE
HERGESTELLT

Abbruch in den Grundeinstellun-
gen

OK

FEOFIEUS FEHLER

Hardware prifen

HHZULASS IGE
HARIWARE-EESTOCKUMG

Bestiickung prifen, ggf. anpassen

FEHLER ECHTZEITLIHE:
UHREZEIT MEU STELLEM

Gerat war sehr lange ohne Span-
nungsversorgung

Spannungsversorgung herstellen
Uhr des Datenloggers stellen
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14 Technische Daten

Eingange (Hauptplatine)

Haupteingang Messbereich/Regelbereich Genauigkeit Temperatureinfluss
pS/cm 0,000 ... 9,999 <0,6% v. MB + 0,3 pS x Zellen- | 0,2%/10K
00,00 ... 99,99 konstante (K)

000,0 ... 999,9
0000 ... 9999
mS/cm 0,000 ... 9,999 <0,6% v. MB + 0,3 pS x Zellen- | 0,2%/10K
00,00 ... 99,99 konstante (K)
000,0 ... 999,9
0000 ... 9999
kQ x cm 0,000 ... 9,999 <0,6% v. MB + 0,3 pS x Zellen- |0,2%/10K
00,00 ... 99,99 konstante (K)
000,0 ... 999,9
0000 ... 9999
MQ x cm 0,000 ... 9,999 <0,6% v. MB + 0,3 pS x Zellen- |0,2%/10K
00,00 ... 99,99 konstante (K)
000,0 ... 999,9
0000 ... 9999
Nebeneingang
Temperatur Pt100/1000 -50...250 °C! <0,25% v. MB 0,2%/10K
Temperatur NTC/PTC 0,1...30kQ <1,5% v. MB 0,2%/10K
Eingabe Uber Tabelle
mit 20 Wertepaaren
Einheitssignal 0@4)...20mAoder0...10V 0,25% v. MB 0,2%/10K
Widerstandsferngeber minimal: 100 Q +/-5Q 0,1%/10K
maximal: 3 kQ

1 Umschaltbar in °F.

Eingange Widerstandsthermometer (Optionsplatine)

Bezeichnung Anschlussart Messbereich Messgenauigkeit Umgebungstem-
3-Leiter/4-Leiter | 2-Leiter peratureinfluss

Pt100 DIN EN 60751 2-Leiter/3-Leiter/ |-200 ... +850°C <0,05% <0,4% 50 ppm/K

(werkseitig eingestellt) 4-Leiter

Pt1000 DIN EN 60751 2-Leiter/3-Leiter/ |-200 ... +850°C <0,1% <0,2% 50 ppm/K

(werkseitig eingestellt) 4-Leiter

Sensorleitungswiderstand

maximal 30 Q je Leitung bei Drei- und Vierleiterschaltung

Messstrom

ca. 250 pA

Leitungsabgleich

bei Drei- und Vierleiterschaltung nicht erforderlich. Bei Zweileiterschaltung kann ein Leitungsabgleich
softwaremaBig durch eine Istwertkorrektur durchgefiihrt werden.

Eingange Einheitssignale (Optionsplatine)

Bezeichnung Messbereich Messgenauigkeit Umgebungstemperatur-
einfluss
Spannung 0@)...10V <0,05% 100 ppm/K
Strom 0..1V <0,05% 100 ppm/K
Eingangswiderstand
Rg > 100 kQ
Widerstandsferngeber minimal: 100 Q +/-4Q 100 ppm/K
maximal: 4 kQ
Temperaturkompensation
Art der Kompensation Bereich!
Linear O ... 8%/K -10...160°C
ASTM D1125 - 95 (Reinstwasser) 0...100°C
Natirliche Wasser (ISO 7888) 0...36°C

Bezugstemperatur

einstellbar 15 ... 30°C; voreingestellt auf 25°C (Standard)

1 Einsatztemperaturbereich des Sensors beachten!
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14 Technische Daten

Messkreisiiberwachung

Eingdnge Messbereichsunter-/ Kurzschluss Leitungsbruch
uiiberschreitung
Leitfahigkeit ja Abhangig vom Messbereich Abhangig vom Messbereich
Temperatur ja ja Ja
Spannung 2..10V ja ja Ja
2...10V ja nein nein
Strom 4...20mA ja ja Ja
0..20mA ja nein nein
Widerstandsferngeber nein nein Ja

Zwei-Elektroden-Systeme

Zellenkonstante Einstellbereich der sich daraus ergebender
[1/cm] Relativen Zellenkonstante nutzbarer Bereich [1/cm]
0,01 0,002 ... 0,05

0,1 0,02 ..0,5

1,0 20 ... 500% 02..5

3,0 0,6...15

10,0 2,0...50

Vier-Elektroden-Systeme

Zellenkonstante Einstellbereich der sich daraus ergebender
[1/cm] Relativen Zellenkonstante nutzbarer Bereich [1/cm]
0,5 0,1...0,75

20 ... 150%
1,0 0,2..15

Binarer Eingang

Aktivierung Potenzialfreier Kontakt ist offen: Funktion ist nicht aktiv
Potenzialfreier Kontakt ist geschlossen:  Funktion ist aktiv
Funktion Tastensperre, Handbetrieb, HOLD, HOLD invers, Alarmunterdriickung, Messwert einfrieren,
Ebenensperre, Reset Teilmenge, Reset Gesamtmenge, Parametersatzumschaltung
Regler
Reglerart Limitkomparatoren, Grenzwertregler, Impulslangenregler, Impulsfrequenzregler,
Dreipunkt-Schrittregler, stetige Regler
Reglerstruktur P/PlI/PD/PID
Ausgange
Relais (Wechsler) Netzteilplatine
- Schaltleistung 5 A bei 240 VAC ohmsche Last
- Kontaktlebensdauer 350.000 Schaltungen bei Nennlast/750.000 Schaltungen

bei1 A

Spannungsversorgung fiir
Zweidrahtmessumformer

Netzteilplatine

galvanisch getrennt, ungeregelt
DC 17 V bei 20 mA, Leerlaufspannung ca. DC 25 V

Spannungsversorgung fiir Optionsplatine DC 12 V; 10 mA
induktiven Naherungsschalter
Relais (Wechsler) Optionsplatine

- Schaltleistung 8 A bei AC 240 V ohmsche Last

- Kontaktlebensdauer 100.000 Schaltungen bei Nennlast/350.000 Schaltungen bei 3A]
Relais (SchlieBer) Optionsplatine

- Schaltleistung 3A bei 240VAC ohmsche Last

- Kontaktlebensdauer 350.000 Schaltungen bei Nennlast/900.000 Schaltungen bei 1A
Halbleiterrelais Optionsplatine

- Schaltleistung 1Abei240V

- Schutzbeschaltung Varistor
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14 Technische Daten

Halbleiterschalter (Foto-MOS) Optionsplatine U <50V AC/DC
1 <200 mA
Spannung Optionsplatine
- Ausgangssignale 0..10v/2...10V
- Lastwiderstand RLast =500 Q
- Genauigkeit <0,5%
Strom Optionsplatine
- Ausgangssignale 0...20mA/4...20 mA
- Lastwiderstand RLast <500 Q
- Genauigkeit <0,5%
Anzeige
| Art LC-Grafikdisplay, blau mit Hintergrundbeleuchtung, 122 x 32 Pixel

Elektrische Daten

Spannungsversorgung (Schaltnetz-
teil)

AC 110...240 V -15/+10%; 48 ... 63 Hz oder
AC/DC 20...30 V; 48 ... 63 Hz

Elektrische Sicherheit

nach DIN EN 61010, Teil 1
Uberspannungskategorie Il, Verschmutzungsgrad 2

Leistungsaufnahme

max. 13 VA

Datensicherung

EEPROM

Elektrischer Anschluss

Ruckseitig Uber Schraubklemmen,

Leiterquerschnitt bis max. 2,5 mm?

Elektromagnetische Vertraglichkeit

DIN EN 61326-1

(EMV)
- Stéraussendung Klasse A
- Storfestigkeit Industrie-Anforderung
Gehéuse
Gehauseart Aluminium-Feldgehause, orange. Fir den Schalttafeleinbau nach DIN IEC 61554
Einbautiefe 90 mm (Schalttafeleinbaugerat), 137 mm (Feldgerat)
Umgebungstemperatur -5 ... +55 °C (Schalttafeleinbaugerat), -5...+50 °C (Feldgerat)
Lagertemperatur -30 ...+70°C

Klimafestigkeit

rel. Feuchte <90% im Jahresmittel ohne Betauung

Gebrauchslage

horizontal

Schutzart

nach DIN EN 60529, frontseitig IP65, rlickseitig IP20

Gewicht (voll bestiickt)

ca. 380 g (Schalttafeleinbaugerat), ca. 1480 g (Feldgerat)

Schnittstelle

Modbus

Schnittstellenart RS422/RS485

Protokoll Modbus, Modbus Integer
Baudrate 9600. 19200, 38400
Gerateadresse 0...255

Max. Anzahl der Teilnehmer 32

PROFIBUS-DP

Geréateadresse 0...255

88




15 Optionsplatinen nachriisten

Achtung:

Das Gerat muss ein- und ausgangsseitig spannungslos sein!

Das Nachrusten der Optionsplatinen darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefihrt werden.

ESD:

Die Optionsplatinen kdnnen durch elektrostatische Entladung

beschadigt werden. Vermeiden Sie deshalb beim Ein- und Ausbau elektrostati-
sche Aufladung. Nehmen Sie das Nachrusten der

Optionsplatinen an einem geerdeten Arbeitsplatz vor.

15.1  Optionsplatine identifizieren

Die Verpackung der Optionsplatine ist durch eine Verkaufs-Artikel-Nummer
gekennzeichnet.

Optionsplatine Code | Verkaufs- Platinenansicht
Artikel-Nr.
Analogeingang (universal) 1 APM-100001
C
:
Relais (1 x Wechsler) 2 APM-100002 ~
— 1 ) Q {F0 oeo
L1 |
— a«
C o
o |ao
N —
Relais (2 x SchlieBer) 3 APM-100003 = oo T Vo
Diese Platine darf nur in S - oo o
Optionssteckplatz 1 oder 3 — 0 e q o {j
gesteckt werden! ] > y o
\ O QO ’%—/

Analogausgang 4 APM-100004

2 MosFET Halbleiterschalter |5 APM-100005
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15 Optionsplatinen nachriisten

Optionsplatine Code | Verkaufs- Platinenansicht
Artikel-Nr.
Halbleiterrelais 1 A 6 APM-100006
Versorgungsspannungsaus- |7 APM-100007 E]
gang +/- 5V DC (z. B. fur
ISFET) ]
[ ]
]
Versorgungsspannungsaus- |8 APM-100008 %
gang 12 V DC (z. B. fur
induktiven Naherungsschal-
ter)
A\
Schnittstelle RS422/485 10 APM-10000S

-\

Diese Platine darf nur in
Optionssteckplatz 3 gesteckt
werden!

‘ T
|
|

L]

Datenlogger mit Schnitt- 11 APM-10000D
stelle RS422/485 und
Echtzeituhr

Diese Platine darf nur in
Optionssteckplatz 3 gesteckt
werden!

(1T

Schnittstelle Profibus-DP 12 APM-10000P

Diese Platine darf nur in
Optionssteckplatz 3 gesteckt
werden!

(L

Hinweis:
Die vom Gerat erkannten Optionsplatinen werden in der "Gerate Info" (siehe
Kapitel 6.5.11 "Gerate Info" Seite 31) angezeigt.
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15 Optionsplatinen nachriisten

15.2 Einschub herausnehmen

(1)  Frontplatte an den Flachen (links und rechts) zusammendricken und den
Einschub herausziehen.

15.3 Optionsplatine stecken

Achtung:

/\Q Auf Steckplatz 2 darf keine Platine "3" Relais (2 x Schlie3er) gesteckt werden!

(1) Steckplatz 1 fur Optionsplatine

(2) Steckplatz 2 fur Optionsplatine

(3) Steckplatz 3 fur Optionsplatine

(1) Optionsplatine in den Steckplatz einschieben, bis sie einrastet.
(2) Gerateeinschub in das Gehause schieben, bis er einrastet.
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15 Optionsplatinen nachristen

15.4 Optionsplatinen nachristen (Feldgehause)

1. Frontdeckelschrauben (4x)
herausdrehen und

Frontdeckel abnehmen, A{/

2. Formdichtung beachten

3. Schrauben Elektronikhalter (4x)
herausdrehen und Elektronikeinsatz
herausziehen, Kabelstrang an den
Kabelverschraubungen ggf. [6sen
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15 Optionsplatinen nachrusten

e,
4. Klemmschrauben (4x) lockern, Frontplatte
zurtickschieben und am Elektronikmodul die
Rastflachen links und rechts zusammendriicken
AnschlieBend den Elektronikeinschub aus dem
Elektronikgehduse herausziehen

5. Die Optionsplatinen kénnen nun in die Elektronik eingebaut werden. Der Zusammenbau erfolgt
in umgekehrter Reihenfolge. Beim Aufsetzen des Frontdeckels auf das Geh&duseprofil ist auf den
korrekten Sitz der Formdichtung in der Nutrille zu achten.
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16 Anhang

16.1 Begriffserklarung

Messwertanzeigeart NORMAL

In der Normalanzeige wird der Messwert, die MessgroBe sowie die Temperatur
des Messstoffs angezeigt.

) ——MESSLUHIG EDBE |

@) e el 5SS Cm

(1) Betriebsart
(@) Anzeige unten (Temperatureingang)
(3) Anzeige oben (Messwert des Analogeinganges)

Messwertanzeigeart TENDENZ

Der Bediener kann schnell erkennen, in welche Richtung sich der Messwert
andert.

{5 2036

2220 HSSCm

t« 0 0 0"}

steigend

fallend

stabil
stark mittel wenig wenig mittel stark

Die Tendenz des Messwertes wird aus den letzten 10 Messwerten gebildet.

Bei einer Abtastzeit von 500 ms werden also die letzten 5 Sekunden berick-
sichtigt.
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16 Anhang

Messwertanzeigeart BARGRAPH

- Werte des Haupteinganges, der Optionseingédnge oder der Mathematikka-
nale (Signalquelle) kénnen als variabler Balken dargestellt werden.

0 2036 pSAom 9338

Skalieren des Balkens
% Die Messwertanzeigeart "BARGRAPH" aktivieren.
Mit [W] "SKALIER. ANF." wéhlen.
Mit [r] Auswahl bestatigen.
Mit [W] bzw. [A] die untere Grenze des anzuzeigenden Bereiches eingeben.
Mit [r] Auswahl bestatigen.
Mit [W] "SKALIER. ENDE" wahlen
Mit (W] bzw. [A] die obere Grenze des anzuzeigenden Bereiches eingeben.
% Mit [rv] Auswahl bestétigen.

Um in den Messmodus zurlckzukehren:
ﬂ Die Taste [=7] mehrmals driicken oder "Timeout" abwarten.

* X K X ¥ *

Messwertanzeigeart TRENDKURVE

Werte des Haupteinganges, der Optionseingdnge oder der Mathematikkanéle
(Signalquelle) kbnnen als Kurve dargestellt werden.
Die aktuellen Werte sind rechts im Bildschirm dargestellt.

1k L1
T.Ax

(LY

Skalieren der Anzeige
% Die Messwertanzeigeart "TRENDKURVE" aktivieren.
* Mit [W] "SKALIER. ANF." wahlen.
% Mit [] Auswahl bestétigen.

% Mit [¥] bzw. [A] die untere Grenze des anzuzeigenden Bereiches eingeben.
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16 Anhang

% Mit [r#] Auswahl bestétigen.

% Mit [¥] "SKALIER. ENDE" wéhlen

% Mit [¥] bzw. [A] die obere Grenze des anzuzeigenden Bereiches eingeben.
% Mit [rv] Auswahl bestétigen.

Um in den Messmodus zurlickzukehren:
Die Taste mehrmals driicken oder "Timeout" abwarten.

Messwertanzeigeart GROSSANZEIGE

Werte des Haupteinganges, der Optionseingdnge oder der Mathematikkanéle
(Signalquelle) kdnnen groB3 dargestellt werden.

&

Messwertanzeigeart DREI MESSWERTE

Drei Werte des Haupteinganges, der Optionseingdnge oder der Mathematik-
kanéle (Signalquelle) kdnnen gleichzeitig dargestellt werden.

Die Position des anzuzeigenden Wertes kann "oben", "mitte" oder "unten" ein-
gestellt werden.

10: d538: L

HHUFTWEET &.5
OFT. IH 2l
TEMF. EIH. 4.

AT

q RS
=1y
4 2

Relative Zellenkonstante

Durch mechanische oder chemische Einflisse kénnen sich die elektrischen
Eigenschaften einer Leitfahigkeitsmesszelle verdndern. Dadurch entsteht ein
Messfehler. Mit der Einstellung der relativen Zellenkonstante am Messumfor-
mer kann diese Abweichung (und dadurch der Messfehler) kompensiert wer-
den. Die relative Zellenkonstante definiert die Abweichung der tatsachlichen
Zellenkonstante der Messzelle von ihrem nominalen Wert.
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16 Anhang

Nullpunkt- (1-Punkt-) Kalibrierung

mV

o

8/9 10 111213 14
pH

- Bei der Einpunkt-Offset-Kalibrierung wird nur der Nullpunkt der pH-
Einstabmesskette kalibriert, siehe Kapitel 8.4 "Kalibrieren der relativen Zel-
lenkonstante" Seite 51.

Empfehlung nur bei Sonderanwendungen, z.B. Reinstwasser.

2-Punkt-Kalibrierung

mV
®

e

1 T T 1
8 910111213 14

pH

- Bei der Zweipunkt-Kalibrierung werden Nullpunkt und Steilheit der
Messkette kalibriert.
Diese Kalibrierung wird fir die meisten Sensoren empfohlen.

Temperaturkompensation (Leitfdhigkeit bzw. Widerstand)

Die Leitfahigkeit einer Messldsung ist temperaturabhangig (i.A. steigt die Leit-
fahigkeit einer Lésung bei steigender Temperatur). Die Abh&ngigkeit von Leit-
féhigkeit und Temperatur beschreibt der Temperaturkoeffizient der Messl6-
sung. Da die Leitfahigkeit nicht immer bei Referenz- bzw. Bezugstemperatur
gemessen wird, ist eine automatische Temperaturkompensation in diesem
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16 Anhang

Gerat integriert. Der Messumformer errechnet aus aktueller Leitfahigkeit und
aktueller Temperatur mit Hilfe des Temperaturkoeffizienten die Leitfahigkeit,
die bei Referenztemperatur vorliegen wiirde und zeigt diese dann an. Diesen
Vorgang nennt man Temperaturkompensation. Moderne Messumformer bie-
ten verschiedene Varianten diese Temperaturkompensation durchzufihren.

- Lineare Kompensation (konstanter Temperaturkoeffizient).
Dieser Art der Kompensation kann bei vielen normalen Wéassern mit akzep-
tabler Genauigkeit angewandt werden. Der verwendete Temperaturkoeffizi-
ent betragt dann ca. 2,2 %/K.

- Natirliche Wasser (DIN EN27888 bzw. ISO 7888).
In diesem Fall wird eine sog. unlineare Temperaturkompensation einge-
setzt. GemaB obiger Norm kann die entsprechende Art der Kompensation
bei natiirlichen Grundwéssern, Quellwassern und oberirdischen Gewassern
angewandt werden.
Der Definitionsbereich fir die Wassertemperatur sieht wie folgt aus
0°C <T < 36°C.
Die Leitfahigkeit des Wassers wird im Bereich von 0°C bis 36°C kompen-
siert.

- ASTM1125-95.
Diese Art der Temperaturkompensation kommt bei Messungen in Reinst-
wasser zum Einsatz. Hier wird das extrem unlineare Verhalten der Tempera-
turabhangigkeit fir neutrale, sauere und alkalische Verunreinigungen ent-
sprechend der Norm berticksichtigt.
Der Definitionsbereich fir die Wassertemperatur sieht wie folgt aus
0°C < T < 100°C.
Die Leitfahigkeit des Wassers wird im Bereich von 0°C bis 100°C kompen-
siert.

Temperaturkompensation (pH bzw. Ammoniak)

Der pH-Wert einer Messldsung ist temperaturabhangig. Da der pH-Wert nicht
immer bei Referenz- bzw. Bezugstemperatur gemessen wird, kann das Gerat
die Temperaturkompensation durchfihren.

Das Sensorsignal bei der Ammoniakmessung ist temperaturabhéngig. Das
Gerat kann die Temperaturkompensation durchftihren.

Die Redox-Spannung einer Messldsung ist nicht temperaturabhéngig! Eine
Temperaturkompensation ist nicht erforderlich.
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Grenzwert- (Alarm-) Funktion der Bindrausgange

HySt

[ |AF1 Y

AF

AF2 A Y

AF

HySt
1

J_ AF7 Y A

0
X

W

HySt
1

AF8 A Y
0
X

100%
90%
>
e
o
> 50%
o
%)
10%- :
0% :
© Proportionalbereich x, Istwert x
0 X-W 1
| X
Sollwert w

Uberschreitet der Istwert x den Sollwert W, regelt der P-Regler proportional
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16 Anhang

zur Regelabweichung. Beim Uberschreiten des Proportionalbereiches arbeitet
der Regler mit einem Stellgrad von 100% (100% Taktverhaltnis).

Impulsfrequenz-Regler (Ausgang aktiv bei x > w und Regelstruktur P)

100% :
: maximale Impulsfrequenz
> :
S §
N N olnnnnn
EJ : 50% der Impulsfrequenz
n
0% L
Proportionalbereich x, keine Impulse  Istwert x
9 X - W 1
f Xo
Sollwert w

Uberschreitet der Istwert x den Sollwert W, regelt der P-Regler proportional
zur Regelabweichung. Beim Uberschreiten des Proportionalbereiches arbeitet
der Regler mit einem Stellgrad von 100% (maximale Schaltfrequenz).

Regler Sonderfunktionen: Getrennte Regler

Diese Funktion ist normalerweise deaktiviert (Werkseinstellung bzw. Auswahl
"nein").

Im deaktivierten Zustand verhindert die Software, dass beide Reglerausgange
"gegeneinander" arbeiten kbnnen. Dabei ist z.B das gleichzeitige Dosieren von
Sé&ure und Lauge nicht mdéglich.

Sind die Regler getrennt (Auswahl "ja") sind beide Regel frei konfigurierbar.

Abschaltung des I-Anteils
Diese Funktion ist normalerweise deaktiviert (Werkseinstellung bzw. Auswahl
"nein").
Im deaktivierten Zustand arbeitet der Regler nach der allgemeinen Regler-
theorie.

Bei aktivierter Abschaltung des I-Anteils (Auswahl "ja"), wird der Teil des Stell-
grades, der auf den I-Anteil zurlickzufiihren ist beim Erreichen des Sollwertes
auf null gesetzt.

Dies kann bei einer zweiseitigen Neutralisation (Sdure- und Laugendosierung
md&glich) in einem Behandlungsbecken vorteilhaft sein.

Kalibriertimer

Der Kalibriertimer weist (auf Wunsch) auf eine routinemaBig erforderliche Kali-
brierung hin. Der Kalibriertimer wird durch die Eingabe einer Anzahl von Tagen
aktiviert werden, nach deren Ablauf eine Nachkalibrierung vorgesehen ist
(Anlagen- bzw. Betreibervorgabe).

Wasch-Timer

Mit dem Wasch-Timer kann eine automatisierte Sensorreinigung realisiert wer-
den. Dazu wird diese Funktion einem Schaltausgang zugeordnet.
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Die Zyklusdauer (Reinigungsinterval) kann im Bereich von 0.0 bis 240.0 Stun-
den eingestellt werden.

Mit der Zyklusdauer "0.0" wird der Wasch-Timer deaktiviert.
Die Waschdauer (Reinigungsdauer) ist einstellbar von 1 bis 1800 Sekunden.

Wahrend der Waschdauer geht der Regler in den HOLD-Zustand, der noch 10
Sekunden nach Ablauf der Waschdauer gehalten wird. Eine Sensorkalibrie-
rung innerhalb der Zyklusdauer startet den Wasch-Timer neu.

USP-Kontakt (fiir Reinstwasser)

Mit dem USP-Kontakt ist eine Uberwachung der Qualitidt von Reinstwasser
gemaB der Vorgabe USP <645> mdglich. USP <645> enthélt eine Tabelle, die
abhangig von der Temperatur einen Grenzwert flr die Leitféhigkeit vorgibt.
Bleibt die Leitfahigkeit unterhalb dieses Grenzwertes, erflllt das Reinstwasser
die Anforderungen nach USP <645>.

Wenn die Leitfahigkeit des Wassers bei einer vorgegebenen Temperatur héher
ist als in der USP-Tabelle angegeben, schaltet der USP-Kontakt des Gerétes.

Die Grenzwerte werden in Stufen festgelegt; z.B. wird bei 8°C der Wert von
5°C angewendet.

Hinweis:

Bei der Uberwachung ist es notwendig, dass die Temperaturkompensation
ausgeschaltet ist (Tfemperaturkoeffizient = 0)!

Dazu Administratorebene / Grundeinstellungen / Temperaturkompensation /
Keine wahlen.

Auszug aus USP <645>

Temperatur max. Leitfahigkeit Temperatur max. Leitfahigkeit

°C pS/cm (unkompensiert) °C pS/cm (unkompensiert)
0 0,6 55 2,1

5 0,8 60 2,2

10 0,9 65 2,4

15 1,0 70 2,5

20 1,1 75 2,7

25 1,3 80 2,7

30 1,4 85 2,7

35 1,5 90 2,7

40 1,7 95 2,9

45 1,8 100 3,1

50 1,9

USP-Voralarm

Wird die Leitfahigkeit bei der entsprechenden Temperatur tUberschritten, schal-
tet der konfigurierte Kontakt.

Der USP-Voralarm schaltet bevor die Wasserqualitat den eingestellten Grenz-
wert erreicht.

Mit diesem Parameter (0...100) wird der Abstand in Prozent (bezogen auf den
aktiven Grenzwert) eingestellt, der zur USP-Grenze eingehalten werden soll.
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Gereinigtes Wasser nach Ph. Eur.

Ph. Eur.-Voralarm

TDS

Die Limitkompatatoren des Geréates schalten, nach entsprechender Konfigura-
tion, gemaB den Grenzwerten des européischen Arzneibuchs (Ph. Eur.) fir
gereinigtes Wasser.

Temperatur max. Leitfahigkeit
°C puS/cm
0 0,6
10 0,9
15 1,0
20 1,1
25 1,3
30 1,4
35 1,5
40 1,7
45 1,8
50 1,9

Der Ph. Eur.-Voralarm schaltet bevor die Wasserqualitdt den eingestellten
Grenzwert erreicht.

Mit diesem Parameter (0...100) wird der Abstand in Prozent (bezogen auf den
aktiven Grenzwert) eingestellt, der zur USP-Grenze eingehalten werden soll.

Anzeige / Regelung mit der Einheit ppm.

In diesem Modus kann zusatzlich der spezifische TDS-Faktor eingegeben wer-
den.

TDS (Total Dissolved Solids oder der in Deutschland gebrauchliche Begriff
Filtrattrockenrlickstand).

Dieser Wert ist z. B. fir die Grundwasseranalytik und auch den Kraftwerksbe-
reich von Bedeutung.

Weiterhin wird dieser Wert zur Bewertung der Trinkwasserqualitat (z. B. in den
USA, arabischen und asiatischen Léndern) herangezogen.

Verschiedene Organisationen haben zu diesem Thema Grenzwerte veroffent-
licht.

- WHO (World Health Organisation) <1000mg/I
- USEPA (United States Environmental Protection Agency) <500mg/I
Die normgerechte Bestimmung erfolgt gravimetrisch, d. h.:

- Probe filtrieren,

- Filtrat eindampfen,

- Ruickstand wiegen.

Zur Online-Messung benutzt man die Leitfdhigkeitsmessung. Es genugt ein
einziges Mal, den Umrechnungsfaktor zu bestimmen. Er entspricht dem Ver-
héltnis zwischen dem Leitfahigkeitswert des Wassers und dem Wert flr den
gravimetrisch bestimmten Filtrattrockenriickstand. Der Faktor bewegt sich im
Bereich von 0,55 bis 1,0. Ein allgemein Ublicher Wert fUr Trinkwasser liegt bei
ca. 0,67.

Bei modernen Geraten kann dieser Faktor individuell eingegeben und damit
eine moglichst exakte Messung erreicht werden.
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Kundenspezifische Tabelle

In diesem Modus kann der Eingangswert geman einer Tabelle (max. 20 Wert-
paare) angezeigt werden. Mit dieser Funktion kénnen nicht lineare Eingangs-
groBen dargestellt und linearisiert werden. Die Eingabe der Tabellenwerte ist
nur Uber das optionale Setup-Programm mdglich.

Kundenspezifische Kennlinie

In diesem Modus kann das Geréat eine monoton steigende EingangsgréBe auf
einen beliebigen Ausgangswert abbilden.

M Diagramm der kundenspezifischen Kennlinie -0l x|

100
L ]
a0 !

Gl
Fill]
ll]
a0
40
30
20
10

a

Ausgang: gew. %

u—'—'—"'_'_'_‘

o510 20 30 40 S0 0 BO 0 80 390 100
Eingang: %
* Eingegebene Werte — Linearisierung

Die Eingabe der notwendigen Wertetabelle erfolgt mit dem optionalen Setup-

programm.
Kundenspezifische Kennlinie |
Eingang Ausgang | [Hinweis
4 [0 0 Bei der kundenzpezifischen Tabelle konnen Sie maximal 20
= |48 a0 Stiitzstellen it die Tabelle eintragen.
B =0 S0
7 |s0 a5 ertebergich Eingangsgrale: 0.00 ... 100,00 %
5 |7 an ertebergich AuzgangsgroBe; -399.900 ... 939,900 gew.
3 |=0 93 Bitte beachten Sie, dal die Eingangsagrafen in ihrem 'wert
10 |90 a5 anzteigen miissen.
11 100 100
12
13
14 g
15
16
7 |
e 0K |  Abbrechen
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Min.-/Max.-Wertspeicher

Dieser Speicher erfasst die minimalen bzw. maximal aufgetretenen Eingangs-
gréBen. Mit diesen Informationen kann z. B. bewertet werden, ob der ange-
schlossene Sensor fur die tatsédchlich auftretenden Werte ausgelegt ist.

Der Max.-/Min.-Wertspeicher kann zurlickgesetzt werden,
siehe Kapitel 6.7.6 "Min/Max-Werte I6schen" Seite 35ff.

Datenlogger

Aufzeichnungsdauer = ca. 10 Stunden bei Speicherintervall 1 Sekunde
Aufzeichnungsdauer = ca. 150 Tage bei Speicherintervall 300 Sekunden.

Messbereichsumschaltung

Bei einigen Prozessen ist es vorteilhaft, zwei Messbereiche zur Verfligung zu
haben, z.B. bei Spll-/Regenerationsprozessen.

Bei diesen Prozessen soll im Normfall eine niedrige Leitfahigkeit erfasst wer-
den. Im Spll- / Regenerationsfall liegt aber eine wesentlich hdhere Leitfahig-
keit vor, die zur Messbereichsliberschreitung (Fehlerfall) filhren wirde. Diese
Situation ist nicht nur unbefriedigend sondern kann auch geféahrlich werden.

Bei aktivierter Messbereichsumschaltung sind wird auch der Parametersatz
umgeschaltet!

Bei aktivierter Messbereichsumschaltung sind folgende Parameter doppelt
vorhanden:

- Relative Zellenkonstante

- Offset

- Temperaturkompensation

- Temperaturkoeffizient.

- Autorange
Mit der Autorange-Funktion kdnnen zwei Messbereiche festgelegt werden,
zwischen denen das Gerat definiert umschaltet.

- Manuell
In diesem Funktionsmodus wird Uber einen Bindreingang die Umschaltung
ausgeldst.

Messbereich 1 muss kleiner sein als Messbereich 2.

Die Regelung erfolgt nur in Messbereich 1.

Der Istwertausgang im Messbreich 2 wird auf den vollen Anzeigeumfang ska-
liert.

Die Umschaltung von Messbereich 1 auf Messbereich 2 erfolgt beim Uber-
schreiten von Anzeigebereich 1. Der Rucksprung erfolgt, wenn der Istwert
90% vom Anzeigebereich 1 unterschreitet.

Die Signalisierung der Messbereichumschaltung kann Gber einen Binaraus-
gang erfolgen.

ﬂ Autorange ist nur bei den Einheiten mS/cm und pS/cm konfigurierbar.
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Parametersatzumschaltung
Bei einigen Prozessen (unterschiedliche Prozessschritte) ist es vorteilhaft, zwei
vollstandige Parametersatze zur Verfligung zu haben.
Definieren der Parametersétze siehe Kapitel 11.5 "Parameterséatze" Seite 77.
Die Aktivierung der vordefinierten Parameterséatze erfolgt Uber einen binéaren
Eingang.

Belagserkennung
Fir Vier-Elektroden-Messzellen kann eine Belagserkennung aktiviert werden.

Wahrend des normalen Betriebes kann es vorkommen, dass sich ein Belag auf
den Elektroden bildet. Dies flhrt dazu, dass eine niedrigere Leitféhigkeit als
tatsachlich vorhanden angezeigt wird. Bei aktivierter Funktion "Belagserken-
nung" meldet das Gerat, wenn die Wartung der Messzelle erforderlich ist.
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16.2 Parameter der Bedienebene

Wenn viele Parameter des Gerates konfiguriert werden sollen, ist es ratsam,
sich alle zu verandernden Parameter in der nachstehenden Tabelle zu notie-
ren, und die Parameter in der vorgegebenen Reihenfolge abzuarbeiten.

Die folgende Liste zeigt die maximale Anzahl der &nderbaren Para-

meter.

Je nach Konfiguration sind bei dem lhnen vorliegende Geréat einige
Parameter nicht sichtbar bzw. nicht veranderbar (editierbar).

Parameter

Auswahl / Wertebereich
Werkseinstellung

Neue
Einstellung

Eingang Leitfahigkeit

Zellenkonstante

0.01/0.1/0.5/1.0/3.0/10.0

Relative Zellenkonstante
und

Relative Zellenkonstante
MB 2

20.0...100.0 ... 500.0

Offset
und
Offset MB 2

-20.00 ... 0.00 ... 20.00 % vom Anzeigebereich

Temperaturkompensation
und
Temperaturkompensation
MB 2

keine

linear

natlrliche Wasser
ASTM 1125 neutral
ASTM 1125 sauer
ASTM 1125 alkalisch

Temperatur-
kompensationsquelle

Temperatureingang
Optionseingang 1
Optionseingang 2
Optionseingang 3

manuelle Eingabe der Temperatur

Temperaturkoeffizient
und
Temperaturkoeffizient
MB 2

0.00 ... 2.20 ... 8.00 %/K

Bezugstemperatur

15.0...25.0 ... 35.0 °C

Verschmutzungserkennung|aus
ein

FUhlerbrucherkennung aus
ein

Filterzeitkonstante

0.0 ... 2.0 ... 25.0 Sekunden

Kalibrierintervall

0 ... 99 Tage (0 = Timer nicht aktiv)

106



16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung
Differenzmessung aus

Haupteingang - (minus) Optionseingang 1
Haupteingang - (minus) Optionseingang 2
Haupteingang - (minus) Optionseingang 3
Optionseingang 1 - (minus) Haupteingang
Optionseingang 2 - (minus) Haupteingang
Optionseingang 3 - (minus) Haupteingang

Netzfrequenz 50 Hz

60 Hz
Eingang Temperatur
Temperatursensor kein Sensor

Pt 100

Pt 1000

Kundenspezifisch

0..20mA

4..20mA

0..10V

2...10V

Widerstands-Ferngeber
Einheit °C/°F

%

Einheitenlos

Kundenspezifisch
Skalierung Anfang -100.0 ... 0.0 ... 499.9°C
Skalierung Ende -99.9 ... 100.0 ... 500.0°C
Filterzeitkonstante 0.0 ... 2.0 ... 25.0 Sekunden
Manuelle Temperatur -99.9...25.0... +99.9 °C
Offset -99.9...0.0 ... +99.9 °C

Optionseingéange

Analogeingang 1 bis 3

Betriebsart Aus

Linear

Temperatur
pH-Messung
Leitfahigkeit
Konzentration
Kundenspezifisch
Stellgradriickmeldung
Chlor pH-kompensiert

Signalart 0..20mA
4..20 mA
0..10V
2..10V
0..1V
Pt100
Pt1000
Kundenspezifisch
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16 Anhang

Parameter

Auswahl / Wertebereich
Werkseinstellung

Neue
Einstellung

Anschlussart

2-Leiter
3-Leiter
4-Leiter

Anzeigeformat

XXXX
XXX.x
XX.xx
X.XXX

Einheit

puS/cm
mS/cm
kQ+cm
MQ*cm
Keine
Kundenspezifisch
mV

pH

%

ppm
mg/I

Skalierung Anfang

-9999 ... +9998

Skalierung Ende

-9998 ... +9999

Temperatur-
kompensationsquelle

Temperatureingang
Optionseingang 1
Optionseingang 2
Optionseingang 3
Manuelle Temperatur

pH-Kompensationsquelle

Haupteingang

Optionseingang 1
Optionseingang 2
Optionseingang 3

Temperaturkompensation

Keine

Linear

TK-Kurve

Natlrliche Wasser
ASTM D1125 neutral
ASTM D1125 sauer
ASTM D1125 alkalisch
NaOH 0...12%
NaOH 25...50%
HNO3 0...25%
HNO5 36...82%
H,SO,4 0...28%
H>SO,4 36...85%
H,SO4 92...99%

HCI 0...18%

HCI 22...44%

Bezugstemperatur

15.0....25.0 ... 30.0°C

Filterzeitkonstante

0.0...2.0... 25.0 Sekunden

Relative Zellenkonstante

20.0 ... 100.0 ... 500.0 1/cm

Temperaturkoeffizient

0.00 ...2.20 ... 8.00 1/cm
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung

Nullpunkt -9999 ... 0 ... +9999

Steilheit -999.9 ... 100.0 ... +999.9%

Bindreingange

Binareingang 1 oder 2

Funktion

Keine Funktion
Handbetrieb
Holdbetrieb
Holdbetrieb invers
Alarmstop

Messwert einfrieren
Tastensperre
Ebenen sperren
Durchfluss-Messung
Reset Tageszahler
Reset Gesamtzahler
Messbereichsumschaltung

Regler

Regler 1 oder 2

Parametersatz 1oder 2

Min. Sollwert 0...9999

Max. Sollwert 0...9999
Sollwert 0...9999
Sollwert 2 0...9999
Proportionalbereich 0 ... 9999
Nachstellzeit 0.00 ... 9999 s
Vorhaltezeit 0.00 ... 9999 s
Periodendauer 2.00...60.0...9999s
Hysterese 0...200 ... 9999
Anzugsverzdégerung 0.00...999.5s
Abfallverzégerung 0.00...999.5s
Stellgradgrenze 0..100%

Min. Einschaltzeit

0.20...0.50 ... 99.50 s

Stellgliedlaufzeit

10...60 ... 3000 s

Max. Impulsfrequenz 1..60...801/s
Alarmtoleranz 0.00...1.00 ... 16.00
Alarmverzégerung 0.00 ... 9999 s
Konfiguration
Reglerart Aus

Grenzwert

Impulslangen
Impulsfrequenz
Stetig
Dreipunktschritt
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung
Regleristwert Hauptwert
Unkomp. Hauptwert
Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Stellgradriickmeldung Kein Signal

Hauptwert

Unkomp. Hauptwert

Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Additive StérgroBe Kein Signal

Hauptwert

Unkomp. Hauptwert

Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

T Bei Wischerzeiten gréBer als 0 Sekunden wird die Abfallverzégerung automatisch deaktiviert.
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung

Multiplikative StérgréBe Kein Signal

Hauptwert

Unkomp. Hauptwert

Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Min/Max-Kontak Min-Kontakt
Max-Kontak

Ruhe/Arbeits-Kontakt Ruhe-Kontakt
Arbeits-Kontakt

Im Holdbetrieb 0%

100%
Eingefroren
Holdstellgrad

Holdstellgrad 0...100%
Im Fehlerfall 0%
100%

Eingefroren
Holdstellgrad

Alarmiberwachung Aus
Ein
Reglersonderfunktionen
[-Abschaltung inaktiv (der Regler arbeitet normal)
aktiv (Sonderverhalten)
Getrennte Regler Nein
Ja
Handbetrieb Gesperrt
Tastend
Schaltend
Grenzwertiiberwachung

Grenzwert 1 bis 4

111



16 Anhang

Parameter

Auswahl / Wertebereich
Werkseinstellung

Neue
Einstellung

Signalquelle

kein Signal

Hauptwert

Unkomp. Hauptwert

Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Durchfluss

Teilmenge

Gesamtmenge

Stellgrad Regler 1

Stellgrad Regler 2

Sollwert 1 Regler 1

Sollwert 2 Regler 1

Sollwert 1 Regler 2

Sollwert 2 Regler 2

Schaltfunktion

Alarmfunktion Imt (AF1
Alarmfunktion 1T (AF2
Alarmfunktion I (AF7
Alarmfunktion 1 (AF8

Schaltpunkt

0...9999

Hysterese

0... 9999

Bindrausgdnge

Binarausgang 1 bis 8
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung
Signalquelle kein Signal

Grenzwertiberwachung 1
Grenzwertliberwachung 2
Grenzwertlberwachung 3
Grenzwertiberwachung 4
Regler 1 Ausgang 1
Regler 1 Ausgang 2
Regler 2 Ausgang 1
Regler 2 Ausgang 2
Regleralarm 1
Regleralarm 2
Regleralarm
Sensorwarnungen
Sensorfehler

Warnungen und Fehler
Kalibrier-Timer
Waschtimer

Logik 1

Logik 2

Autorange

Bei Kalibrierung Normalbetrieb

Inaktiv

Aktiv

Eingefroren

Im Fehlerfall Inaktiv

Aktiv

Eingefroren

Im Holdbetrieb Inaktiv

Aktiv
Eingefroren
Normalbetrieb

Einschaltverzégerung 0.0 ... 3600 s
Ausschaltverzégerung 0.0 ... 3600 s
Wischerzeit' 0.0 ...3600 s
Handbetrieb Keine Simulation
Inaktiv
Aktiv

Analogausgéange

Analogausgang 1 bis 3
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16 Anhang

Parameter

Auswahl / Wertebereich
Werkseinstellung

Neue
Einstellung

Signalquelle

kein Signal

Hauptwert

Unkomp. Hauptwert

Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Durchfluss

Teilmenge

Gesamtmenge

Stellgrad Regler 1

Stellgrad Regler 2

Sollwert 1 Regler 1

Sollwert 2 Regler 1

Sollwert 1 Regler 2

Sollwert 2 Regler 2

Signalart

0...20mA
4..20mA
20...0mA
20...4 mA
0..10V
10...0V

Skalierung Anfang

0...9999

Skalierung Ende

0... 9999

Bei Kalibrierung

Mitlaufend
Eingefroren
Sicherheitswert

Im Fehlerfall

lers im Fehlerfall)

(Ausgangssignal, des Reg-

0/4mA/0V
20mA/10V
Eingefroren
Sicherheitswert

Im Holdbetrieb

lers im Holdbetrieb)

(Ausgangssignal, des Reg-

Eingefroren
Sicherheitswert
Normalbetrieb

0/4mA/0V

20mA/10V
Sicherheitswert 0.0..20.0 mA
Simulation Aus

Ein
Simulationswert Aus

0.0 ...20.0 mA
Schnittstelle
Modbus-Adresse 1..254
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung
Baudrate 9600
19200
38400
Paritat Keine
Gerade
Ungerade
Stoppbits 1
2
Profibus-Adresse 0..99
EEPROM beschreiben Aus
Ein
Waschtimer
Zyklusdauer 0.0 ... 240.0 Stunden
(0.0 = Waschkontakt ist nicht aktiv
Waschdauer 1...60 ... 1800 Sekunden

Datenlogger

Speicherintervall

1...60 ... 300 Sekunden

Kanal 1 bis 4

Kein Signal

Hauptwert (Standard bei Kanal 1)
Unkomp. Hauptwert

Temperatur (Standard bei Kanal 2)
Optionseingang 1

Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2

Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3

Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Durchfluss

Teilmenge

Gesamtmenge

Stellgrad Regler 1 (Standard bei Kanal 3)
Stellgrad Regler 2 (Standard bei Kanal 4)
Sollwert 1 Regler 1

Sollwert 2 Regler 1

Sollwert 1 Regler 2

Sollwert 2 Regler 2

Datum Jahr

20xx

Datum Monat

.12

Datum Tag

.. 31

Uhrzeit Stunde

Uhrzeit Minute

.. 59

Uhrzeit Sekunde

1

1.
0..24
0

0

.. 59

Anzeige

115



16 Anhang

Parameter

Auswahl / Wertebereich
Werkseinstellung

Neue
Einstellung

Beleuchtung

Ein
Bei Bedienung

Messwertanzeigeart

Normal
Tendenz
Bargraph
Trendkurve
GroBanzeige
3 Messwerte
Uhrzeit

Anzeige oben / mitte /
unten

Kein Signal
Hauptwert (Standard bei "oben")
Unkomp. Hauptwert

Temperatur (Standard bei "mitte" und "unten")

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Durchfluss

Teilmenge

Gesamtmenge

Stellgrad Regler 1

Stellgrad Regler 2

Sollwert 1 Regler 1

Sollwert 2 Regler 1

Sollwert 1 Regler 2

Sollwert 2 Regler 2

Bedientimeout

0...1....10 Minuten
(0 = Bedientimeout ist ausgeschaltet)

Skalierung Anfang

0... 9999

Skalierung Ende

0...9999
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16 Anhang

Parameter Auswahl / Wertebereich Neue
Werkseinstellung Einstellung
Signalquelle Hauptwert
Unkomp. Hauptwert
Temperatur

Optionseingang 1
Optionseingang 1 unkompensiert
Optionseingang 2
Optionseingang 2 unkompensiert
Optionseingang 3
Optionseingang 3 unkompensiert
Mathematik 1

Mathematik 2

Differenzsignal

Durchfluss

Teilmenge

Gesamtmenge
Temperatureinheit °C

°F

LCD invertieren Aus

Ein

Kontrast 0..10...20
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17. Entsorgung

Siehe ,Allgemeine Sicherheitshinweise® - iber den QR-Code auf dem Gerat oder
uber www.kobold.com
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18 EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Deutschland,
erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt

Messwertumformer/Regler far Leitfahigkeit, TDS, Widerstand,
Einheitssignale und Temperatur Typ: ACM-1 -...

folgende EU-Richtlinien erfullt:

2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2011/65/EU RoHS

2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS IlI)

und mit den unten angefuhrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61326-1:2013 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate -
EMV-Anforderungen - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61010-1:2010+A1:2019/AC:2019 Sicherheitsbestimmungen flr
elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate - Teil 1: Allgemeine
Anforderungen

H. Volz Joseph Burke
Geschaftsflhrer Compliance Manager

Hofheim, den 01. April 2025
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19 UK Declaration of Conformance

We, KOBOLD Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Germany,
declare under our sole responsibility that the product:

Transmitter/controller for conductivity, TDS, resistance, temperature and
standard signals  Model: ACM-1

to which this declaration relates is in conformity with the following UK directives
stated below:

S.I. 2016/1091  Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S.I. 2016/1101  Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016

S.I. 2012/3032  The Restriction of the Use of Certain Hazardous
Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012

Also, the following standards are fulfilled:

BS EN 61326-1:2013 Electrical equipment for measurement, control
and laboratory use - EMC requirements - Part 1: General requirements

BS EN 61010-1:2010+A1:2019/AC:2019  Safety requirements for
electrical equipment for measurement, control and laboratory use - Part 1:
General requirements

_\L
L4 2

H. Volz Joseph Burke
General Manager Compliance Manager

Hofheim, 01 April 2025
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Herstellung und Vertrieb durch:

Kobold Messring GmbH
Nordring 22-24
D-65719 Hofheim
Tel.: +49(0)6192-299-0
Fax: +49(0)6192-23398
E-Mail: info.de@kobold.com
Internet: www.kobold.com

Version: K10/0425
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