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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme
lesen und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen konnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von lhnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, konnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemaf kann |hnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen Uber
den QR-Code auf dem Geréat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt
werden, die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhttung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

Die vorliegende Kurzanleitung enthalt Anweisungen fur Montage, Verkabelung
und Grundkonfiguration des NGM. Die Angaben sollten in den meisten
Anwendungsfallen zur Einrichtung eines vollstandig funktionstlichtigen Sensors
ausreichen.

Fur weitere Details und fortgeschrittene Konfigurationen des NGM,
kontaktieren Sie bitte direkt lhren lokalen Ansprechpartner oder KOBOLD
direkt.
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3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehoren:
e Flllstands Messgerate  Typ: NGM

4. BestimmungsgemafRe Verwendung

Ein storungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle
Punkte dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
ubernehmen.
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5. Arbeitsweise

Die Fullstandsmesser NGM arbeiten nach dem sogenannten TDR-Prinzip (Time
Domain Reflectometry) das auch als gefuhrte Mikrowelle oder gefuhrtes Radar
bekannt ist. Dabei werden energieoptimierte, hochfrequente Mikrowellenimpulse,
durch die Elektronik erzeugt und entlang der in das Medium eingetauchten Sonde
ausgesendet.

Treffen diese Impulse auf die Oberflache der Flissigkeit oder des Schuttgutes,
wird ein Teil der Impulsenergie reflektiert und an die Elektronik zuriickgesendet.
Uber die Zeitdifferenz zwischen Aussendung und Empfang des Signals
berechnet die Elektronik den Fullstand.

Der berechnete Fullstand wird in ein Analogsignal 4..20 mA umgewandelt,
Grenzwerte kénnen durch einen frei einstellbaren Schaltausgang Uberwacht
werden.
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6. Mechanischer Anschluss

6.1 Montage

Wird der NGM ohne Sonde (Stab oder Seil) geliefert, schrauben Sie bitte die
Sonde in den Gewindebolzen unterhalb des Sechskants. Stellen Sie sicher, dass
Sie die Kontermutter zuerst montieren, um die Sonden-verbindung sichern zu
kénnen: Die Kontermutter muss gegen die Sonde verriegelt werden und nicht
gegen den Kunststoff der Durchfuhrung (dies wirde den Gewinde-bolzen
abscheren und zu einer dauerhaften Beschadigung des Sensors flhren).

Abbildung 1: Installation

Der NGM wird mit dem Anschlussgewinde vertikal in den Tank montiert. Das
Gewinde wird dabei direkt in ein standardkonformes Tankgewinde, d.h. in eine
Einschweilmuffe, oder in einen Flansch eingeschraubt, der dann mit einem
Tankstutzen verbunden wird.

Der NGM darf nicht direkt in den Tank eingeschweil3t werden. Auch durfen keine
Flansche an den NGM geschweil3t werden. Das Schwei3en an Metallteilen des
NGM hat, durch hohe Temperatureinwirkungen, schwerwiegende Schaden am
Sensor zur Folge.

Tragen Sie den Sensor nicht am Sondenstab oder Sondenseil. Verwenden Sie
zum Tragen des NGM den Sechskant oder den unteren Teil des Gehauses.
Drehen Sie zum Einschrauben des NGM nicht das Gehause. Das Einschrauben
muss in jedem Fall Uber den Sechskant erfolgen (Schlisselgrofle 32 mm fur
Anschlussgewinde G 3/4 A).

Ziehen Sie die Koaxialsonde nur am unteren Sechskant an. Der obere Sechskant
der Koaxialsonde ist fur die Installation nicht erforderlich.

Stellen Sie eine fachgerechte Abdichtung des Prozessanschlusses sicher. Dabei
sind die Prozessbedingungen (z. B. Temperatur, Druck und Widerstand der
Prozessmedien) zu bericksichtigen (siehe Abbildung 1).
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G-Gewindeanschlisse erfordern eine geeignete Dichtung fur druckdichte
Verbindungen.

Beim G 3/4A-Anschlussgewinde des NGM ist eine Klingersil C-4400-Dichtung
(Starke: 2 mm) beigelegt. Das empfohlene Anzugsmoment fur diese Gewinde-
grofRe und Dichtung bei einem Prozessdruck von max. 40 bar betragt 25 Nm
(maximal zulassiges Anzugsmoment: 45 Nm).

Bei NPT-Gewindeanschlissen erfordern druckdichte Verbindungen das direkte
Auftragen des Dichtmittels auf die Gewinde.

6.2 Erweiterter Temperaturbereich

NGM mit dem erweiterten Temperaturbereich muss ordnungsgemal in die
Tankisolierung eingebunden werden, um zu hohe Temperaturen an dem
Sensorgehause durch Warmestrahlung oder Konvektion, sowie Vermeidung von
Kondensat Bildung zu vermeiden. Die Isolationsschicht sollte nicht hoher als der
Sechskant reichen; die Kuhlrippen miussen aulerhalb der Isolierung sein, um
eine Kuhlung zu bewirken. Falls erforderlich, passen Sie die Hohe des Stutzens

an. =
\

Abbildung 2: Erweiterter Temperaturbereich
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6.3 PTFE ummantelte Stabsonde

PTFE-beschichtete Sonden mussen vorsichtig behandelt werden, um Schaden
an der Beschichtung zu verhindern.

l‘!

s

Abbildung 3: Einstabsonde, PTFE ummantelt

6.4 Installationshinweise

Die Sondeninstallation sollte so erfolgen, dass sich die Sonde nicht direkt im
Befullstrom befindet.

Die Sonden dirfen — etwa durch von einem Ruhrwerk verursachte Wirbel —
andere Objekte im Tank sowie Tank- und Stutzenwande weder berthren noch in
die Nahe kommen. Bei Anwendungen mit sehr starken FlUssigkeitsbewegungen,
bei denen auch erhebliche seitliche Krafte auf die Sonde ausgeubt werden
kénnen, wird eine Verankerung der Sonden empfohlen. Die Verankerungs-
vorrichtungen sind durch den Kunden bereitzustellen.

Fur weitere Details bzgl. der Montage des NGM, z.B. Befestigungs-

methoden, kontaktieren Sie bitte lhre lokalen Ansprechpartner oder
KOBOLD direkt.

Abbildung 4: Installationshinweise

EINSTAB / SEIL SONDE
KOAXIAL SONDE

Stutzendurchmesser -1 >50mm
Stutzenhdhe - <300mm
Abstand zur Tankwand oder anderen innen liegenden >100

; - mm
Objekten
Abstand zwischen Sondenende und Tankboden - >2mm
Durchmesser Bypass/Schwallrohr -2 >25mm

- = keine Einschrankungen

1 ausreichender Durchmesser zum Einpassen des Koaxialrohrs (& 17,2 mm)

2 ausreichender Durchmesser zum Einpassen des Koaxialrohrs (& 17,2 mm) sowie ausreichend Platz um die Sonde, um ein problemloses
Ein- und AusflieRen der Flussigkeit in den Bypass/das Schwallrohr zu ermdglichen
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Die Stabsonde ist fur ein aulerst breites Anwendungsspektrum geeignet, das
Signal hat jedoch einen gréReren Erfassungsradius als die Koaxialsonde. Daher
reagiert die Stab-/Seilsonde starker auf Messsignalstorungen, die sich jedoch
leicht vermeiden lassen, wenn bei der Installation einige Uberlegungen beriick-
sichtigt und an dem Sensor einfache Konfigurationsanpassungen durchgefuhrt
werden (siehe Abbildung 4).

Achtung! Bei Stab-/Seilsonden wird eine Aktivierung der
leistungsfahigen Storsignalunterdriickung ausdriicklich
empfohlen.

Diese funktioniert am besten bei statischen Stérechos wie grofien und engen
Stutzen oder nahe-gelegenen Objekten. Im Falle von dynamischen Stoérechos in
unmittelbarer Umgebung der Stabsonde - beispielsweise sich langsam
drehender Ruhrschaufeln — wird die Verwendung einer Koaxialsonde empfohlen.

Abbildung 5: Zugkrafte (Naherungswerte) in [kN]

BEDECKTE SONDENLANGE
6m 12m 20m
SILODURCHMESSER @

L DL 3m 6m 9m 3m 6m 9m 3m 6m 9m
Weizen 0,7 0,8 0,9 2 2,7 3 4,1
Mais 0,6 0,7 0,8 1,8 2,4 2,7 3,7 -
Reis 0,5 0,7 0,7 1,5 21 2,4 2,8 4,5
Mehl 0,3 0,4 0,4 1,1 1,3 1,5 2,4 3,3 3,7
Zucker 0,7 1 1 1,9 2,8 3,4 3,4 -
Quarzsand 1.1 1,4 1,5 3,2 4,5 - - -
Zement 1,2 1,5 1,7 3,2 47 - - -
Tonerde 0,9 1,1 1,3 2,3 3,5 4,2 4,3 -
Phosphat Dunger 1,8 2,3 2,6 5 - - - -
Flugasche 1 1,3 1,4 2,5 3,9 4,7 4,7 -
Kohlestaub 0,7 0,9 1 1,8 2,7 3,3 3,3 - -
Kunststoff-granulat 0,4 0,5 0,5 1 1,5 1,7 1,9 3,2 4

Die obigen Abbildungen sind als Orientierungshilfe gedacht und erlauben eine
Schatzung der Zugkrafte rieselfahiger Feststoffe, die auf eine Seilsonde ohne
Verankerung in einem glattwandigen Metallsilo wirken.

Die Verwendung der Stabsonde wird ferner empfohlen, wenn der NGM in einem
Bypass oder einem Schwallrohr installiert werden soll. In einem solchen Fall
werden Zentrierscheiben aus Kunststoff empfohlen, um eine Beruhrung von
Sonde und Wand zu verhindern. Die Seilsonde wird fir die Installation in Fest-
stoffen und groRen Tanks sowie fur den Einsatz bei eingeschrankter Decken-
freiheit empfohlen. Leistungsmerkmale und Installationsaspekte ahneln denen
der Stabsonde.

NGM K21/1123
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Beachten Sie auferdem die folgenden Hinweise, wenn Sie den NGM in
Verbindung mit Feststoffen einsetzen:

e Das im Silo vorhandene Schuittgut kann abhangig von den Schuttgut-
eigenschaften, den Abmessungen des Silos und der Lange der bedeckten
Sonde eine betrachtliche Zugkraft auf die Seilsonde ausuben (siehe
Abbildung 5). Dies wiederum kann zu erheblichen Zugkraften an der Silo-
bedachung fuhren, die der maximalen Zugkraft des NGM (5 kN) stand-
halten kbnnen muss.

e Es wird empfohlen, das Silo vor Beginn der Installation zu leeren. Auf
diese Weise ist sichergestellt, dass die Sonde gerade nach unten hangt
und sich nicht verheddert. Auch nach der Installation sollte regelmalig
gepruft werden, ob die Seilsonde sich verheddert oder entflochten hat.

e Bei bestimmten Schuttgitern kdnnen sich Anhaftungen an der Silowand
oder internen Einbauten bilden. Hierdurch werden die Messungen gestort.
Wahlen Sie die Installationsposition so, dass die Seilsonde mit solchen
Anhaftungen nicht in Berihrung kommt.

e Weitere Informationen zur Verankerung der Seilsonde bei Feststoffan-
wendungen erhalten Sie bei lhrem Vertriebspartner vor Ort.

Bei der Koaxialsonde sind hinsichtlich der Installationsposition, der Verbindung
zum Tank und des Abstands zu Tankwand oder anderen Objekten im Tankinnern
keinerlei Einschrankungen zu beachten. Die Koaxialsonde wird bei Installation
des NGM in einem nichtmetallischen Tank oder in oben offenen Tanks
empfohlen. Sollte dies nicht mdglich sein, so kdnnen Stab- oder Seilsonde
verwendet werden, nachdem der NGM in einem Metallflansch (mind. DN50) ein-
geschraubt oder in ein Blech mit einem Mindestdurchmesser von 150 mm
montiert wurde.

$90

Befestigungsschraube Gehauseabdeckung

Uifmjg =
oy

Masseanschluss

72

Abbildung 6: Kabeleingange
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6.5 Kabeleingange und Kabelverschraubungen

Das Gehause besitzt zwei Kabelzufuhrungen und ist mit vormontierten Kabel-
verschraubungen lieferbar. Es ist jedoch erforderlich, dass der Kunde die
Eignung dieser Kabelverschraubung flr seine speziellen Einsatzanforderungen
an die Verkabelung pruft und diese gegebenenfalls austauscht.

Beide Kabeleingange konnen mit Kabelverschraubungen oder geeigneten
Kabelgewinde ausgestattet werden. Bei der Verwendung einer Kabel-
verschraubung wird die Verwendung von Kabeleingang D2 (siehe Abbildung 6)
empfohlen. Danach muss Kabeleingang D3 mit einem geeigneten Blindstopfen
verschlossen werden.

Die Blindstopfen und Kabelverschraubung entsprechen dem Schutzgrad P68
und sind ordnungsgemalf abzudichten. Sie mussen beim Festziehen korrekt am
Kabelumfang anliegen. Dabei sind der entsprechende Typ und Durchmesser zu
wahlen, um den Schutzgrad |IP68 des Gehauses zu gewahrleisten.
Kabeleingdnge mit metrischen Gewinden koénnen durch Montage eines
geeigneten Blindstopfens oder einer Kabelverschraubung mit passenden
Gummischeiben abgedichtet werden.

Kabeleingange mit NPT-Gewinde erfordern das Aufbringen eines Dichtmittels auf
das Gewinde des Blindstopfens oder der Kabelverschraubung.

Fur Kabeleingange des Typs M20x1,5 wird der NGM wie folgt vormontiert
ausgeliefert:

e 1 Kabelmuffe, M20x1,5, IP68, Nylon PA66, fir unbewehrtes Kabel &5-9
mm, mit EPDM-Scheibe, max. Anzugsmoment 6 Nm bei allen Sechskant-
schrauben, SchlisselgroRe 24 mm. Wahrend des Transports geschutzt
mit EPDM-Dichtstopfen (wird zur Verkabelung entfernt).

e 1 Blindstopfen, IP68, M20x1,5, Nylon PA66, mit EPDM-Scheibe

Fir Kabeleingange des Typs 2" NPT wird der NGM wie folgt vormontiert aus-
geliefert:

e 2 Blindstopfen, 1/2" NPT, PE-LD. Diese dienen zum Schutz des Gehauses
beim Versand und entsprechen nicht dem Schutzgrad IP68. Sie sind vom
Kunden zu ersetzen.

Bei Verkabelung geschirmter/bewehrter Kabel sind geeignete Kabel-
verschraubungen zu verwenden. Der Kontakt zwischen dem Metallgehause und
der Schirmung wird Uber eine geeignete EMV-Kabelverschraubung hergestellt.
Die Kabelschirmung nur an der Sensorseite, nicht an der Versorgungsseite erden
(siehe Abbildung 7).
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7. Elektrischer Anschluss

7.1 Verdrahtung

Kontrollsystem,
z.B. DCS oder PLC

L I[——]

1<200mA (==

+{R=2500 }r—{DISPLRY] =

- T+
TG0
12..30VDC

HART Modem

‘ Computer

Elektrischer Anschluss ——

Abbildung 7: Verdrahtung

Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung des Sensors abgeschaltet ist.
Stellen Sie eine Bezugspotenzialverbindung zwischen dem externen Erdungs-
anschluss des NGM und dem nachstgelegenen Masseanschluss des Tanks her.
Gehauseabdeckung gegen den Uhrzeigersinn drehen und 6ffnen. Schraube der
Gehauseabdeckung erforderlichenfalls mit einem Inbusschlissel (1,5 mm) I6sen.
Die Abdeckung besitzt eine Sicherheitskette, um ein Herabfallen zu verhindern.

Das untere Etikett (siehe Abbildung 8) auf dem schwarzen Elektronikeinsatz im
Gehauseinnern enthalt Anweisungen fur die Standardkabelverschraubung
(M20x1,5).

Bei Verwendung anderer Kabelverschraubungen mussen ggf. deren Eigen-
schaften beachtet werden.

Die Kabelverschraubung l6sen und das Kabel durch die Kabelverschraubung in
das Gehauseinnere ziehen. Das Kabel ausreichend weit einziehen, um es
bequem abisolieren und verlegen zu konnen.

Das Kabel mit einer aulierhalb des Gehauses befindlichen Tropfschleife
montieren. Das untere Ende der Schleife muss niedriger liegen als der Kabel-
eingang des Gehauses.

Das Kabel sorgfaltig abmanteln und die Drahte wie auf dem Etikett angegeben
abisolieren.
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Die abisolierten Drahtenden werden Uber den grinen schraubenlosen Federkraft-
Klemmblock mit der Sensorelektronik verbunden. Angeschlossen werden kénnen
Litzen und Volldraht mit einer Starke von 0,5-2 mm? (AWG 22-14). Die
Verwendung von Aderendhilsen mit Kunststoffkragen wird nicht empfohlen.

Den orangefarbenen Hebel mit einem kleinen Schraubdreher nach unten
dricken, ein abisoliertes Drahtende in das Anschlussloch einfihren und den
orangefarbenen Hebel wieder freigeben. Der Draht ist nun fest angeschlossen.

Das obere Etikett im Gehauseinnern zeigt die Ein- und Ausgange des Sensors.
Alle Drahte wie vorgesehen anschlielen (siehe Abbildung 7).

Das Kabel zurlckziehen, dabei sicherstellen, dass die Ummantelung komplett
von der Kabelverschraubung umschlossen wird.

Die Kabelverschraubung anziehen, um die ordnungsgemalie Abdichtung zu
gewahrleisten.

Die Stromversorgung des Sensors einschalten.

Nach dem Einschalten der Stromversorgung bleibt die Sensor-LED zunachst
dunkel, sollte aber innerhalb von 6 Sekunden grin zu blinken beginnen.
Hierdurch wird angezeigt, dass der Sensor sich im Messmodus befindet und
ordnungsgemal funktioniert.

Weitere Informationen zu dieser Eigenschaft erhalten Sie bei lhrem
Vertriebspartner vor Ort oder KOBOLD direkt.

6Nm
l-:-Ias..a G
7 60 [mm] 24
©::AWG22.14 o
0,5.2mm?2 Aseal

Abbildung 8: Unteres Etikett auf dem schwarzen Elektronikeinsatz
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8. Bedienung/Konfiguration/Einstellung

8.1 Bedienelemente

DIP Schalter,

‘IIIIIIII
EEEEEEEE N off/0
—~— 420ma 12.30vpc | ANCICECIEECIRERI
[ =T+ § -+ N . on/1

JOJOJOJOJOJO I%_I%rp Drucktaster

e e e e L L [ T

Abbildung 9 Bedienelemente

Die grundlegende Konfiguration des NGM kann direkt am Gerat vorgenommen
werden. Hierfur sind drei Bedienelemente vorhanden: ein DIP-Schalter, ein
Drucktaster und eine LED-Anzeige. Alle erforderlichen Einstellungen fur die
Inbetriebnahme des NGM kénnen direkt am Gerat durchgefihrt werden. Der
NGM ist jedoch auch komplett vorkonfiguriert lieferbar.

Die drei Bedienelemente befinden sich in dem schwarzen Elektronikeinsatz im
Gehauseinnern.

Der DIP-Schalter verfugt Uber acht kleine weile Schaltelemente. Die Zahlen 1 bis
8 sind unterhalb der Schaltelemente aufgedruckt. Sie geben die DIP-
Schalterpositionen an und entsprechen den in Abbildung 7 dargestellten.

Bei den Schaltelementen ist die jeweils obere Stellung OFF/0, die untere Stellung
ist jeweils ON/1. Die ON-Stellung ist links neben den Schaltelementen durch eine
entsprechende Markierung gekennzeichnet.

Die Zustande OFF/0O und ON/1 am DIP-Schalter entsprechen den Anzeigen 0
und 1 in Abbildung 9.

Das obere Etikett auf dem schwarzen Elektronikeinsatz zeigt neben dem DIP-
Schalter drei farbige Bereiche (rot, grau und blau). Diese entsprechen den
eingefarbten Feldern in Abbildung 10.
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e Rot bezeichnet dabei das DIP-Schalterelement 8, mit dem zwischen Mess-
und Konfigurationsmodus umgeschaltet wird. Der NGM kann nur
konfiguriert werden, wenn sich das Schalterelement 8 in Position ON/1
befindet. Bei aktiviertem Konfigurationsmodus blinkt die LED abwechselnd
grin und rot. Wenn das Schalterelement 8 sich in der Position OFF/0
befindet, ist der Messmodus des NGM aktiviert. In diesem Modus blinkt die
LED grin. Der Wechsel in den Konfigurationsmodus ist nur méglich, wenn
die Schalterelemente 1 bis 7 sich in der Position OFF/0 befinden, bevor
das Schalterelement 8 auf ON/1 umgeschaltet wird. Andernfalls zeigt die
LED durch rotes Blinken einen Fehler an.

e Blau bezeichnet DIP-Schalterelemente, Uber die Funktionsgruppen aus-
gewahlt werden. Hierzu gehodren beispielsweise alle Funktionen, die mit
dem analogen Stromausgang oder dem Schaltausgang in Verbindung
stehen.

e Grau bezeichnet DIP-Schalterelemente, tUber die einzelne Funktionen oder
Konfigurationseinstellungen ausgewahlt werden.

Beim Zugang zu Konfigurationsmodus soll die Konfiguration immer von DIP-
Schalterelement 8 anfangen und fortlaufend in Richtung DIP-Schalterelement |
laufen. Beim Verlassen des Konfigurationsmodus sind alle DIP-Schalterelemente
auf 0 zu setzen (beginnend vom Schalterelement | und fortlaufend in Richtung
Schalterelement 8).

Nach dem Setzen aller DIP-Schalterelemente in die gewiunschte Stellung (0/1;
vgl. Abbildung 8) muss der Drucktaster betatigt werden, um die gewulnschte
Funktion auszufluhren. Solange die Funktion ausgeflhrt wird, leuchtet die LED
konstant grun. Nach Abschluss der Funktionsausfuhrung blinkt die LED wieder
abwechselnd griin und rot.

Abbildung 10: DIP Schaltereinstellungen

DIP Schalter
1] 2] 3] 4] 5[ 6] 7
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Einstellung Beschreibung
o[ o[ o[ o[ 0] o0]O Messmodus
o[o]lolo]o]o]oO Konfigurationsmodus

Funktionsgruppe 1

analoger Stromausgang

0/ 0] 0] 1 Unterer Stromwert [4 mA]; Spanne: 0 %
ol ol 1] 0 Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne:
100 %
0| 0 1 - -
0] 1/ 0[]0 Reaktionszeit: 0,5 s [Standard]
o[ 1] 0] 1 Reaktionszeit: 2 s
0] 1/ 1] 0 Reaktionszeit: 5 s
Funktionsgruppe 2 Schaltausgang
0j]0[1]0 Unterer Grenzwert
0] 0o 1]1 ol 1l o Oberer Grenzwert
0] 1/0]0 NC [Standard]
0] 1] 0] 1 NO
Funktionsgruppe 3 Stérsignalunterdriickung
0] o[0] 1 Stdrsignalausblendung durchfiihren
0] 0[1]0 Storsignalausblendung: nicht verwenden
ol 1] 1 Storsignalausblendung: verwenden
[Standard]’
Oberer Totbereich: kurz [Standard]?
o[ 1{0f0 Stabsonde: 30 mm?®
Koaxialsonde: 0 mm?
Oberer Totbereich: moderat
of 1] 0f 1 Stabsonde: 190 mm?
of 1] 1 Koaxialsonde: 160 mm?®
Oberer Totbereich: lang
o[ 1] 1|0 Stabsonde: 390 mm?®
Koaxialsonde: 360 mm3
Amplitudenschwellwert: niedrig
i o)y e [Standard]
11001 Amplitudenschwellwert: moderat
11 0{ 1[0 Amplitudenschwellwert: hoch
11110]0 Koaxialsonde
11 1[0 1 Stabsonde
Funktionsgruppe 4 Reset

o[ o[ o[ 1[ 1] 0] 0

Auf Werkskonfiguration zurlcksetzen

Funktionsgruppe 5

Messsondenlinge

o[ o[ o[ 1[ 1] 0] 1

Messsondenlange

" fiir Stab- und Seilsonden mit Sondenlange [L] >5.500 mm wird die Stérsignalausblendung nur fiir die obere Léange von 5.500 mm

durchgefiihrt.

2 fur Stab- und Seilsonden mit Sondenlénge [L] >3.000 mm ist die Standardeinstellung Oberer Totbereich: lang
3 jeweils am Referenzpunkt ermittelt (Dichtungsoberflache des Anschlussgewindes, siehe Dimensionszeichnungen)

Seite 18
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8.2 Stab- oder Seilsonde konfigurieren

Die Ausfuhrung der nachfolgend beschriebenen drei grundlegenden
Konfigurationsschritte sollte in den meisten Anwendungsfallen zur Einrichtung
eines vollstandig funktionstiichtigen Sensors ausreichen. Uber den Strom-
ausgang lasst sich eine kontinuierliche Fullstandsmessung erzielen. Weitere
Informationen zum NGM und zur erweiterten Konfiguration erhalten Sie bei lhrem
Vertriebspartner vor Ort oder KOBOLD direkt.

8.21 Storsignalausblendung Durchfiihren

e Um eine Storsignalausblendung durchzufihren, muss der NGM an seiner
endgultigen Position installiert und der Tank vollstandig geleert sein.

e Die DIP-Schalterelemente in die in Abbildung 11 gezeigten Positionen
stellen. Dabei bei Element 8 beginnen und in umgekehrter Reihenfolge
bis zu Element 1 fortschreiten!

e Die LED blinkt abwechselnd grin und rot.

e Den Drucktaster betatigen.

e Die LED leuchtet einige Sekunden lang konstant grin, wahrend die
Storsignalausblendung durchgefuhrt wird.

¢ Nach erfolgreichem Abschluss der Prufung blinkt die LED wieder
abwechselnd griin und rot.

DIP SCHALTER

1] 2] 3] 4] 5] 6] 7

Einstellung Beschreibung

o[ ofo[ 1[0 1]1 Stérsignalpriifung durchfiihren

—

Abbildung 11: Stoérsignalausblendung durchfiihren

8.2.2 Unterer Stromwert [4 mA]; Spanne: 0 %
e Die Flussigkeit bis zu der Flllhéhe in den Tank einflllen, an der der untere
Stromwert (4 mA, Spanne: 0 %) liegen soll.
Es wird empfohlen, den unteren Stromwert innerhalb des Messbereichs [M] zu
halten.
e DIP-Schalterelement 6 auf OFF/0 setzen, siehe Abbildung 12.
e Den Drucktaster betatigen.
e Die LED leuchtet kurz griin, wahrend die Festlegung des unteren Strom-
werts ausgefuhrt wird.
e Nach erfolgreichem Abschluss des Vorgangs blinkt die LED wieder
abwechselnd grun und rot

NGM K21/1123 Seite 19
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DIP SCHALTER

1] 2] 3] 4] 5[6]7
Einstellung Beschreibung

Unterer Stromwert [4 mA]; Spanne:
0%

OEEEEE

Abbildung 12 Unterer Stromwert [4 mA]; Spanne: 0 %

8.2.3 Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne: 100 %
o Die Flussigkeit bis zu der Fullhdhe in den Tank einfullen, an der der obere
Stromwert (20 mA, Spanne: 100 %) liegen soll.
Es wird empfohlen, den oberen Stromwert innerhalb des Messbereichs [M] zu
halten.
e DIP-Schalterelement 3 auf ON/1 setzen, siehe Abbildung 13.
e DIP-Schalterelement 4 auf OFF/0 setzen.
e Den Drucktaster betatigen.
e Die LED leuchtet kurz grun, wahrend die Festlegung des oberen
Stromwerts ausgefuhrt wird.
¢ Nach erfolgreichem Abschluss des Vorgangs blinkt die LED wieder
abwechselnd griin und rot.
¢ Alle DIP-Schalterelemente in Position O (siehe Abbildung 14) stellen.
Dabei bei Element 1 beginnen und bis zu Element 8 fortschreiten!
e Die LED blinkt nun grin.

DIP Schalter

1] 2] 3[4[56[6]7
Einstellung Beschreibung

Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne:
100 %

o o] 1] o] 0] o] 4

Abbildung 13: Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne: 100 %

Gehauseabdeckung im Uhrzeigersinn drehen und so festziehen. Sicherstellen,
dass die Sicherheitskette sich nicht verheddert. Schraube der
Gehauseabdeckung erforderlichenfalls mit einem Inbusschlissel (1,5 mm)

festziehen.
DIP Schalter
1] 2] 3] 4] 5] 6] 7
Einstellung Beschreibung
o[ o[ o[ o[ o]o]oO Messmodus

>

Abbildung 14: Messmodus
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8.3 Koaxialsonde konfigurieren

Die Koaxialsonde bietet ohne weitere Konfiguration eine sehr robuste und
zuverlassige Messleistung in fast allen Anwendungsfallen. Zur grundlegenden
Konfiguration mussen lediglich die Stromwerte fur den analogen Stromausgang
festgelegt werden.

Weitere Informationen zum NGM und zur erweiterten Konfiguration erhalten Sie
bei lhrem Vertriebspartner vor Ort.

8.3.1 Unterer Stromwert [4 mA];
Spanne: 0 %
Die DIP-Schalterelemente in die in Abbildung 15 gezeigten Positionen stellen.
Dabei bei Element 8 beginnen und in umgekehrter Reihenfolge bis zu Element 1
fortschreiten!
e Die Flussigkeit im Tank bis zu der Fullhdhe absenken, an der der untere
Stromwert (4 mA, Spanne: 0 %) liegen soll.
Es wird empfohlen, den unteren Stromwert innerhalb des Messbereichs
[M] zu halten.
e Den Drucktaster betatigen.
e Die LED leuchtet kurz griin, wahrend die Festlegung des unteren
Stromwerts ausgefuhrt wird.
e Nach erfolgreichem Abschluss des Vorgangs blinkt die LED wieder
abwechselnd griin und rot.

DIP Schalter

1] 2] 3[ 4] 5] 6] 7
Einstellung Beschreibung

o[ o[ o[ 1] o] 0] 1 lower range value [4mA]; span 0%

<

Abbildung 15: Unterer Stromwert [4 mA]; Spanne: 0 %
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8.3.2 Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne: 100 %

o Die Flussigkeit bis zu der Fullhdhe in den Tank einfullen, an der der obere
Stromwert (20 mA, Spanne: 100 %) liegen soll.
Es wird empfohlen, den oberen Stromwert innerhalb des Messbereichs [M]
zu halten.

e DIP-Schalterelement 3 auf ON/1 setzen, siehe Abbildung 16.

e Den Drucktaster betatigen.

e Die LED leuchtet kurz grun, wahrend die Festlegung des oberen
Stromwerts ausgefihrt wird.

¢ Nach erfolgreichem Abschluss des Vorgangs blinkt die LED wieder
abwechselnd griin und rot.

e Alle DIP-Schalterelemente in Position O (siehe Abbildung 17) stellen.
Dabei bei Element 1 beginnen und bis zu Element 8 fortschreiten!

e Die LED blinkt nun grin.

DIP Schalter
I| 2| 3| 4| §| 6| 7
Einstellung Beschreibung
Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne:
WERCDE B

Abbildung 16: Oberer Stromwert [20 mA]; Spanne: 100 %

Gehauseabdeckung im Uhrzeigersinn drehen und so festziehen. Sicherstellen,
dass die Sicherheitskette sich nicht verheddert. Schraube der
Gehauseabdeckung erforderlichenfalls mit einem Inbusschlissel (1,5 mm)
festziehen.

DIP Schalter

11 2[3[4[5[6[7
Einstellung Beschreibung

o[ o[ o[ o] o]o0JO Messmodus

>

Abbildung 17: Messmodus
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8.4 Sondenlange und Messbereich

Der Bezugspunkt fur die Definition der Sondenlange [L] ist immer die Dichtflache
oberhalb des Prozessanschluss-Gewindes. Die Sondenlange [L] ist eine wichtige
mechanische GroRe, die bendtigt wird, um die ordnungsgemalie Installation der
Sonde im Tank an der vorgesehenen Position zu gewahrleisten. Die
Sondenlange [L] entspricht nicht dem tatsachlichen Messbereich [M] des
Sensors!

TDR-Fullstandssensoren besitzen kleine inaktive Bereiche an der Oberseite [I1]
und der Unterseite [I12] der Sonde. Diese sind aufgrund von Signalstérungen an
der Einkopplung und am Ende der Sonde unvermeidlich. In diesen inaktiven
Bereichen sind die Messungen nicht linear oder besitzen eine geringere
Genauigkeit. Aus diesem Grund wird davon abgeraten, den Fullstand in diesen
inaktiven Bereichen zu messen. Die Lange dieser Bereiche hangt vom
Sondentyp und dem Reflektionsgrad (d.h. der Dielektrizitatszahl) der zu
messenden Flussigkeit ab.

Der Messbereich [M] des NGM erstreckt sich zwischen dem oberen und unteren
inaktiven Bereich der Sonde. In diesem Bereich bietet der NGM die angegebene
Performance. Es wird empfohlen, den im Tank zu messenden maximalen und
minimalen Fullstand im tatsachlichen Messbereich [M] des Sensors festzulegen.
Die Spanne zwischen dem unteren Stromwert [4 mA] und dem oberen Stromwert
[20 mA] des analogen Spannungsausgangs betragt 0-100 % der Anzeige fur die
kontinuierliche Fullstandsmessung. Es wird empfohlen, die Spanne zwischen
diesen beiden Stromwerten innerhalb des Messbereichs [M] zu halten.

g 20mA-pd e :

0...100%

—4mA-|- Y W ] I

Abbildung 18: Sondenléange und Messbereich
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8.5 Storsignalausblendung

Die Storsignalausblendung ist eine leistungsfahige Funktion des NGM. Der
Sensor tastet die Sonde Uber ihre gesamte Lange ab, um Stdrsignale in der
Anwendung ausfindig zu machen, die unter Umstanden als Fullstandswerte
fehlinterpretiert werden kdnnten, speichert diese und unterdrickt sie im laufenden
Betrieb. Auf diese Weise werden vom NGM nur die tatsachlichen Fullstande
ermittelt.

Die Storsignalprufung ist fur die Stab- und Seilsonde vorgesehen, da deren
Erkennungsradius um den Stab grof3er und sie deswegen anfalliger fur Mess-
signalstérungen ist.

Die Stdrsignalausblendung funktioniert am besten bei statischen Stérechos wie
grollen und engen Stutzen oder nahegelegenen Objekten. Aus diesem Grund
muss, um eine Storsignalausblendung durchzufiuhren, der NGM an seiner
endgultigen Position installiert und der Tank vollstandig geleert sein. Im Falle
dynamischer Stdrechos in unmittelbarer Umgebung der Stabsonde — beispiels-
weise sich langsam drehende Ruhrschaufeln oder Flussigkeit, die gerade in den
Tank eingefullt wird — wird die Verwendung einer Koaxialsonde empfohlen.

Die Durchfihrung der Storsignalausblendung ist Voraussetzung fir die
Verwendung dieser NGM-Funktion.
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8.6 Anleitung fur die Kommunikation von einem PC mit einem
NGM-Fullstandsmesser

(Konfiguration von geratespezifischen Parametern)

8.6.1 Kommunikation mit dem NGM

Anforderungen:

- PC mit Microsoft Office (32 Bit oder 64 Bit Version)

- Excel-Datei ,NGM-Configuration Tool LA (HART) V176.xIs ab 11/2019
Mithilfe dieser Datei kbnnen Kunden Messparameter, den Analogausgang,
sowie die Anderung und Anpassung der Stab- oder Seillange der Sonde
konfigurieren.

- Kobold-HART-Modem mit USB-Anschluss (Bestellnummer: HARTCOMM) oder
ahnliche auf dem Markt erhaltliche Standard HART-Modems.

- Kommunikationswiderstand von etwa 250 Ohm

- NGM-Fullstandsmesser

- Spannungsversorgung 24 VDC fur die NGM-Sonde

Hinweis 1!
Die aktuelle Excel-Datei zur Konfiguration des NGM-Sensors,
sowie die Treiber fiir das Modem, kann man auch von unserer

Homepage www.kobold.com runterladen, unter Produktsuche
,NGM“/Downloads.

Hinweis 2!

Bei der Verwendung der Konfiguration des NGM mit einem
HART-Modem ,,muss‘“ die Baudrate lhrer USB-Kommunikation
auf 1200 Bits/s reduziert werden! Diese steht im Standard auf
9600Bit/s. Wenn die Eigenschaft nicht eingestellt wird, kann
keine Kommunikation zwischen NGM und EXCEL
Programmiertool aufgebaut werden.
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A
Datei Aktion Ansicht ?
e @ E EE B RXE
v @ schaus-win10
v =% Anschlisse (COM & LPT)
== Kommunikationsanschluss (COM1) Algemein  Anschlusseinstelungen  Treiber Details  Ereignisse
== USB Serial Port (COM7)
) Audio, Video und Gamecontroller Bits pro Sekunde: |1200 =

) Audiceinginge und -ausginge

% Computer Datenbits: |8 v
o Drlickey Partat: | Keine ~
= Druckwarteschlangen

o DVD/CD-ROM-Laufwerke Stoppbits: |1 v
e Firmware

B Grafikkarten

@ HART Modem Driver Class

#% Human Interface Devices

~g IDE ATA/ATAPI-Controller

. Laufwerke

«» Mause und andere Zeigegerate
B Monitore

@ Netzwerkadapter

Fusssteuerung: | Keine b

Erwettert Wiederherstellen

0K Abbrechen

== Prozessoren
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Verbindung:

- Schliel3en Sie den NGM-Flullstandsmesser an die Stromversorgung an.

- Die LED-Leuchte am NGM muss daraufhin grin blinken.

- Verbinden Sie den Widerstand zwischen + und - des aktiven 4-20 mA-Ausgangs.

- Schlieen Sie parallel zum Widerstand das HART-Modem an und stellen Uber
den USB-Anschluss eine Verbindung mit dem PC her.

-
-

Kontrollsystem,
zB. DCS oder PLC

[=Ts=]
Nl EEE.
Y | T SRR e o i o+
AR = === ==[==[= =[== W o iy
! 7 1<200mA | —]
ra | [—]
=
E
1 -
LI s HART Modem

1230 YDC
Stromversorgung Computer
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8.6.2

http://www.computerhope.com/issues/ch000833.htm

Verbindung eines NGM-Fiillstandsmessers mit einem PC

Uberprifen Sie mithilfe des Gerate-Manager die COM-Port-Zuweisung des PC

fur das USB-HART-Modem.

-

= Gerdte-Manager

Datei

Aktion  Ansicht F

& @ HE| 8

“fah

> -2 Akkus
e shll L
S 13 USB Serial Port (COM4)

KrauM-LAP

> -4y Audio-, Video- und Gamecontroller
b -Z5 Bildverarbeitungsgerite

» 18] Biometrische Gerate

b a Bluetooth-Funkgerat

» .8 Computer

» -4} DVD/CD-ROM-Laufwerke

- Grafikkarte

b g IDE ATA/ATAPI-Controller

»- @ IEEE1394 Bus-Hostcontroller
b -y Laufwerke

b jﬂ Mause und andere Zeigegerite
b | Modems

» B Monitore

b JEF Metzwerkadapter

» 7] PCMCIA-Adapter

b D Prozessoren

B SD-Hostadapter

b 2 Sicherheitsgerdte

N M Systemgerate

» = Tastaturen

b - USB-Controller

* In diesem Fall wurde dem HART-Modem der COM-Port 4 zugewiesen.

Seite 28
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8.6.3

3.
4.

@d -

Offnen Sie die Excel-Datei.
Voraussetzung: Das Arbeitsblatt ist aktiv und Makros werden ausgefuhrt.

(siehe auch Sicherheitswarnung in der Kopfzeile!

Erste Schritte mit dem Excel-Tool

Hinweis: Ein Neustart der Excel-Datei kann dabei helfen, die Makros zu
aktivieren.)
HOME

Geben Sie den im Gerate-Manager zugewiesenen COM-Port ein.

‘_-ﬁrdahlnDemo [Kompatibilitétsmodus] - Microsoft Excel d

e e 7 o - S

Start Einflgen Seitenlayout Formeln Daten Uberpriifen Ansicht Entwicklertools 2 Q o el ES
E Sicherheitswarnung  Einige aktive Inhalte wurden deaktiviert. Klicken Sie hier, um weitere Details anzuzeigen. Inhalt aktivieren -3 x
B32 - I ¥
A | B e D E F G H M N (8} -
1 =
2 I HovE
3
4 _ Configuration at factory
5
6 | ﬁ Configuration for local assembly
[
8 | _ Basic and advanced configuration and signal analysis
g
10 PCB testing
1
12 [ ] Dpaa
13 =
14 =
15 Version 1,70
16 a - 7
17 COM port: 1...9 7 =) Device Manager =1 % |
18 Unit: mm { inch mm Bile  Action YWiew Help
o ; & 2 =na
21| = B LENOVOS10
22 + Batteries
23 + Bluetooth Devices
24| - o Computer
25| + e Digk drives
26 - Display adapters L]
57 # (8 Human Interface Devices
25 =y IDE ATAJATAPI controllers
+ =28 Imaging devices
29 ] s Keyboards
30 #-} Mice and other pointing devices
3 -5 Moritors
32| :! ) B Network adapters
33 = Ports (COM aLPT)
34 y Bluetooth Communications Port (COM3)
35 | WErBLRHART Brofacol Moder (Can)
3R + 4R Processors N uf
W4 “Geheral *"Device With probe calb. ool oo Basc configuration ” Advanced configuration  Sianal i1 I 01
&= |[E@@m 100% (=) ; ()

Bereit |
=i

Verwendung des Excel-Tools: Durch das Klicken auf die erforderliche Zelle
kénnen Sie die Kommunikation aktivieren und/oder Parameter andern. Fur ein
erneutes Senden des Befehls klicken Sie auf eine beliebige leere Zelle und

gehen dann zur

entsprechenden Zelle zurlck.
Kommunikation muss der Status ,,OK« zurlickgegeben werden.

eine erfolgreiche

NGM K21/1123
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BASISKONFIGURATION

Aufbau einer HART-Kommunikation:

* Die Seriennummer konnen Sie abfragen, indem Sie auf die hellblaue Flache in
der Zelle .12« in Schritt 1 ,,get serial number klicken.

* Die Makros werden ausgefuhrt.

* Der Status ,,OK«wird in Zelle ,H2« voribergehend nicht mehr angezeigt,
erscheint aber wieder, wenn die Seriennummer ausgelesen wurde und
daraufhin in Zelle ,,G2« angezeigt wird.

m Start EinfOgen Seitenlayout Formein Daten Uberprifen Anzicht Entwicklertools -4 0 = [S
Al - 5 v
| A 8 g D E F G H 1 J o
il
2 [step] command name unit of variable [ min. value
3 1_|oet serial number !
4 2 |setlower range valug [4mA] mm
5 3 |setupper range value [20mA] mm
5 4 |getlower range value [4mA] mm
T 5 |getupper range value [20mA] mm
8 B t time 0.1s
9 7 _|getresponse ime 0.15
10 8 |set swilching output made ]
1 9 gt output mode ]
12 10 |set lower threshold switching output mm ]
13 11 |get lower thrashold switching output mm
i 12 |sel upper output mm |
15 13 |get upper threshold swilching cutput mm
16 14 |set upper dead band mm |2
17 15 |get upper dead band mm |
18 16 [set ADC values
19 17 _|get amplitude threshold ADC values
20 18 |set di & signal scan status (T = lop; TAB = top + bollom) [ 00 =0FF | 01=T, 10=T4B |
2 _|_|;|_el disturbance signal scan status ] 00 =0FF | 01=T. 10=T&B
2 20 |parform disturbance signal scan [ ! !
23 21 |set probe type ] 0 = coaxal| 1 = single probe |3
24 22 |get probe type ! 0 = coaxial
25 23 |selt probe langth [L] mm 0
26 24 |get probe length L] mm 0
27 25 |sel delvery [ ]
28 26 |reset to delivery configuration ! ]
] 27 |gatlevel readin mm 0
30 28 _|get software revision ] 1 138
N 29 |pet device status i [] 011 0100 1)0001
32 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe ! ! | ok
:3: 31 |setsignal range from x1 to x2 :; E::E -1030.0 20000 —_-
35
36 I =
# 4 » v WENITE Basic configuration ANFTTRTETHITMEIMPATIEW Devce paremeters . 7). N4 = ] L0
Bereit | 7] ESIED ) 100% (=) {J (+

Wenn der Status ,,OK* nicht wieder angezeigt wird, tberprifen Sie die Verbindung oder die COM-
Port-Einstellungen.

Die HART-Kommunikation ist nun aufgebaut und die Modifikation der
geratespezifischen Parameter sowie die Auslesung der Echokurve kann nun
vorgenommen werden.
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8.6.4 Werte des oberen/unteren Bereichs

BASISKONFIGURATION
* Lesen Sie die aktuellen Einstellungen von 4-20 mA aus, indem Sie auf die
Zellen .16« und , |7« klicken.

Uber den Befehl ,.,get lower / upper range value“ zum Abrufen des oberen oder unteren Bereichs
werden die aktuellen 4-20-mA-Werte in mm dargestellt, nachdem der Status ,,OK*“ erneut und
dauerhaft angezeigt wird.

« Andern Sie die aktuellen 4-20-mA-Einstellungen, indem Sie die Werte in den
Zellen ,,G4«und ,,G5“ andern und dann auf die Zellen ,,|4<und ,,|5¢ zum
Festlegen des oberen und unteren Bereichs, ,,set lower / upper range value*,
klicken.

- Uberpriifen Sie die Einstellungen, indem Sie erneut auf die Zellen .16« und ,I17«,
.get lower / upper range value«, klicken.

[ nmﬁmud »—l-t.y

m Start Einfdgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Anticht Entwicklerteols @ @ I~ 23
Al v | -
A 1B c D E F G H I J Al
1
2 i?e| command name unit of variable | min. value |  max. value wariable status send
3 1_lget serial number ! 0 32oit
4 2 |set lower range value [4ma4] mm -1000 L+ 100 2090 ok
5 3 |setupper range valua [20ma] mm -1000 L + 10§ 50 ok i
6 4| get lower range value [4m#] mm 1000 L+ 100 2090 ok _SEND
T 5 _|get upper range valus [20mA] mim -1000 L + 1000 50 ok g
8 & _|setresponse ime 0.1s 2 100
9 7 _|getresponse ima 0.18 2 100 2 ok SEND
10 B |set switching outpul made ] O=nc 1=no [] ok “SEND
1 9 [pet swilching outpul made ] O=nc 1=no 0 ok SEND
12 10 |sel lower threshold swilching oulput mm 0 L 600 ok SEND |
13 11 | get lower threshold swilching output mm 0 L 600 ok :
14 12 |set upper threshold swilching output mm 0 L ok W
15 13 |get upper reshold switching output mm 0 L 500 ok = i
16 14 |set upper dead band mm a0 1400 B ok : 1
17 15 |pet upper dead band mm 30 1400 61 ok Z
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND
19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok |
20 18 |set disturbance signal scan status (T = lop; TAB = top + bollam) ] 00 = OFF | 01=T; 10=T&B o1 ok SEND
21 19 |get sisturbance signal scan status ] 00 = OFF | D1=T. 10=T&B 01 ok SEND
2 20 |perform disturbance signal scan ] ! / ! ok _SEND |
23 21 |set probe type ! 0 = coaxial | 1 = single probe 1 ok _SEND
24 22 |get probe type [] 0 = coaal |1 = single probe 1 ok SEND
25 23 |set probe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND
% 24 |pet probe lengih [L] mm 0 20000 3000 ok SEND_|
2 25 |set delivery configuration ] ] [] ] ok - W
28 26 |reset to delivery configuration ] ] I ] ok SEND |
2 27 | et level reading mm 0 20000.0 1999.5 ok SEND
30 28 |get software revision [ 1 3Zoit 135 ok SEND
£} ] 29 |get device stalus ! ! ! 0110100 0000 ok _SEND _
32 30 |aguire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe| ] ] / ] ok SEND
—'J_E_L;;L. Tmmi : T =
;:': 31 |set signal range from x1 fo x2 :;.:::i ‘Dgu'a igggg m : ok SEND
35
required user
% inp =
+« 4 + v AP  Basic configuration RN EERETE NP Device parameters  7J e al
Beret | T H @ 100% (- { +
ford 1]
a8

Referenzpunkt = 0 mm

- Gahdussverschiussschraubs
-~
- AN

L]
—-——p

*, Erdungsanschiuss
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8.6.5 Reaktionszeit

BASISKONFIGURATION
* Lesen Sie die aktuelle Reaktionszeit aus, indem Sie auf die Zelle ,,19« klicken.

In der Zelle ,,G9* wird die aktuelle Reaktionszeit multipliziert mit 0,1 ms angezeigt.

« Andern Sie die aktuelle Reaktionszeit im Bereich von 2-100 (d.h. 0,2-10 Sek.) in
der Zelle ,G8« und klicken Sie dann auf die Zelle .18« zum Festlegen der
Reaktionszeit, ,.set response time-.

Verwenden Sie lange Reaktionszeiten fir groRe Lagertanks mit langsamen
Fillstandsanderungen. Verwenden Sie kurze Reaktionszeiten fiir Pufferspeicher und

Prozesstanks.
] =7 Sl
Datei Stat  Einflgen  Sefeniayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Amicht  Entwicklertools v@ =
Al - S v
(A A e c D E B G H I J =
T =
2 [step| command name unit of variable
3 1 _|get serial number !
4 2 _|setlower range value [4mA] mm
5 3 [setupper range value [20ma] mm
[ 4 |get lower range value [4mA] mm
T 5 _|getupper range value [20mA] mm
8 6 _[selresponse ime 018
9 7 [getresponse bme 0.15
10 8 |set swilching output mode ]
1" 9 |get switching outpul mods [
12 10 |sel lowar output mm
13 11 |get lower threshold switching output mm
14 12 [setupper ing output mm
15 13 |get upper g output mm
16 14 [setupper dead band mm 30
17 15 |get upper dead band mm 30
18 16 |sel amplitude threshald ADC values 10
19 17 |get ADC values 10
20 18 |sel signal scan status (T = top; TAB = fop « bottom) [] 00=0FF | 01=T; 10=T4E [§
21 12 |get e signal scan status ] 00 =0FF | 01=T; 10=TAB
22 20 |pedorm disturbance signal scan ! [ !
23 21 |s# probe hpe ] 0 = coanal |1 = single probe (B8
24 22 |ged probe hype ] 0 = coanal |1 = single probe
25 23 |setprobe length L) mm 0 i
26 24 |get probe length [L] mm [1]
2 | 25 |set delivery configuration ] []
28 | 26 |resetio delivery configuration ] [
e | 27 |getlevel reading mm 0
30 2B |get software revision ] 1
n 29 |gel device status ] []
2 | 30 [aguire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) ! !
i: 31 |sel signal range from x1 10 12 :;t::‘ -1020.0 . . |
3%
£ y v
4> v WERNED Bask configuration MEYTEETECHITIENTMPASTIW Device parsmeters ¥ 4 o] |
Beet | 27 | |EODE wos (=) J +)

- Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die Zelle .19 zum
Abrufen der Reaktionszeit, ,,get response time«, klicken.
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8.6.6 Modus des Schaltausgangs

BASISKONFIGURATION
* Lesen Sie den aktuellen Modus des Schaltausgangs durch Klicken auf die Zelle
»111<aus.

In der Zelle ,,G11* wird der aktuelle Modus des Schaltausgangs angezeigt.

-0 =nc = normally closed (Offner)

—1 =no = normally open (Schlieler)

Ist Versorgungsspannung an der Sonde angelegt, kann der Schaltausgang gedffnet oder
geschlossen sein. Standardmalig ist der Modus fir den Schaltausgang auf ,,normally closed*
eingestellt, da sich dieser aus Sicherheitsgrinden bei einer Stromunterbrechung offnet
(Spannungsausfall, Aderbruch).

« Andern Sie den aktuellen Modus des Schaltausgangs ,.0« oder , 1+ in Zelle ,G10«
und klicken Sie auf die Zelle ,110© zum Festlegen des Modus fur den
Schaltausgang, ,.set switching output mode«.

s |
m Start Einfugen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Entwickiertools o 0 o & 8&_
Al - fe v
A B c D E F G H [ J =5
7| —
2 [step| command name unit of variable [ min. value | max. value variable status send
3 1 |pet serial number ! 0 3201t 1000 ok SEND
4 2 |sellower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2590 ok SEND_|
5 3 |selupper range value [20mA] mm -1000 L + 1000 500 ok g b
6 4 |get lower range value [4ma] mm -1000 L+ 1000 2990 ok
T 5 [gelupper range value [20ma] mm -1000 L+ 1000 50 ok SEND
] 6 [selresponse ime 0.1s 2 100 2 ok
9 7 _|getresponss ime 01s 2 100 2 ok
10 8 |set switching output mode ] 0= 1=n0 : [ == ok ¢
n 9 |get switching outpul mode ! 0=nc 1=no " oK
12 10 |sel lower threshold switching output mm 0 L E00 ok : i
13 11 [get lower threshold switching output mm 0 L -
14 12 |selupper swilching output mm 0 L B ok E
15 | 13 [get upper threshold swilching output mm 0 L 600 ok SEND _
16 14 [sstupper dead band mm 30 1400 L] | ok ] i
17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok = i
18 16 [set amplitude threshold ADC values 10 10000 00 ok i
19 17 |gel threshold ADC values 10 10000 200 ok |
20 18 |se! disturbance signal scan status (T = top, TAB = top + boflom) ] 00 =0FF | 01=T; 10=TAB [N ok E i
Fa 19 [get disturbance signal scan status ! 00 = OFF | 01=T, 10=T4B 01 ok i )
2 20 |parform disturbance signal scan ! ] ] ! ok _ SEND _
23 21 |s#l probe type ! 0 = coanal | 1 = single probe 57 ok SEND |
24 22 |gel probe type [ 0 = coanal | 1 = single probe 1 ok TN
25 23 |sel probe length [L] mm 0 20000 ~ 3000 ok =
26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok 0
27 25 |sel delivery B | ] ] ] ok i E_
28 26 |resetto delivery configuration ] ! ] ! ok = i}
2 27 |getlevel reading mm 0 200000 19995 ok | SEND _
30 28 |get software revision ] 1 32bit 136 ok ~ SEND |
n 29 |get device status ] [} [ 011 0100 0000 ok SEND
2 | 30 [aguire signal data (aprox_45sec for im probe and 4min for 20m probe) ! ! ! ! ok _SEND _
I = " et
;3 31 |set signal range from x1 1o x2 :;::] -103-3.0 igggg — ok . @
35
required user
3 inp -
i 4+ v I Basic configuration SNSRI IRl Device parameters  ©J L= vl
Beret | 7 EHDE 100% (=} +.

- Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die Zelle
,111“zum Abrufen des Modus flr den Schaltausgang, ,.get switching
output mode, klicken.
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8.6.7 Schwellenwert des Schaltausgangs

BASISKONFIGURATION
*Lesen Sie den aktuellen oberen und unteren Schwellenwert des
Schaltausgangs aus, indem Sie auf die Zellen ,,|113«und ,,115«klicken.

In den Zellen ,,G13/15“ werden die aktuellen oberen/unteren Schwellenwerte des Schaltausgangs
angegeben.

Mithilfe der Schwellwerte kann eine Hysterese programmiert werden, die zur Vermeidung von
unerwlinschten Schaltzustdnden bei turbulenten Fullstandsédnderungen dient. Als Erstes muss
der obere Schwellenwert erreicht werden, um den Ausgang zu aktivieren, und anschlie®end der
untere Schwellenwert fiir die Deaktivierung des Ausgangs.

* Passen Sie den aktuellen unteren/oberen Schwellenwert in den Zellen ,G12«/
,G14« an und klicken Sie dann auf die Zellen 112« / 114« zum Festlegen des
oberen/unteren Schwellenwerts fur den Schaltausgangs-Modus, .set lower /
upper threshold switching output mode«.

m Start Einfugen Seitentayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwickiertools o@ = 53;
Al - fe ¥

P ) c D E F G H I J =l
| —

2 step command name unit of variable [ min. value | max, value variable status send

3 1 |get serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND

Fi 72 [setlower range value [4mA] mm -1000 L = 1000 2990 ok _SEND_|

5 3 [selupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok “SEND |

[ 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEMD

T 5 |gelupper range value [20mA] mm 1000 L+ 1000 50 ok “SEND

] 6 |selresponse ime 0.1s 2 100 ‘2 ok 4 .

9 7 [getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok “SEND.

10 8 |s#l swilching outpul mode ] 0=nc 1=no 0 ok : I

" 9 |get swilching output mode ] 0=nt 1=no ] ok i i

12 10 |=t lower threshold swilching output mm [] L 600 ok 7

13 11 |get lower swilching output mm 0 L 500 ok 5 i

14 12 sl upper hreshold switching output mm 0 L 600 | ok SEND_|

15 13 [get upper threshold switching output mm 0 L 500 ok SEND

16 14 |salupper dead band mm 30 1400 61 ok ! &

17 15 [gel upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND

18 18 [set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok E: i

19 17 [get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok E ;

20 18 |set disturbance signal scan stalus (T = lop, TAB = fop « botiom) ! 00=0FF | 01=T. 10=T&E | 01 ok SEND

21 19 [get disturbance signal scan status ] 00 =OFF | 01=T, 10=T&B 01 ok E §

2 20 |pardorm disturbance signal scan ] ] ] ok _SEND

23 21 |selprobe type ] 0 = coanial |1 = single probe |§ 5 ok _SEND

24 22 |pel prode hpe ! 0 = coaxal | 1 = single probe 1 [ : T

25 23 |sel prode length [L] mm 0 20000 3000 ok _SEND_

26 24 |get prode length [L] mm [] 20000 3000 ok SEND

a7 25 |set delivery ¢ ] [] ] [] ok ¥ 5

28 | 26 [resetto delivery configuration ! [ [ I ok _SEMD _

29 | 27 |getlevel reading mm 0 200000 19995 ok E

3 28 |get software revision ] 1 320t 136 ok SEND

£}l 29 |get device stalus ] [ ] 011 0100 0000 ok , 5

2 30 [aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and dmin for 20m probe ! [ ] / ok i

?j 31 [set signal range from 11 1o x2 :; ::: 'wgo g gg:gg i m ok SEND

35

3 input G
+ « v v I Basic configuration JFTTIETETRIOTEIEPATITl Device parameters 7 - fla_ = 3|
Beseit wir | O 100% (= v +.

_ Uberprifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die
Zellen ,113«/ 115« zum Abrufen des oberen/unteren

Schwellenwerts des Schaltausgangs, ,.get lower / upper
threshold switching output«, klicken.
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8.6.8 Obere Totzone

BASISKONFIGURATION
» Lesen Sie die aktuelle obere Totzone aus, indem Sie auf die Zelle , 117« klicken.

In der Zelle ,,G17¢ wird die obere Totzone angegeben.

Mithilfe der oberen Totzone kdnnen die durch die Einbausituation verursachten Stoérsignale oder
Klingelténe blockiert werden. Heben Sie die Werte fliir das Herabsetzen von akustischen Signalen
links neben der Totzone an, deren Position durch eine griine Linie angegeben wird. Alle Signale,
die sich links von der griinen Linie befinden, sind von der Softwareanalyse ausgeschlossen. Die
Werte werden in Millimeter eingegeben und in der Echokurve angezeigt.

« Andern Sie den aktuellen Wert fiir die obere Totzone in der Zelle ,G16« und
klicken Sie auf die Zelle 116« zum Festlegen der oberen Totzone, ,set upper
dead band«.

G
m t Einfigen  Setenlayout  Formein  Dat (berprifen Entwicilerte v@o@ Eq',
Al £ v
| e ) [ D E F G H ] J =
A
2 step | command namea unit of variable | min. value | max. value variable stalus send
3 1_|get serial number ! 0 32oit 1000 ok SEND
4 2 |setlower range value [AmA] mm 1000 L+1000 [0 ges0" ok Z 3
5 3 ]se[lll:ner range value [20ma] mm =1000 L+ 1000 B ok 7 i
6 4 | gut lowss range vakue [4ma] mm -1000 L = 1000 2990 ok nE
T 5 _|getupper range value [20ma] mm =1000 L+ 1000 50 ok
] 6 _|setresponse ime 0.1s 2 100 e ok
9 7 |getresponse ime 01s 2 100 2 ok
10 8 |set switching output mode ] O=nc 1=no i 0 ok
1 9 |pet swilching output mode [ O=nc 1=no 0 ok
12 10_|setlower threshold switching output mm ] L ok
13 11 | gt lowsr thrashold switching output mm 0 L 600 ok
1 12 |set upper threshold swilching output mm [1] L T E T ok
15 13 |get upper threshold swilching outpul mm [1] L & ok
16 14 |setupper dead band mm 30 1400 - . o o
17 15 |get upper dead band mm 30 1400 1 o .
18 16 |set amplibude threshold ADC values 10 10000 = o i
19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok 5B
20 18 |set disturbance signal scan status (T = fop; TAB = top + boflom) ] 00 =0FF | 01=T. 10=T&E |RNSOT ok bk
21 19 |get disturbance signal scan status ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B [0 ok kL
2 20 |perform dishwibance signal scan ] ] ] 1] ok 5
% e TR
: S Ipabe oo Upper deadband
26 24 |get probe length [L] 4868 -
27 25 |sel delivery “—Pp
i} 26 |rasetto deivery configuration wonf]
29 27 |getlevel reading I
30 28 |get software revision
3 29 |get device stalus i
R» 30 |aquire signal data (aprox_ 45sec for 1m probe
;j 31 |sel signal range from x1 10 52
35
36
w4 v v NP Rasic configuration METTF IR e
Beset | T3
s
4009
o
t
L1 L) L £ 0! a b 4
! !
distence [mm]

‘ Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die Zelle 117+
zum Abrufen der oberen Totzone, ,,get upper dead band«, klicken.
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8.6.9

BASISKONFIGURATION

Amplituden-Schwellenwert

* Lesen Sie den aktuellen Amplituden-Schwellenwert aus, indem Sie auf die Zelle
119« klicken.

In der Zelle ,,G19“ wird der aktuelle Amplituden-Schwellenwert angegeben. Dynamisches
Rauschen oder Klingeltdne kénnen blockiert werden, wenn diese innerhalb des Amplituden-
Schwellenbereichs auftreten. Die Fullstandsreflexion sollte immer ein Drittel Gber der Breite des
Amplituden-Schwellenbereichs liegen.

« Andern die den aktuellen Wert fiir den Amplituden-Schwellenwert in Zelle ,G18«
und klicken Sie dann auf 118« zum Festlegen des Amplituden-Schwellenwerts,

,set amplitude threshold«.

R IR e W ecsl 5
m Sat Einfigen  Setenlayout  Formeln  Daten nsicht  Entw v@ =
Al hd fe
[ g c D E F G H ] J
1 |
2 step command name unit of variable [ min. value | max. value variable status send
3 1 t serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND
4 2 |sellowes range value [4ma] mm -1000 L= 1000 e (13 ¥ ol
5 3 [setupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 N ok ¥ T
6 4 |getlower range value [4m4] mm -1000 L+ 1000 2990 ok T R4
T: 5 |gel upper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok = 7
B 6 |s#lresponse ime 015 2 100 e ok =4 7]
g 7 |getresponse ime 0.18 2 100 2 ak SEND
10 8 |set swilching output mode ] 0=nc 1=no T — ok B ¥
1 9 |get swilching output mode ] 0=nc 1=no [] ok =
12 10 |sel lower threshold swilching output mm 0 L : B ok 5 il
13 11 |get lower swilching output mm 0 L 600 ok & i
14 12 |setupper threshold switching output mm [] L [ | ok i i
15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok =] )
16 14 |sel upper dead band mm 30 1400 = ok = 7
17 15 |get upper dead band mm 30 1400 A1 gk
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 —al ok B -
19 17 | pet ampituda threshold ADC values 10 10000 0 [ i =
20 18 [sel & signal scan status (T = lop, TAB = top + bottom) ] 00 = OFF | 01=T, 10=T4E o1 . ] i
al 19 |get & signal scan status ] 00 =0OFF | 01=T: 10=T&B o1 ok il
2 20 [perorm 2 signal scan ] [ ] / ok B
23 21 |selprobe hype TOR signal
4 Z2 |getprobe hipe
25 23 |setprobe length [L] —
26 24 |get probe length [L] I
Pl 25 |set delivery configuration I
28 26 |resetio delivery configuration | I
29 27 |get level reading I
30 28 | get software revision 1 [N N N o o |
D e | Width of amplitude threshol
32 30 ire signal data (aprox 4! .l o alnp l u e res O
;3 31 |set signal range from x1 1o 22
= T A /\ ﬂ ) I I
L -
3 e LJ =
4 4 v v I Basic configuration SN ! 1 30
Beret | 20 : LS
3400 b an 0o P
T :
Samnce il . i rhea b

>

Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die Zelle ,119«
zum Abrufen des Amplituden-Schwellenwerts, ,.get amplitude

threshold«, klicken.
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8.6.10 Status der Storungssignalsuche

BASISKONFIGURATION
* Lesen Sie den aktuellen Status der Storungssignalsuche durch Klicken auf die
Zelle 121« aus.

In der Zelle ,,G21* wird der aktuelle Status der Stérungssignalsuche angezeigt.
— 00=deaktiviert, reine Echokurve

— 01=Stérungssignal aktiviert fiir oben

— 10=Stérungssignal aktiviert fiir oben und unten

- Andern Sie den aktuellen Status fiir die Stérungssignalsuche in Zelle ,G20* und
klicken Sie dann auf Zelle 120 zum Festlegen des Status fir die
Stoérungssignalsuche, ,set disturbance signal scan status-.

*Sobald der Wert in ,10¢ oder ,01« geandert wird, muss eine
Stoérungssignalsuche Uber die Zelle ,,122« durchgeflhrt werden.

2]
m St Einfiigen Seitentayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwickiertools o= ﬂ;
Al - fe ¥
A B € D E F G H [ 1] =
il
2 step command name unit of variable | min. value | _max. value variable stalus send
3 1 1 serial number | 0 32oit 1000 ok SEND
4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+1000  |annns ok E T
5 3 |setupper range value [20mA] mm 1000 L+1000 | ] ok 5
L] 4 |get lower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok ! i
1 5 |get upper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok
8 B |set time 0.1s 2 100 [ b i ok ]
9 7 |getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok T
10 8 [sel switching outpul mods ! 0=nc 1=no i ok 3
1" 9 |gel swilching output mode ] O=nc 1=no [] ok
12 10 |set lower switching output mm 0 L [ 00 | ok
13 11 [get lower swilching output mm 1] L 600 ok i
1 12 Iseruppermresnma switching output mm 0 L 600 ok 1
15 13 |_Eempgermresnola switching output mm 0 L 600 ok = B
16 14 |setupper dead band mm 30 1400 - i ok E !
17 15 |pet upper dead band mm 30 1400 651 ok P
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 | 2000 | ok
19 17 |oat ADC values 10 10000 200
20 |_E|;Et & signal scan status (T = top. TAB = top + bottom) ] 00 = OFF | 01=T. 10=T& i 1) ok
21 19 |get disturbance signal scan slatus i 00 = OFF | 01=T. 10=T. 01 ok
2 20 |perform 2 signal scan ] ] !
23 21 |set probe ype ! 0 = coaxial | 1 = single probe RN ok Py
2 22 |get probe type ] 0 = coaial |1 = single prode 1 ok = Vi
25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000 = = ok -
26 24 |get probe length [L] mm o 20000 3000 ok =
217 25 |set delivery configuration ] I | [ ok T ¥l
8 26 |reset to delivery configuration ] ! I ] ok  SEND
29 27 |getlevel reading mm 0 200000 19995 ok - 1
30 28 |get software revision ] 1 32bit 136 ok = Tl
n 29 |get device stalus ] [ ] 011 0100 0000 ok =4 e
32 30 |aguire signal data (aprox. 45sec for Im probs and 4min for 20m probe ! ! ! ! ok [
T 5 A
,3; 31 |set signal range from x1 to x2 :; !::1 -1020 g fﬁﬁgﬁ —re ok ,__;ﬁ;‘ﬁ_!
TR g o gt

Dirturbance signal scan =00 Di“,§t_||.lrbance signalscan =01

_ I i
I\ I|J
hﬂﬂM TN '

|
A e y TR ISR
Lr ll'J V\ ,\r ». v"\.'ﬂl__‘ I I.“~_n_r-*-J\v,,\,-'\\} -
a [ et i T ARNERREREA AR AR
il i |
e g L e P R EE e e D e Y

- Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die Zelle ,121« zum
Abrufen des Status der Stérungssuche, ,,get disturbance scan status«,
klicken.
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8.

6.11 Sondenbautyp

BASISKONFIGURATION

* Lesen Sie den aktuellen Sondenbautyp durch Klicken auf die Zelle 124« aus.

In der Zelle ,,G24“ wird der aktuelle Sondenbautyp angezeigt.

— 0=Koaxialsonde
— 1=Seil- oder Stabsonde )
Die Schwellenwerte werden bei einer Anderung dieses Parameters automatisch angepasst.

+ Andern Sie den aktuellen Sondenbautyp in Zelle ,G23« und klicken Sie dann auf
Zelle 123« zum Festlegen der Sondenart, ,set probe type-.

F3 = i _
Start  Einfigen  Selteniayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools o@=2
Al - (" £ ¥

7 i s I c D E J =
| :
2 [step| command name unit of variable | min. value

3 1 _|get serial number ! [ }
4 2 _|setlowsr range value [4ma] mm -1000 |
5 3 _|selupper range value [20maA] mm -1000

6 4 |get lower range value [4ma] mm 1000

7 5 |get upper range value [20mA] mm 1000

8 6 _[setresponse ime 0.1s 2

9 T |get time 015 2

10 8 |set swilching outpul mode ] 0=nc

11 9 [get swilching output mode ] 0=nc

12 10 |setlower threshold switching output mm []

13 11 [get lower threshold switching output mm 0

14 12 [selupper hreshold swilching output mm [1]

15 13 [getupper threshold switching output mm 0

16 14 [setupper dead band mm 3

17 15 |gel upper dead band mm 3

18 18 |set ADC values 1

19 17 [get amplitude threshold ADC values 1

20 18 [set e signal scan status (T = top, TAB = top + bollom) ] 00 = OFF

Fal 19 |ged disturbance signal scan status ] 00 = OFF

2 20 [perorm disturbance signal scan ! /

23 21 |selprobe hpe i 0 = coanial

F 22 |gelprobe hpe ] 0 = coanial

25 23 |sel probe length L) mm 0

26 24 |get probe length [L] mm

27 25 |sel delivery ] ]

28 | 26 [resetto delivery configuration ] ]

28 | 27 |gellevel reading mm 0

30 28 |get software revision T T

n 29 |get device status ] ]

2 30 |aguire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe| ] ]

gi 31 |set signal range from x1 to x2 :;:::; -1020.0

35

36 -
i < » v WGP Basic configuration JEEYIETITY TEPETE Device pasmeters 90 o] |
Beret | T3 | {+)

- Uberprifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die
Zelle ,,124+ zum Abrufen der Sondenart, ,get probe type«,

klicken.
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8.6.12 Sondenlange

BASISKONFIGURATION
* Lesen Sie die aktuelle Sondenlange durch Klicken auf die Zelle 126« aus.

In der Zelle ,,G26° wird die aktuelle Sondenlange in Millimetern angezeigt.

« Andern Sie die aktuelle Sondenlange in Zelle ,G25« und klicken Sie dann auf
Zelle 125« zum Festlegen der Sondenlange, ,.set probe length-.

Dates Start Einflgen Seitentayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwickiertools
Al - fo v

07 i W c b E F o H m T =
]

2 ﬂl command name unit of variable | min. valoe | max. value vanabie status sand |

3 1 _|get serial number | 0 320it 1000 ok SEND

4 2 _|setlower range value [4mA] mm -100 L+ 1000 ok |

5 3_|selupper range value [20mA] mm -100 L+1000 ok

6 4 |getlower range value [4ma] mm -100 L+ 1000 2090 ok

T 5 |gelupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok

8 6 |selresponse ime 0.1s 2 100 ok

9 7 |get fimg 0.15 2 100 2 ok

10 8 |set swilching outpul mods [l 0=nc 1=na ok

1" 9 |get output mode ! 0=nc 1=no [] ok

12 10 [setlower swilching output mm L ok

13 11 [get lower switching output mm L 500 ok

" 12 [setupper output mm L ok

15 | 13 |get upper threshold switching output mm [} b 600 ok

16 14 |selupper dead band mm 30 1400 ok

17 | 15 |getupper dead band mm 30 1400 &1 ok

18 16 [sel ADC values 10 10000 ok

19 17 [get ADC values 10 10000 200 ok

20 18 [set disturbance signal scan status (T = lop; TAB = fop + bottom) ] 00=0FF | 01=T; 10=TAB ok

21 19 [get signal scan status ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B [ ok

2 20 |perorm disturbance signal scan ] ] ! i ok

23 21 |setprobe hpe ! 0 = coavial |1 = single probe ok

4 22 |gel probe hpe ! 0 = coandal | 1 = single probe

25 23 |selprobe length [L] mm 20000 ok

% 24 |getprobe length L] mm 20000 3000 ok

21 25 |sel delivery ¢ [ [] ]

28 | 26 |resetto delivery configuration ] ] ] ] ok

2 | 27 |getlevel reading mm 0 200000 19995 ok

30 28 |gel software revision [] 1 320t 138 ok

El 29 |gel device stalus ] [ [ 0110100 0000 ok

2 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe| ! [ ] ] ok

gi 31 |set signal range from x1 10 x2 : E::: v1ngo.n ig:g ok

35

36 P -
¥ < WINITE Basic configuration 4T S Device parameters £ [4 = ] 308
Bemeit | 7 | |EOm wex (=) {} {+)

- Uberprifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf die
Zelle , 126« zum Abrufen der Sondenlange, ,.get probe length«,

klicken.
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8.6.

13

BASISKONFIGURATION
* Legen Sie die aktuellen Parameter als Auslieferungszustand durch Klicken auf
die Zelle 127 fest.

Uberschreiben des Auslieferungszustandes

Die urspringlichen Werkseinstellungsparameter werden durch die gednderten Parameter ersetzt.

Achtung! Nur fiir Experten!
Es ist nicht moglich, liberschriebene Parameter wiederherzustellen.

.

Fl° R
.Eh?t:n_ Start

Einflgen Seitentayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwickiertools
Al {8 i 4

[ B | C D E F G H | J =

2 ﬂgl command name unit of variable | min. value | max. value varable status sand |

3 1 _|get serial number | 0 320it 1000 ok SEND I

4 2 _|sellowsr range valug [4mA] mm -100 L+ 1000 ok |

5 3_[selupper range value [20mA] mm -100 L+1000 ok

6 4 |gellower range value [4ma] mm -100 L+ 1000 2090 ok

T 5 |gelupper range value [20ma] mm -1000 L+ 1000 50 ok

8 6 |selresponse ime 0.1s 2 100 ok

9 7 _|getresponse ime 0.15 2 100 2 ok

10 8 |set swilching output mode ] O=nc 1=no ok

1 9 [gel output mode ] 0=nc 1=no 0 ok

12 10 [setlower swilching output mm L ok

13 11 [get lower switching output mm L 500 ok

" 12 [setupper g output mm L ok

15 | 13 |get upper threshold switching output mm [} b 600 ok

16 14 |selupper dead band mm 30 1400 ok

17 | 15 |getupper dead band mm 30 1400 [1] ok

18 16 [sel ADC values 10 10000 ok

19 17 [get ADC values 10 10000 200 ok

20 18 [set disturbance signal scan status (T = lop; T&B = top + bottom) ] 00=0FF | 01=T; 10=TAB ok

21 19 [get signal scan status ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B 01 ok

2 20 |perorm disturbance signal scan ] ] ] ! ok

23 21 [setprobe hipe ! 0 = coanial |1 = single probe ok

24 22 |get probe hpe ] 0 = coanal | 1= single probe

25 23 |setprobe length [L] mm 20000 ok

2% 24 |getprobe length L] mm 20000 3000 ok

21 25 |sel delivery o I ! I

28 | 26 |resetto delivery configuration ] ] ] ] ok

2 | 27 |getlevel reading mm 0 20000.0 19995 ok

30 28 |get software revision [l 1 320it 136 ok

ELl 29 |gel device stalus ] [ [ 011 0100 0000 ok

2 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and dmin for 20m probe) ! ] ] ] ok

gi 31 [set signal range from x1 to x2 : E::: -1020.0 igxg ok

35

36 -
¥ < WINIT Basic configuration FW Device parameters , ©J 4] 0]

seet | 7 | = 100% (- { +

Es ist nicht mdglich, das Uberschreiben riickgangig zu machen.
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8.6.14 Zuriicksetzen in den Auslieferungszustand

BASISKONFIGURATION
Setzen Sie die Einheit auf die Werkseinstellung durch Klicken auf die Zelle 128«
zuruck.

Folgende Parameter werden auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt: 4-20 mA, Reaktionszeit,
Modus und Schwellenwerte fir den Schaltausgang, obere Totzone, Amplituden-Schwellenwert,
Storsignalausblendung, Sondenbautyp und Sondenlange.

% i .
Datei Start Enflgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprafen Ansicht Entwicklertools
Al b, - 2 [*]
A T8 c 0 E E G H I J |

_1 I -
2 command name unit of variable | min. value| max.value | wvariable | stas | send

3 1 _|get serial number ] 0 32bit 1000 ok SEND

4 2 _|setlowsr range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 ok

5 3 [selupper range value [20mA] mm 1000 L+ 1000 ok

[ 4 |getlowsr range value [4mA) mm -1000 L= 1000 2990 ok |

T 5 |getupper range value [20ma] mm -1000 L+ 1000 50 ok

8 & |selresponse ime 0.1s 2 100 ok

9 7 |gel time 0.15 2 100 2 ok

10 g [sal oulput mode ] D=nc 1=no ok

1 9 |gel switching output mode ] 0=nc 1=no 0 ok

12 10 [setlower switching output mm 0 | B ok

13 11 {gat lower threshold swilching output mm 0 L 500 ok

! 12 |sel upper switching output mm 0 L ok

15 | 13 |getupper threshold swilching output mm ] L 600 ok

16 14 |sel upper dead band mm 30 1400 [

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 81 ok

18 16 [sal ADC values 10 10000 ok

19 17 [get ADC values 10 10000 200 ok

20 18 |sel disturbance signal scan status (T = top; TAB = lop + boflom) ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B ok

21 19 |get disturbance signal scan status / 00 =0FF [ 01=T. 10=T&B [1] ok

i 20 |perform disturbance signal scan ] ] [ | ok

23 21 |set probe type ] 0 = coanial| 1 = single prode ok

2 22 |gel probe type ] 0 = coaxial| 1 = single probe 1 ok

% 23 |sel probe length [L] mm [] 20000 ok

2% 24 |gel probe length [L] mm 0 20000 3

2 25 |sel delivery configuration T 7 7 d,ﬂ ok

28 | 26 |resetto delivery configuraion [ [ | T

29 27 |getlevel readin mm 0 200000 19995 ok

30 28 |get softwara revision ] 1 3200t 136 ok

n 29 |gel device status [ ] ] 011 0100 0000 ok

2 30 |aquire signal data {aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe l ] / / ok

g: 31 |sel signal range from x1 to x2 g L‘:_:J -ib:ﬁ.o 3‘;22 ok

35

[

3% pu v
W 4+ v EEBNT Basic configuration 4% cor @SN Device parmeters S M4l ] vl |
Beset | 73 | D@ 1% &) {] (+)

- Es ist nicht mdglich, das Uberschreiben riickgangig zu machen.
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Pl I R
Datei 5t

8.6.15

BASISKONFIGURATION

Auslesen von Fiillstanden

* Lesen Sie den aktuellen Fullstand durch Klicken auf die Zelle 129« aus.

Wenn Sie den aktuellen Stromausgang nicht mit einem Multimeter messen kénnen, wird
empfohlen den aktuellen Fiillstand durch 3-5-malige Wiederholung der Funktion zu bestatigen,
um eventuelle Stromschwankungen ausschlief3en zu kénnen.

Wenn Stromschwankungen beobachtet werden, missen der Amplituden-Schwellenwert oder die
Totzone angepasst werden.

tart Einfugen Seitenlayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwicklertools 4
Al . £ |
A 1B c i} E F G H i J =

step| command name unit of variabbe | min, value | max. value vanable status send

| 1 [get serial number ] 0 32bit 1000 ok SEND
sel lower range value [4ma] mm -1000 L + 1000 ok
|set upper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 ok
|4 |getlower range value [4mA} mm -1000 L+ 1000 2990 ok
gel upper range value [20ma] mm -1000 L+ 1000 50 ok
selresponse ime 0.1s 2 100 ok
gel response time 0.1s 2 100 2 ok
set swilching output mode [ 0=nc 1=no ok
9 |get swilching output mode [ 0=nc 1=no 0 ok
10 |setlower swilching output mm 0 L ok
11 [getlower swilching outpul mm 0 L 500 ok
12 |selupper threshold switching oulput mm 0 L ok
| 13 |get upper threshold switchin ut mm 0 ¥ 600 ok
14 [selupper dead band mm 30 1400 ok
15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok
16 |set ADC values 10 10000 ok
17 |get ADC values 10 10000 200 ok
18 |set di signal scan status (T = top: T&E = top + botlom) ] 00 = OFF | 01=T. 10=T&B ok
19 |get disturbance signal scan status [ 00 = OFF | 01=T. 10=T&8 01 ok
20 Eemmn disturbance signal scan ] ] ! ! ok
21 |selprobe tpe ! 0 = coanal |1 = single probe ok
22 |gel probe hipe ] 0= coaxial |1 = single probe 1 ok
23 |sel probe length [L] mm ] 20000 ok
24 |gel probe lengn [L] mm o 20000 3000 ok
25 |set delivery configuration [ ! [} ] ok

| 26 [resetto delivery configuraion | | [ fl
mm 0 20000, 1999.5 ok
] 1 32pit 135
7 7 7 |ot101000000] ok
45sec for 1m probe and 4min for 20m probe ! ] ] ] ok
x1 [mm] -1000,0 20000
31 [set signal range from x1 lo x2 2 I 0 20000 ok
-
ion. METTFIRTISTNE P Devce parameters . ©J fe =] 30
[EEOE 1% o) 0 )
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8.6.16 Software-Update

BASISKONFIGURATION

* Rufen Sie die aktuelle Software-Version durch Klicken auf die Zelle ,,|30« aus.

Die aktuelle Software-Version, die seit 30.04.2013 guiltig ist, ist ,V150“.

Wenden Sie sich flr ein Upgrade an KOBOLD.

Start Einfgen  Scitenlayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools o =& 3
= v
N - c ~ [ ©O [ °E [ F 1 @& [ ® 1 @ ] T _"?
1 :
2 command name
3 | 1 |get serial number
4 set lower range value [4ma]
5 |set upper range value [20mA] L+ 1000
6 4 |getlower range value [4mA] L+ 1000 i
7 5 |get upper range value [20ma] mm 1000 L+ 1000
8 6 _|[setresponse ime 0.1s 2
9 7 [get time 0.15 2
10 [HED output mode ] 0=nc
1 9 |get switching output mods ] 0=nt
12 10 |setlower switching output mm []
13 11 [pet lower output mm 0
" 12 [setupper output mm 0
15 13 |getupper Mreshold switching output mm 0
16 14 [selupper dead band mm 30
17 15 [pe! upper dead band mm 30
18 16 [set amplitude threshold ADC values 10
19 17 _|get amgplitude ADC values 10
20 18 [set disturbance signal scan status (T = lop; TAE = lop + bottom) ] 00=0FF | D1=T, 10=TAB
2 19 [get disturbance signal scan status [ 00 =0OFF | 01=T, 10=T&B
2 20 |perform disturbance signal scan 1 ! !
23 21 |sel probe hpe ] 0 = coanal | 1 = single probe
24 22 |get probe type ] 0 = coandal
25 23 |set probe length L] mm []
26 24 |gel probe length [L] mm 0
27 25 |sel delivery [ []
28 | 28 |resetto delivery configuration ! ]
29 | 27 |getlevel reading mm 0
30 28 |get software revision i 1
AN 29 |get device status ] ]
2 30 |aquire signal data (a Absec for 1m probe and 4min for 20m probe] ! !
33.‘-: 31 |set signal range from x1 to 12 :; :;:: -1|:lgo.u
35
=l
3% ing | -

Device parameters . %)

- fe[ = J *]
|[EOm 0% () "
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8.6.17

Geratestatus

BASISKONFIGURATION
* Erhalten Sie den aktuellen Geratestatus durch Klicken auf die Zelle ,,131«.

Wichtige Informationen zum Sondenstatus kbnnen kommuniziert werden.

Klicken Sie fur weitere Informationen auf die kleine rote Ecke oben rechts in der Zelle (Pull down-
menu).

Start Einfdgen Setenlayout Formein Daten I'Jnernrulen Angicht Entwicklertools
AL bl - £ ¥
Y c D E F G H 1 1] =
_1_. I ...I
2 step command name unit of variabie | min. value | max. value variable status send
3 1 [get serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND
4 2 |setlower range valua [4ma] mm -1000 L+ 1000 ok
5 3 |setupper range value [20mA] mm 1000 L+ 1000 ok N
6 4 [getiower range value [4m4] mm -1000° L+ 1000 2990 ok !
7 5 _[getupper range value [20ma] mm 1000 L+ 1000 50 ok
8 6 |setresponse ime 015 2 100 ok
9 7 |get fime 0.1 2 100 2 ok
10 8 |set g output mode ! 0=nc 1=no ok
1 9 |get outpul mode [ 0=nc 1=no 0 ok
12 10 [set lower output mm 0 L ok
13 11 |getiower outpul mm [] E 600 ok
14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L ok
15 13 |getupper threshold switching output mm 0 L 500 ok
16 14 [setupper dead band mm 30 1400 ok
17 15 |getupper dead band mm 30 1400 81 ok
18 16 |sel I ADC values 10 10000 ok
19 17 |get ADC values 10 10000 200 ok
20 18 [sel signal scan status (T = fop; T&B = fop + bollam) ] 00 = OFF | 01=T; 10=T&B ok
2 19 |get di 2 signal scan status ] 00 =0FF | 01=T: 10=T&8 01 ok
2 20 |pedorm disturbance signal scan [ ] ] ! ok
23 21 |selprobe hpe ! 0= coanial | 1= single probe ok
2 22 |get probe type ] 0 = coanal |1 = single probe 1 ok
25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000 ok
% 24 |getprobe length [L] mm [1] 20000 3000 ok
27 25 |set delivery o i ] [] [ [] ok
28 | 26 |resetio delivery configuration ! ! ! [ ok
29 | 27 [getlevel reading mm 0 20000.0 1999.5 ok
30 28 |get software revision ] 1 32bit
)| 29 |get device status [] ] ] 11 0100 0000 ok
32 30 |aguire signal data {aprox 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe ! ] !
i‘: 31 |set signal range from x1 10 x2 :; [::E 'wza'u ;Ezgg ok
35
36

4 4 » v WG Basic configuration .

Baeit | 7 |

Device parameters . %
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8.6.18 Signaldaten - Echokurve

BASISKONFIGURATION
* Rufen Sie die aktuellen Signaldaten, die sog. Echokurve, durch Klicken auf die
Zelle ,132+aus.

Sobald der Status ,,OK“ in der Zelle ,,H32 nicht mehr angezeigt wird, kann die Echokurve durch
Klicken auf das Arbeitsblatt ,,.SIGNAL*“ dargestellt werden.

Das Auslesen der Echokurve der Gerate kann einige Sekunden dauern, da die gesamten Daten
Uber das serielle HART-Protokoll an den PC Ubertragen werden missen.

FIi™ i R GM Configuration Teol Customer (HART) V175 [Kompatibilitstsmodus]= Microsoft Excel i
Stant Einfdgen Seitenizyout Formein Daten Uberprafen Angicht Entwickiertools = 0 = e

. AL - E| d
| A B Cc D E F G H I J =

| | |
3 E unit of variable | min. value

3 1 Jget nber 1 0

4 2 |setlower range value [4ma} mm -1000 L+ 1000

5 3 [setupper range value [20ma] mm -1000 L+ 1000

6 4 |getlower range value [4mA} mm -1000 L+ 1000

T 5 ||;Bt UppEr range valus [20ma] mm -1000 L+ 1000

8 6 |[set time 01 2 100

9 7 ||letlesmm5e time 0.1s 2 100

10 8 |set switching oulpul mode [ 0=nc 1=no

1 9 |get switching output mode [] 0=nc 1=no

12 10 |setlnwsrmresnolu switching output mm 0

13 11 |get lower switching output mm [1]

14 12 |setunnu autput mm []

15 13 |pet upper threshold switching output mm 0

16 setupper dead band mm 30

17 15 |get upper dead band mm 3

18 16 jset iude threshold ADC values 1

19 17 |get ADC values 1

20 18 iset i & signal scan status (T = fop, T&B = top + botlom) [ 00 = OFF

21 19 [get signal scan status [ 00 = OFF

22 20 ID!H‘N‘M disturbance Slﬂal scan I [

23 21 [setprobe type ! 0 = coadal

24 22 |get probe type ! 0 = coanial

25 23 |setprobe length L] mm [1]

2% 24 [get probe length [L] mm 0

27 25 isemelmq' [] []

28 26 |reset o delivery configuration ! !

| 27 |get level readin: mm 0

30 28 |get software revision [ 1

3 29 |pet device slatus ] ]

2 20 laguire signal data {aprox. 45sec for im probe and 4min for 20m probe [ ]

:3: 31 |set signal range from x1 fo x2 g g:: 'wgm

35

36 i

4 4 b+ WERITE Basic configuration K| ] 2|

Beseit | 7 | | 100% (=) { (¥)
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8.6.19 Signalbereich

BASISKONFIGURATION

* Legen Sie den Signalbereich fest, indem Sie Werte in die Zellen ,,G33/34«
eingeben und dann auf die Zellen ,,133/34« klicken.

Abhangig von der Sondenlange kann der Bereich innerhalb der Echokurve auf dem Arbeitsblatt

»SIGNAL“ angepasst werden.

Standardmafig wird ein negativer X1-Bereich von -1000 empfohlen. Mit diesem Wert kann die
Mikrowellenerzeugung und -kopplung sicher dargestellt werden.

m Stat  Einfigen  Seftenlayout  Formein  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools
Al - 3 e
A B c 1] E F G J =

5 E— "‘ti
2 command name unit of variable |
3 1 _|get serial number ] |
4 2 |satlower range valus [4mA] mm

5 3 |setupper range value [20maA] mm

6 4 |get lower range valug [4ma] mm

7 5 |getupper range value [20mA] mm

8 6 _|setresponse time 0.1s

9 7 |oet time 0.1s

10 8 |set g output mode ]

1" 9 lget output mode ]

12 10 |setlower g output mm

13 11 |get lower output mm

14 12 |sst upper switching output mm

15 13 |get upper threshold switching output mm

16 14 |setupper dead band mm

17 15 |get upper dead band mm

18 16 |set ADC values

19 17 [get ADC values

20 18 [set di 2 signal scan status (T = lop: TAB = top + botlom) ] 00 = OFF

21 18 |get disturbance signal scan status ] 00 = OFF

2 20 |perform disturbance signal scan ! !

3 21 |sat probe type ] 0 = coanal |1 = single probe |

24 22 |gel probe type ] 0= coanial | 1= single probe

25 23 |set probe length [L] mm 20000 )

26 24 |get probe length [L] mm

27 25 |sel delivery ]

28 25 |reset to delivery configuration ! [

29 27 |getlevel reading mm 1999.5

30 28 |get sofware resision ] 136

1l 29 [get device status ] 0110100 0000

2 30 |aquire signal data (aprox 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe| !

2 31 |set signal range from x1 to 22 :;[::I 10009

35

vl

3 ~E 2 1
H 4 v WD Basic configuration 4 L5 K] LA 0|
Beseit | ||| EE 100% (=) } +)
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8.6.20 Signal

SIGNAL

* Darstellung der aktuellen Echokurve, die als Grundlage fur die
Fullstandsberechnung dient.

* Der NGM kalkuliert aus 70 Msg/Sekunde den Fullstand.

Die wichtigsten Parameter (4-20 mA, Totzone und Amplituden-Schwellenwert) werden dargestellt.

Mit den Pfeilen zum Navigieren nach oben und unten kann der Amplituden-Schwellenwert
entsprechend auf der Durchschnitts-Nulllinie der Echokurve positioniert werden, damit der richtige
Wert bestimmt werden kann.

X-Achse: Lange in mm
Y-Achse: Spannung entsprechend der werkseitigen Skalierung

9= —— NG Configuration Tool Customer (HART) V175 [Kompatibidatsmodus] = Microsoft Bicel i e =[O S
m Start  Einfdgen  SeMenlayout  Formein  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools v@caB
Pag bl 5 v
A B g p) E F G H i i K L T =

; TDR signal

g A500-

10

1

12 41 1 1 | som | I VN Y £ !
13

"

16 L

17 [ n

18 - ! W - U lh [

19 |
;;' [ Arrows up/down
2 f ! e S et eSS
23

a AL UL NN

5 I 0 o=

% [

g f 1500 _ i

2 |

30

)l I

% l

3

«.. | 00|

3 l

S || P N S T U U S S T U T S " T ——— "

g -n;m 5 100 30 3000
3 l

i the lines wsualize: —  thedistance batween these 2 lines is avisual representation of the distance [mm]
42 | the setting of the ‘upper dead band” — “amplitude threshold” setting, which is not related to the values on the Y-

43 axis, e.g. avalue of 200 is not reflected by the Y-axis scale These 2 red

i | the 20mAsalue lines are merely a visual aid in judging the “amplitude threshold” sstting

45 | thedmAvalue against the depscted signal

D@ ss% )
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8.6.21 Weitere Parameter...

ERWEITERTE KONFIGURATION
* Eine Anderung der Parameter auf dem Arbeitsblatt ,ADVANCED
CONFIGURATION=wird nur Experten empfohlen.

2000
2000
-1000.0
-1000.0
mis 2000
mis 2000
mm -1000.0
mm -1000.0
SET_PROBE_END_OFFSET_COAX 11000 index | -5000
GET_PROBE_END_OFFSET_COAX 111000 index -5000

2

Customer (HART) V1 ! g
“ Start Einfligen Seitenlayout Formein Daten Uberprifen Angicht Entwicklertook = a = &
ca7 il J= | MEASURE_PROBE_LENGTH (boot device after run) [
B ] C [ 7] [ E F [ H | ] [ K =
. command name unit of variable [min. value g variable status send | remarks DIP function]
(GET_SERIAL_NUMBER ! 0 1000 | ok | SEND |in case other commands do not reply |4
SET_LOWER_CURRENT_CALIE .001mA 4000 6000 'SEND | analog cument outp I
SET_UPPER_CURRENT_CALIB I 16000 PO ok [NSEMDanalog curment outp
GET_LOWER_CURRENT_CALIE I 4000 6000 ok analog curent output L
GET_UPPER_CURRENT _CALIB 16000 18000 ok analog current output
GO_LOWER_CALIBRATION_POINT ] [] ok S analog current ol
GO_UPPER_CALIBRATION_POINT 1 ok 1 analog current ol
SET_#MA_LEVEL (lower range value [4mA]) -1000 ok analog current output 0001 0011
SET_20MA_LEVEL (upper range value [20mA]) | ok |8 analog current oulp 00100011
GET_4MA_LEVEL (lowes range valug [4ma]] ok 4 analog cumment o
GET_20 (uppar range value [20mAJ) ok analog current output
SET_LOWPASS_TIME (response time) | x| analog current output
GET_LOWPASS_TIME (response ime) | ox S
DS_SET_CURRENT [ ox e analog cument o
SET_SWITCH_MODE (switching output mode) T - 010x 010 1
GET_SWITCH_MODE (switching output mode [ ox  [NES
SET_SWITCH_THRESHOLD (lawer threshold switching oulpu [ ox |8 0010010 1
GET_SWITCH_THRESHOLD {lower threshold switching outp [
SET_SWITCH_DEACTIVATION L (upper threshold switching outpul 00110101
DS_SET_SWITCH | ok B
DS_RELEASE_OUTPUT 7 [ o |
SET_MEASUREMENT_PULSE_START (upper dead band) 50 | ok | 01 0111
GET_MEASUREMENT_PULSE_START (upper dead band) 50 | ox |
SET_AMPLITUDE_FACTOR (amplitude threshold) 1] | ok | 10 0111
GET_AMPUITUDE_FACTOR (amplitude threshold 10 ok E
WEASURE_EMPTY_SCAN (perform disturbance signal scan) ] ok I 0001 0111
| ok |
| ok |
| ok |
| ok |
| ok |
| ok |
| ok |
| ok ]
| ok |
| ok |
ok

11000 index | _-5000 N
Device parameters -~ ©J — L]
| s
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8.6.22 Signaldiskussion 1

Koaxialsonde ohne Fillstand

* Nutzliche Referenzreflexion zum Start

* Perfekte Kopplung in die Koaxialsonde

* Positive Reflexion des Sondenendes, die dem physischen Sondenende
entspricht

Totzonenparameter bei 30 mm
20-mA-Parameter bei 50 mm
4-mA-Parameter bei 230 mm
Amplituden-Schwellenwert bei 1000

Eida- o= : pati ? '
m Stat  Einfigen  Seitenbsyout  Formein  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools v@cowd B

5

]

7

LB

& ]

10

il

12

13

14

15

18

17

18

1

20

21

22

24

25

26

28 I

25 +

0 . i

ET] ]

a2 !

n {

e r

35 [

* [ 1 i

) : :
: ' End of probe reflection
4 ihe ines visuaize: ihe distance between these 2 ines is & visual representation of the distance [mm]
42 the sattng of the “upper cesd band” ‘ampitude threshold” setting, which i nct related to the valses on the -

o axis. e.5. 8 vakie of 200 & not refleched by the Y-aiis scale. These 2red

“ ines are merely a visual ad in dging e “ampitude threshold” selting

%5 aganst the depicted signal

45

AT o 1
PR o o 7 7 7 Basc confourtor Advanied Lonhgurato: 55 n |
et | 53| iEnasx OV
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8.6.23 Signaldiskussion 2

Koaxialsonde bei vorhandenem Fillstand

» Zuverlassige Referenzreflexion zum Start

* Negative Flllstands-Reflexion bei 168 mm

* Keine Reflexion des Sondenendes, da die Energie vollstandig auf der
Wasseroberflache reflektiert wird

Totzonenparameter bei 30 mm
20-mA-Parameter bei 50 mm
4-mA-Parameter bei 230 mm
Amplituden-Schwellenwert bei 1000

M9~
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8.6.24

Signaldiskussion 3

Stabmesssonde ohne Fiillstand

* Nutzliche Referenzreflexion

« Starker Positivimpuls beim Ubergang der Kopplung in den Sondenstab
* Die Reflexion kann sich mit den Installations- und Montagebedingungen

andern.

zum Start

* Positive Reflexion des Sondenendes, die dem physischen Sondenende

entspricht

Totzonenparameter bei 30 mm
20-mA-Parameter bei 50 mm
4-mA-Parameter bei 230 mm
Amplituden-Schwellenwert bei 1000
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8.6.25 Signaldiskussion 4

Stabmesssonde bei vorhandenem Fiillstand

» Zuverlassige Referenzreflexion zum Start

* Negative Fullstands-Reflexion bei 168 mm

* Keine Reflexion des Sondenendes, da die Energie vollstandig auf der
Wasseroberflache reflektiert wird

* Positive gesattigte Kopplungsreflexion bei gesteigerten Verstarkungsfaktoren

Totzonenparameter bei 30 mm
20-mA-Parameter bei 50 mm
4-mA-Parameter bei 230 mm
Amplituden-Schwellenwert bei 1000
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9. Technische Daten

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

10. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - Gber den QR-Code auf dem Gerat oder uber www.kobold.com

11. Abmessungen (in mm)

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com
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12. Sicherheitshinweise fiur Ex-Versionen

NGM

4-Draht-NGM-Sensor mit Einstab-, Seil- oder Koaxial-Sonde zur kontinuierlichen
Flllstandmessung und Grenzstanderfassung in Flissigkeiten, mit Analog-und
Schaltausgang.

Allgemeine Beschreibung
Der NGM eignet sich fir Anwendungen in gefahrlichen Gasen oder Staub, fr
Anwendungen die die Kategorie 1/2G, 1/2D oder 2G, 2D erfordern.

Wenn der NGM installiert ist, und in explosionsgefahrdeten Bereichen betrieben wird,
mussen die allgemeine Ex-Bereich Installationsbestimmungen IEC 60079-14, alle
relevanten nationalen, regionalen und lokalen Vorschriften und Normen, sowie diese
Sicherheitshinweise beachtet werden.

Die Installation von elektrischen Geraten in explosionsgefahrdeten Bereichen missen
immer von qualifiziertem Personal durchgefuhrt werden.

Zulassungsdetails

C€ 0158 SEV 13 ATEX 0108 X

€911 1/2G Ex ia/db IIC T6 Ga/Gb

&9 11 1/2D Ex ia/tb 11IC T86°C IP68 Da/Db
& 112G Ex ia db IIC T6 Gb

&9 11 2D Ex ia tb IIIC T86°C IP68 Db

Sensorkomponenten

Der NGM besteht aus drei Hauptkomponenten: Gehause, Durchfihrung, und der
Sonde. Die einzigen Komponenten, die der Atmosphare im Inneren des Tanks aus-
gesetzt sind, sind die Sonde und Bereiche der Durchfihrung unter dem Sechseck.

Der NGM besitzt ein druckfest gekapseltes Metallgehause, das die Sensor-Elektronik
mit Eingangs- / Ausgangs-Anschlusse enthalt. Dieses hat keinen Kontakt mit der
Atmosphare im Inneren des Tanks.

Fir Ex-Anwendungen die Gerate der Kategorie 1/2G, 1/2D bendtigen, ist das Gehause
im explosionsgefahrdeten Bereich der Kategorie 2G, 2D (Zone 1, Zone 21) installiert.
Die Durchfuhrung des Sensors agiert als Barriere zwischen den Zonen 0 / 1 und Zone
20/21 oder 2G, 2D und 1G, 1D. Die Sonde wird im explosionsgefahrdeten Bereich der
Kategorie 1G, 1D (Zone 0, Zone 20) installiert.

FUr den Ex-Anwendungen, die Gerate der Kategorie 2G, 2D erfordern, werden alle
Komponenten des NGM im explosionsgefahrdeten Bereich der Kategorie 2G, 2D
(Zone 1, Zone 21) installiert.
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Abbildung 1: Sensorkomponenten

Gehiuse

Durchfithrung

Aoy
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Sonde

Montage

Der NGM wird senkrecht in den Tank geschraubt. Er kann direkt in ein Standard
Einschweilladapter am Tank oder in einen Flansch geschraubt werden, der dann
am Tankgegenflansch befestigt wird.

Der NGM sollte nicht direkt in den Tank oder in Flansche angeschweil3t werden.
Schweilarbeiten an den Metallteilen des NGM flihren zu schweren
Beschadigungen an dem Sensor.

Das Heben oder Tragen des NGM an seiner Sonde, fuhrt zu einer Ubermafligen
Beanspruchung und ist nicht erlaubt. Der NGM muss am Sechseck oder den
unteren Teil des Gehauses getragen werden.

Schrauben Sie den NGM nicht an seinem Gehause ein, sondern verwenden Sie
einen Schraubenschlissel (SW32mm) an den daflir vorgesehenen Sechskant.
Befestigen Sie die Koaxialsonde nur an ihrem unteren Sechskant, da der obere
Sechskant der Koaxial-Sonde nicht fur die Montage bendtigt wird.

Der Kunde ist verantwortlich fur die Eignung aller Materialien die der Tanks
Atmosphare ausgesetzt sind, einer guten Abdichtung der Sensorverschraubung
basierend auf seinen Prozessbedingungen wie Temperatur/Druck sowie
Bestandigkeit gegenuber Prozessflussigkeiten und Umgebungsbedingungen.
G-Gewinde-Verschraubungen erfordern eine geeignete Dichtung fur druckdichte
Verbindungen.
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Die G3/4A Variante des NGM wird mit einer Klingersil C-4400, 2mm Dichtung
geliefert. Das empfohlene Anzugsmoment fur diesen Gewindetyp, Dichtungsart
und einem Prozessdruck von max. 40bar betragt 25Nm (maximal zulassiges
Drehmoment: 45 Nm).

FUr druckdichte NPT-Verschraubungen werden Dichtstoffe direkt auf den
Gewindegangen bendtigt.

Abbildung 2: Montage

Dichtung

Dichtung

Dichiung

Einschraubgewindez Flansch Montage

Montagehinweise
Die Sonden sollten so installiert werden, dass sie nicht von stromenden FlUssig-
keiten aus der Einflll6ffnung beeinflusst werden kdnnen.

Die Sonden sollten weder Tankobjekte, Tankwande oder Tankstutzen
kontaktieren oder durch Schwingungen, z.B. verursacht durch Ruhrwerke, diese
berthren. In Anwendungen mit sehr starken FlUussigkeitsbewegungen, die auch
zu UbermaRigen seitlichen Krafte auf die Sonde fuhren koénnen, ist es
empfehlenswert, die Sonde zu fixieren oder abzuspannen. Die Verankerungs-
fixpunkte werden vom Kunden zur Verfugung gestellt.

Dem Kunden ist es nicht gestattet die Durchfuhrung vom Gehause zu trennen
oder mechanische Reparaturen/Anderungen an der Durchfiihrung oder am
Gehause auszufuhren. Fur Service- oder Reparatur-Mallnahmen am NGM
kontaktieren Sie bitte Kobold.
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Temperaturklassen

Fir Anwendungen in explosiven Gas Atmospharen, werden die maximal
zuldssige Anwendungs- und Umgebungstemperatur, abhangig von der
Temperatur- Klasse, in Abbildung 3 dargestellt. Fur Anwendungen in explosiven
Staub Atmospharen betragt die maximal zuldssige Oberflachentemperatur +86 °
C und der Umgebungstemperaturbereich zwischen -40 ... +70 ° C.

Fur explosionsgefahrdete Bereiche, die Gerate der Kategorie 1/2G erfordern,
muss der Betriebsdruck zwischen 0,8 ... 1,1 bar absolut sein.

Sollte der NGM bei hoheren Temperaturen als in Abbildung 3 dargestellt
betrieben werden, stellen Sie bitte durch geeignete MalRnahmen sicher, dass es
keine Zundgefahr durch solche heilden Oberflachen gibt. Die maximal zulassige
Umgebungstemperatur sollte nicht die Werte in Abbildung 3 Uberschreiten.

Die Einsatzbedingungen im Nicht-Ex-Bereich, entnehmen Sie bitte der
Kurzanleitung.

Abbildung 3: Temperaturklassen

KATEGORIE 1/2G
Temperatur- Anwendungs- Umgebungs-
klasse temperatur temperatur
T1..T6 -20...+60°C -40...+70°C
KATEGORIE 2G
16 -40...+85°C -40...+70°C
15 -40...+100°C -40...+70°C
T4 -40,,.+135°C -40,,,+70°C
T1...T3 -40...+150°C -40...+70°C
KATEGORY 1/2D UND 2D
Max. Oberflichentemperatur: +86°C |  -40...+70°C

Elektrische Daten
Versorgung (Klemmen 1+2): U=12..30vVDC
Um =250V AC

Analog-Ausgang (Klemmen 3+4): 1=4 ... 20mA
Um =250V AC

Schaltausgang (Klemme 5+6): Us=0..U
Um =250V AC
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Abbildung 4: Elektrische Daten
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Kabeleinfiihrung und Kabelverschraubung

Das Gehause verfugt Uber zwei KabeleinfUhrungen. Fur die Installation in
explosionsgefahrdeten  Bereichen durfen nur zertifizierte Kabelver-
schraubungen nach IEC 60079-1 oder beglaubigte Kabeldurchfiihrungen
verwendet werden. Das vom Hersteller spezifizierte Anzugsdrehmoment der
zertifizierten Kabelverschraubungen ist zu beachten. Das Anzugs-
drehmoment auf der Sensorelektronik gilt nur flr Standard Kabelver-
schraubungen / -durchfuhrungen, die nicht fur die Installation in explosions-
gefahrdeten Bereichen zugelassen sind.

Beide Kabeleinfuhrungen konnen mit Kabelverschraubungen / -durchfuhrungen
ausgestattet werden. Wenn nur eine Kabelverschraubung / - durchfiihrung ein-
gebaut ist, ist es empfehlenswert die Kabeleinfuhrung D2 zu verwenden (siehe
Abb. 5). Die Kabeleinfuhrung D3 muss dann mit einer zertifizierten Verschluss-
schraube verschlossen werden.

Die Kabeleinfuhrungen muissen immer gut verschlossen und die Kabel-
verschraubungen mussen richtig um das Kabel geeigneter Art und Durchmesser
angezogen werden, um IP68 des Gehauses zu gewahrleisten. Die Dichtungen
der Kabelverschraubungen / - durchfuhrungen, die Kabelverschraubungen /
- verschraubungen selbst und die Kabel die fur die Verdrahtung verwendet
werden mussen fiir eine Temperatur von +86 ° C ausgelegt sein.

Bei der Verdrahtung mit geschirmtem Kabel mussen geeignete Kabel-
verschraubungen verwendet werden. Der Kontakt zwischen dem Metallgehause
und der Abschirmung des Kabels ist mit einer geeigneten EMC- Kabel-
verschraubung zu gewabhrleisten. Erden Sie die Abschirmung des Kabels nur an
der Sensorseite und nicht im Kontrollraum oder der Kabelzufuhr.
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Abbildung 5: Kabeleinfuhrung
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Verdrahtung

Vor dem Offnen des Gehiusedeckels aus irgendeinem Grund, stellen Sie
sicher, dass die Stromversorgung fir den Sensor vor mindestens 6 Minuten
ausgeschaltet wurde oder keine explosionsfahige Atmosphare vorhanden ist.
Nach der Verdrahtung des NGM, ziehen Sie den Gehausedeckel richtig durch
Drehen im Uhrzeigersinn (stellen Sie sicher, dass sich die Sicherheitskette nicht
verheddert) an und drehen sie die Deckelverschlussschraube mit einem Inbus-
schlissel GroRe 1,5 mm (siehe Abb. 5) sorgfaltig fest. Erst wenn der Deckel
richtig angezogen und gesichert ist darf die Versorgungsspannung des NGM
angeschaltet werden.

Der Gehausedeckel des NGM hat mit dem Gewinde eine flammensichere
Durchschlagssperre sowie einem entsprechenden Warnhinweis und darf nicht mit
einem anderen Deckel ausgetauscht werden.

Stellen Sie einen Potentialausgleich zwischen der externen Erdungsklemme des
NGM und der sich am nachsten befindlichen Massepotential Klemme des Tanks
her.
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Abbildung 6: Verdrahtung
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13. Entsorgung

Hinweis!
e Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Miulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

P S = S P S = S
Cd! Hg? Pb’ Li*

.,,Cd" steht fiir Cadmium.

. ,Hg" steht fiir Quecksilber.
.,,Pb" steht fiir Blei.

.,,L1" steht fir Lithium

BN =

Elektro- und Elektronikgerate

NGM K21/1123 Seite 61



NGM

14. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Bundesrepublik-
Deutschland, erklaren, dass das Produkt

Fullstands Messgerate mit gefiihrter Mikrowelle (TDR) Typ: NGM-...

folgende EU-Richtlinie erfullt:

2014/30/EU EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS
2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS I11)

und mit den unten angeflihrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61326-1:2013 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate - EMV-
Anforderungen - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 61326-2-3:2013 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate - EMV-
Anforderungen - Teil 2-3: Besondere Anforderungen - Prifanordnung,
Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fur MessgroRenumformer mit
integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

EN IEC 63000:2018 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro-
und Elektronikgeraten hinsichtlich der Beschrankung gefahrlicher Stoffe

// f/_ \J !‘ g p
£ & N .
Hofheim, den 21. Nov 2023
H. Volz J. Burke

Geschaftsfiuhrer ~ Compliance Manager

Seite 62 NGM K21/1123



NGM

15. EU-Konformitatserklarung (ATEX)

Wir, Kobold Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Deutschland,
erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung und mit dem Ziel der
Ruckverfolgbarkeit, dass das Produkt

Produkttyp: Fullstands Messgerate mit gefuhrter Mikrowelle
(TDR) Typ: NGM-...E4..(ATEX-Version)

EU-Baumusterprufbescheinigung: SEV 13 ATEX 0108X

Alle relevanten Anforderungen der folgenden Richtlinie(n) erfullt:

2014/34/EU Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgemalien
Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen

Die folgenden harmonisierten Normen wurden zur Konformitatsbewertung
angewendet:

EN IEC 60079-0:2018 Explosionsgefahrdete Bereiche - Teil O:
Betriebsmittel - Allgemeine Anforderungen

EN 60079-1:2014  Explosionsgefahrdete Bereiche - Teil 1: Gerateschutz durch
druckfeste Kapselung "d"

EN 60079-11:2012 Explosionsgefahrdete Bereiche - Teil 11: Gerateschutz
durch Eigensicherheit "i"

EN 60079-26:2015 Explosionsgefahrdete Bereiche - Teil 26: Betriebsmittel mit
Gerateschutzniveau (EPL) Ga

EN 60079-31:2014 Explosionsgefahrdete Bereiche - Teil 31: Gerate-
Staubexplosionsschutz durch Gehause "t"

Das oben genannte Produkt entspricht der Richtlinie 2014/34/EU. Neue Editionen
konnen bereits eine oder mehrere der in den EU-Baumusterprifbescheinigungen
genannten Normen ersetzt haben. Kobold Messring erklart, dass das in dieser
Konformitatserklarung erwahnte Produkt den Anforderungen der neuen Editionen
entweder entspricht oder von den Anderungen nicht betroffen ist.
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Die notifizierte Stelle DEKRA Testing and Certification GmbH, Kenn-Nr. 0158,
wurde, gemall Artikel 17 der Richtlinie 2014/34/EU, eingeschaltet zur
Uberwachung der Qualitatssicherung bezogen auf den Produktionsprozess.

Zertifikat: BVS 21 ATEX ZQS/E110

Hofheim, den 21. Nov 2023
H. Volz J. Burke

Geschéaftsfuhrer ~ Compliance Manager
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16. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Germany,
declare under our sole responsibility that the product:

Guided Wave Radar Level Model: NGM-...

to which this declaration relates is in conformity with the following UK directives
stated below:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous
Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012

Also, the following standards are fulfilled:

BS EN 61326-1:2013 Electrical equipment for measurement, control and
laboratory use - EMC requirements - Part 1: General requirements

BS EN 61326-2-3:2013 Electrical equipment for measurement, control and
laboratory use. EMC requirements. Particular requirements. Test configuration,
operational conditions and performance criteria for transducers with integrated or
remote signal conditioning

BS EN IEC 63000:2018
Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Jk:-/z/\', A 4

H. Volz J. Burke
General Manager Compliance Manager

Hofheim, 21 Nov. 2023
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17. ATEX-Zertifikat

)
$g e %
B .0
- electro '®

: suisse

EU-Baumusterpriifbescheinigung

N_ VS
-\

(2) Gerate und Schutzsysteme zur bestimmungsgemassen Verwendung
in explosionsgeféhrdeten Bereichen - Richtlinie 2014/34/EU

" -

}‘ (3) Prufbescheinigungsnummer: SEV 13 ATEX 0108 X
¥ (4) Produkt: Level Sensor NGM-xxx
‘ ﬁ (5) Hersteller. KOBOLD Messring GmbH
(6) Anschrift: Nordring 22-24, 65719 Hofheim, GERMANY

(7) Die Bauart dieses Produktes sowie die verschiedenen zulassigen Ausfiihrungen sind in der Anlage zu
dieser Prufbescheinigung festgelegt.

(8) Electrosuisse SEV, benannte Stelle Nr. 1258 nach Artikel 17 der Richtlinie 2014/34/EU des
Parlaments der europdischen Gemeinschaften und des Rates vom 26. Februar 2014, bescheinigt die
Erfiillung der grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen fir die Konzeption und den
Bau von Produkten zur bestimmungsgeméssen Verwendung in explosionsgefahrdeten Bereichen
gemass Anhang Il der Richtlinie.

Die Ergebnisse der Prifung sind im vertraulichen Priifbericht 09-IK-0358.40 inkl. ext1 festgehalten.

an¥ Tam o

-

(9) Die grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen werden erfillt durch Uberein-
,g stimmung mit;
b EN 60079-0:12 + A11:13 EN 60079-1:14 EN 60079-11:12
‘ EN 60079-26:15 EN 60079-31:14
Ausgenommen sind die Bedingungen welche unter Punkt 18 aufgefihrt sind.

R

{10) Falls das Zeichen «X» hinter der Bescheinigungsnummer steht, wird auf besondere Bedingungen fir
die sichere Anwendung des Produktes in der Anlage zu dieser Bescheinigung hingewiesen.

o

(11) Diese EU-Baumusterprifbescheinigung bezieht sich nur auf Konzeption und Bau des festgelegten
Produktes. Weitere Anforderungen dieser Richtlinie gelten fur die Herstellung und das
Inverkehrbringen des Produktes, diese sind jedoch nicht Gegenstand dieser Bescheinigung.

Vi

(12) Die Kennzeichnung des Produktes muss die folgenden Angaben enthalten:

€& 1126  Ex ialdb liC T6 Ga/Gb €& 126  Ex iadbliC T6Gb
112D Ex ialtb IIC T86 °C IP68 Da/Db 12D Ex iatb NIC T86 °C IP68 Db

LAl

Electrosuisse
Notified Body ATEX

‘?'”r:c

L&

Martin Pliiss
Product Certification

AL,

Ve

www.electrosuisse.ch Fehraltorf, 26.04 2016 page 1 of 3

h
Gt
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(13) Anlage
(14) EU-Baumusterpriifbescheinigung

(15) Beschreibung des Produktes
4-Draht-NGM-Fiillstandsensor mit Einstab-, Seil- oder Koaxialsonde zur kontinuierlichen
Fullstandmessung und Grenzstanderfassung in Fllissigkeiten, mit Analogausgang und Schaltausgang.
Der Sensor wird ohne Kabelverschraubungen geliefert. Es steht in der Verantwortung des Anwenders,
die beiden Kabeleinfihrungen mit zugelassenen Kabelverschraubungen abzudichten.

Bemessungsdaten: Betriebsspannung: U =12..30VDC (Um250VAC)
Analogausgang: | =4,..20mA {Um 250 VAC )
Schaltausgang: Us =0.U (Um 250 VAC )
Zulassiger Umgebungstemperaturbereich: -40°C to +70 °C

Die Temperaturklasse ist abhangig von der Umgebungstemperatur und der Prozesstemperatur des
Sensors. Die Beziehungen sind in der folgenden Tabelle dargestelt:

KATEGORIE 1/2G
Temperatur- Prozesstemperatur Umgebungs-
Klasse Temperatur
T1..T6 -20...+60 °C -40...+70 °C

KATEGORIE 2G
T6 -40...+85 °C -40...+70 °C
T5 -40...+100 °C -40...+70 °C
T4 -40...+135°C -40...+70 °C
T1...T3 -40...+150 °C -40...+70 °C
KATEGORIE 1/2D und 2D

max. Oberflachentemperatur: +86 °C I -40...+70 °C

www.electrosuisse.ch Fehraltorf, 26.04.2016 page 2 of 3
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(16) Priifbericht 09-1K-0358.40 inkl. ext1

(17) Besondere Bedingungen

WARNUNG NACH DEM AUSSCHALTEN:
Kennzeichnung und Sicherheitshinweise: After de-energizing, wait 6 minutes before opening

KABELEINFUHRUNGEN UND KABELVERSCHRAUBUNGEN:

Sicherheitshinweis: Das Gehause verfigt Gber zwei Kabeleinfihrungen. Fir die Installation in
explosionsgefahrdeten Bereichen sind nur zertifizierte Kabelverschraubungen nach IEC 60079-1 oder
zertifizierte Rohrleitungssysteme zuléssig.

(18) Grundlegende Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen

Zuséatzlich zu den grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen, welche durch die unter
Punkt 9 aufgefiihrten Normen erfllt sind, sind noch folgende im Testbericht Uberpruften Bedingungen
relevant:

Paragraph Thema

Keine

(19) Zeichnungen und Dokumente
Siehe Testbericht ,Hersteller Dokumente*

www elecirosuisse ch Fehraltorf, 26.04.2016 page 3of 3
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