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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen konnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von lhnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, konnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemaf kann |hnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhiatung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

NGM-HART K05/1022 Seite 3
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4. Installation

4.1 Hard- und Softwareanforderungen

Um das Konfigurationstool ausflihren zu kénnen, sind folgende Voraussetzungen

notwendig:

- Windows-PC mit verfugbarem USB-Anschluss

- Betriebssystem: Windows 10, 8.1, Server 2012, Server 2008 R2, 7, Vista, Server
2003, XP, ME, 98

- Microsoft Excel Version ab 2007 (32 Bit und 64 Bit Version!)

- Excel-Konfigurationsblatt ,NGM Konfigurationstool LA V177 .xIs“ (seit 01/2022)

- DC-Versorgung 24V@30mA (zur Stromversorgung des NGM-Messgerats)

- Kobold-HART-Modem mit USB-Anschluss (Bestellcode HARTCOMM) oder
beliebig ahnliche Standard-HART-Modems, die auf dem Markt erhaltlich sind.

- Kommunikationswiderstand ca. 250 Ohm

- NGM-Fullstandsonde

Seite 4 NGM-HART K05/1022
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4.2 Elektrischer Anschluss

Das mitgelieferte  HART®-Modem  muss  gerateseitig uUber einen
Stromschleifenwiderstand (250 Ohm, nicht im Lieferumfang) angeschlossen
werden. Auf der PC-Seite ist eine normale USB-Verbindung erforderlich.

Abbildung 1

Die vollstandige Verdrahtung ist in Abbildung 2 dargestellt:

control systam,

3 e.9. DCS or PLC
i\ ioemeen -, | .
A = SEE=SESECES ] T200mA f—]
. |
= -." ., i n - =
. W e e —
b q4p HART modem

1230 VDC
power supply computer

Abbildung 2
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4.3 Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme sollten die Hardwaretreiber fir das HART®-Modem
installiert werden.

Hinweis 1! Die aktuelle Excel-Datei zur Konfiguration des NGM-Sensors
sowie die Treiber fir das Modem konnen Sie auch auf unserer Homepage
www.kobold.com unter Produktsuche ,,NGM“ / Downloads herunterladen.

Hinweis 2! Bei Verwendung der Konfiguration des NGM mit einem HART-
Modem ,,muss‘ die Baudrate lhrer USB-Kommunikation auf 1200 Bit/s
reduziert werden! Diese ist im Standard auf 9600Bit/s eingestellt. Wenn der
Parameter nicht gesetzt ist, kann keine Kommunikation zwischen NGM und
dem Programmiertool EXCEL hergestellt werden.

A
Datei Aktion Ansicht ?
o Afic Hrml@ EXs

v & schaus-win10
~ =% Anschlisse (COM & LPT)

== Kommunikationsanschluss (COM1) Mlgemein  Anschlusseinstelungen  Treber Detals Ereignisse
== USB Serial Port (COMT)
) Audio, Video und Gamecontroller Bits pro Sekunde: | 1200
) Audioeinginge und -ausginge
W Computer Datenbts: 8 v
& Drucker Partit: | Keine =

= Druckwarteschlangen
DVD/CD-ROM-Laufwerke Stoppbits: |1

= Firmware

fu Flussstevenung: | Keine
% Grafikkarten

@ HART Modem Driver Class

#% Human Interface Devices Eetog Heconempien
s |DE ATA/ATAPI-Controller
w Laufwerke
< Mause und andere Zeigegerate
& Monitore
@ Netzwerkadapter
<> Prozessoren
S OK Abbrechen

Nach der Installation sollte der USB-Stecker des Modems in den USB-Port
gesteckt werden und der PC erkennt das Modem als ,USB Serial Device* und
bekommt einen virtuellen COM-Port zugewiesen. Nach dem Offnen des Excel-
Konfigurationstools sollte die Sicherheitsstufe fur die Ausfiuhrung von MACROS
auf die niedrigste Stufe eingestellt werden.

Seite 6
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4.3.1 Anschluss einer NGM-Sonde an einen PC

+ Uberpriifen Sie die COM-Port-Zuordnung des PCs zum USB-HART®-Modem

mit dem Gerate-Manager

http://www.computerhope.com/issues/ch000833.htm

-

o=y Gerdte-Manager

Dater  Aktion  Ansicht 7

e @ HE .

4= KrauM-LAP

, 3 Akkus

4 'Y Anschlisse (COM & LPT)

- - T Bildverarbeitungsgerate

12| Biometrische Gerate

> g Bluetooth-Funkgerat

- M Computer

b ‘e DVD/CD-ROM-Laufwerke

- B Grafikkarte

» g IDE ATA/ATAPL-Controller

- @ IEEE1394 Bus-Hostcontroller
o Laufwerke

s jﬂ Mause und andere Zeigegerdte
b {5 Modems

» B Monitore

b EF Netzwerkadapter
» 1] PCMCIA-Adapter
» [0 Prozessoren

AL SD-Hostadapter
» -} Sicherheitsgerdte
b 4N Systemngerdte
<ZZ Tastaturen

> - i USB-Controller

*

< x: USB Serial Port (COM4) >
HI T ¥ '

* In diesem Fall wurde dem HART®-Modem der COM-Port 4 zugewiesen

NGM-HART K05/1022
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4.3.2 Erste Schritte mit dem Excel-Tool
1. Offnen Sie die Excel-Datei
2 Voraussetzung: Arbeitsblatt ist aktiv und die Makros laufen
(Hinweis: Eventuell hilft ein Neustart der Excel-Datei, um die Makros zu
aktivieren.)
3. HOME
4. Geben Sie den zugewiesenen COM-Port ein, der im Gerate-Manager
angezeigt wird.
|“_T.|\ = 9- ke " _'_'E;rdahh[}emo [Kompatibilititsmodus] - Microsoft Excel d — 'ﬁ- |i|
m Start Einfiigen Seitenlayout Formeln Daten Uberpriifen Ansicht Entwicklertools 2 e = B 2B
& | Skherheiswarnung Einige aktive Inhalte wurden deaktiviert. Klicken Sie hier, um weitere Details anzuzeigen. Inhalt aktivieren e x
B2 - Jx o
| A | B lc D E F G H L M N (0] B =
1 =
2| BN ouE
3
4 _ Configuration at factory
5
6 - Configuration for local assembly
7
8 _ Basic and advanced configuration and signal analysis
9
10 PCB testing
1
12 [ ] paa
13 E
1| 1
15 Version 1,70
16 a . Gl
i CoM port: 1.9 ; SO Jokd
18| Unit: mm / inch mm Ele Acion Vew Help
2 VS 2E A xR
21 == LENOWOS10
27| + %Battenes
23| + Eluetooth Devices
24 | + =} Computer
| | e Disk drives
é: = é Display adapters | &
77 = {3§ Human Interface Devices
/(= IDE ATAMATAPI controllers
28 1 +/-=8 Imaging devices
29 | +- Keyboards
33 | ) Mice and ather pointing devices
3 - Mantars
_3_2_| :! - B8 Network adapters
33| = Ports (COM&LPT)
34 ,=\"i Bluetooth Communications Port (COM3)
35 . WicroLink HART Prokocol Modsm (COM4)
35 1+ #8 Processors ; e =
P =n |[E@m 1w = V) ()

Fir die Nutzung des Excel-Tools aktiviert ein Klick auf die entsprechende Zelle die
Kommunikation und/oder es konnen Parameter geandert werden. Um den Befehl
erneut zu senden, klicken Sie an anderer Stelle auf eine freie Zelle und gehen Sie
zurlck zur gewunschten Zelle. Fur eine erfolgreiche Kommunikation muss der OK-
Status zurlickgegeben werden.

Seite 8
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Konfiguration

5.1 Basiskonfiguration

Aufbau einer HART®-Kommunikation:

» Seriennummer erhaltlich durch Klick auf den hellblauen SEND-Button J2 in Schritt
1 ,Seriennummer abrufen®

» Makros werden ausgefuhrt

» OK-Status (H2) verschwindet und erscheint wieder, nachdem die Seriennummer
ausgelesen und in G2 angezeigt wird

] O T NGM Configuratian Tool Customer (HART) V175 [Kompatibeatsmadue] EVcrosort Excel M 0 o1 ]
m Stat  Einfugen  Seiteniayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicnt  Entwicklertaols v@o @S
Al - & v

=] A T8 c IE D [ _E = 5 1 G | H I ] J :1
S — |
2 step name unit of variable | min. value max. value variabl % send

3 1_|get serial number ! 0 326t o 1000 ok _SEIF>

4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 T?W

5 3 |[setupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND

6 4 |get lower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2990 ok SEND il
7 5 |getupper range value [20ma] mm -1000 L+1000 50 ok SEND

8 6 |setresponsetime 0.1s 2 100 2 ok SEND

9 7 |getresponse time 0.1s ] 100 2 ok SEND

10 8 [setswitching output made ! 0=n 1=no 0 ok

1" 9 [get switching output mode ! 0=nc 1=no 0 ok SEND

12 10 [set lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

14 12 |setupperthreshold switching output mm 0 E 600 ok

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 [ 500 ok SEND

16 14 |setupper dead band mm 0 1400 81 ok ‘SEND

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok

18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

19 17 |get threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = lop + bottom) ! 00 =0FF | 01=T; 10=T&8 [ ok SEND

2 19 |get disturbance signal scan slalus ! 00=0FF | 01=T, 10=T&B o1 ok SEND

22 20 |perform disturbance signal scan ! | ! ! ok SEND

23 21 |set probe type i 0 = coaxial | 1 = single probe 1 ok SEND

24 22 |getprobe type [ 0=coaxial|1=single probe 1 ok SEND

25 23 |selprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

27 25 |sel delivery c i ! / ! ] ok SEND

28 26 |resetto delivery configuration ! i ! i ok

Beedllimshinnnade i —_—]

29 27 |getlevel reading mm 0 200000 19985 ok SEND

30 28 |get software revision / 1 320t 136 ok SEND

H 29 |gel device status [ [ [ 0110100 0000 ok SEND

32 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe ! / ] / ok SEND

gj 31 |set signal range from 1 o 12 :;{:m 'wgu‘g igggz m ok SEND

35

required user

% I
TR Basic configuration MEFTET e MPATER Device paameters . J S N0 . b
Bereit | | EBIC] 1 100% (= +

AN

Wenn der OK-Status nicht erneut angezeigt wird, Ulberprifen Sie die
Verbindung oder die COM-Port-Einstellungen

Nun wird die HART®-Kommunikation aufgebaut und die Anderung
geratespezifischer Parameter sowie das Auslesen der Echokurve kann
durchgefuhrt werden.

NGM-HART K05/1022 Seite 9
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5.20berer / unterer Messbereichswert

BASISEINSTELLUNG
* Lesen Sie die aktuellen 4...20 mA-Einstellungen aus, indem Sie auf 16 und 17
klicken. Mit dem Befehl ,Messanfang/Endwert abrufen® werden die aktuellen
4...20 mA-Werte in mm angezeigt, nachdem der OK-Status verschwunden und
wieder sichtbar ist.
« Andern Sie die aktuellen 4...20 mA-Einstellungen, indem Sie die Werte in G4
und G5 andern und auf 14 und 15 ,unteren/oberen Messbereichswert einstellen®
klicken.
« Anderungen durch erneutes Klicken auf 16 und 17 ,Messbereichsanfang /
Messbereichsende abrufen” bestatigen

™ e R NGW Canfiguration Tool Customer (HART) V175 [Kompatibitatsmodus] m Microsort Exce o el
m Stat  Einfugen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools v@ -2 S
Al ~ & v
A B c D E F G H I J =

- -
2 step command name unit of variable | min. value | max. value variable status send

3 1 _|get serial number / 0 32bit

4 2 |setlowerrangs value [4mA] mm -1000 L+ 100 2990 ok

5 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L+ 100 50 ok SEND

6 4 |getlower range value [4mA) mm -1000 L+ 108 2090 ok SEND

(s 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 % 0 ok

8 G |setresponse lime 0.1s 2 100

] 7 |getresponse time 01s 2 100 2 ok SEND

10 8 |set swilching ouiput mode [ 0=nc 1=no 0 ok SEND

1 9 |get switching output mode [ 0=nc 1=no 0 ok SEND

12 10 |setlower threshold swilching cutput mm 0 L 600 ok SEND

13 11 |getlower threshald output mm 0 L 600 ok SEND

14 12 |set upper threshold switching oufput mm 0 (5 600 ok SEND

15 13 |get upper threshold swilching output mm 0 L 600 ok SEND

16 14 |setupper dead band mm 30 1400 81 ok SEND

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND

18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

19 17 _|get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) ! 00 = OFF | 01=T; 10=T&B 01 ok SEND

21 19 |get disturbance signal scan status ! 00 =0OFF | 01=T; 10=T&B 01 ok

2 20 |perform disturbance signal scan ! / ] | ok

23 21 |setprobe type [] 0 = coaxial | 1= single probe 1 ok ~ SEND

24 22 |get probe type i 0=coaxal| 1= single probe 1 ok SEND

25 23 |set probe length [L mm 0 20000 3000 ok SEND

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok

27 25 |set delivery configuration [ ] ] ] ok SEND

28 ireselto delivery configuration ] / ] | ok SEND

29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 19995 ok SEND

30 28 |get software revision ! 1 32bit 136 ok

3 29 |get device status i i i 011 0100 0000 ok SEND

32 | 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe! [ ] [] _F ok SEND

i 31 |setsignal range from x1 to x2 :2| :::} 71030‘5 igggg :::: ok SEND

35

required user

% I
i < v v WIGITER_Basic configuration AFTTNETEETINERIMPATTEW Device parameters  °J S e Cu] v
Bereit | 7 || 100% (= {} +,

Seite 10
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]
Referenzpunkt =
0 mm
- 20m& I L
0_100% 4 |
!
_____ P
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5.3 Reaktionszeit

BASISEINSTELLUNG
» Aktuelle Reaktionszeit auslesen, indem Sie auf |19 klicken.

Feld G9 zeigt die tatsdchliche Reaktionszeit multipliziert mit 0,1ms.

* Aktuelle Reaktionszeit im Bereich 2 ... 100 (0,2 ... 10 sec) im Feld G8 andern

und 18 ,Reaktionsze

it einstellen“ anklicken.

Verwenden Sie hohe Reaktionszeiten fur Lagertanks mit langsamen
Fullstandsbewegungen. Verwenden Sie niedrige Reaktionszeiten fiir Puffer-

und Prozesstanks.

(] o T NGW Configuration T ool Custorner (HART) V175 [Kompatibiatsrmodue] Rcrosort Excel T ot i 0 o 1 S
|
m Start Einfdgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Entwicklertools v O = e &
Al - & .
] B c D E E G H i J =
1 | =
2 [step command name unit of variable | min. value| max. value variahle status send
3 1 _|get serial number / 0 32bit 1000 0k SEND
4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEND
5 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok
6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok
7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L + 1000 50 ok SEND
8 6 |setresponsetime 01s 2 100 _ e ok ﬁ
9 7 |get time 0.1s 2 100 ok >
10 8 |set switching output mode | 0=nc 1=no —— %
ki) 9 |get switching output mode i 0=nc 1=no ok SEND
12 10 [setlower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
13 11 [get lower itching output mm 0 E 600 ok SEND
14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
15 13 [getupper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
16 14 |selupper dead band mm 30 1400 81 ok SEND
i 15 |getupper dead band mm 30 1400 61 ok SEND
18 16 [set ADC values 10 10000 200 ok SEND
19 17 [get ADC values 10 10000 200 0k SEND
20 18 [set signal scan status (T =top; T&B = top + bottom) [ 00=OFF | 01=T;10=T&B 01 ok
21 19 |get disturbance signal scan status i 00 = OFF | 01=T; 10=T&B 01 ok SEND
22 20 |perform disturbance signal scan ] / ! / ok SEND
23 21 [setprobe fype L] 0 = coaxial | 1 = single probe ik ok SEND
24 22 |getprobe type ! 0 = coaxial |1 = single probe 1 ok SEND
25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND
26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND
27 25 |setdelivery [] [] [] / ok SEND
28 26 |[resetto delivery configuration [ ] [ [ ok SEND
29 | 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 1999.5 ok
30 28 [get software revision [ 1 32bit 136 ok ~ SEND
31 29 |get devica status [] [ [] 0110100 0000 ok SEND
32 30_|aquire signal data (aprox_45sec for 1m prabe and 4min for 20m probe / ! / / ok SEND
=" - =2 e
& 31 (setsignal range from x1t0x2 il Ll 2D 2 ok SEND
34 x2 [mm] 0 20000 4000
35
36 input v
1 « v v IEEP Basic configuration PEETTEI_Device parameters . ©J . A w ] (0|
Beseit | 1 | M 100% (- ¥, +)

T

Uberprifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 19

LAntwortzeit abrufen® klicken

Seite 12
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5.4 Schaltausgangsmodus

BASISEINSTELLUNG
e aktuellen Schaltausgangsmodus durch Klicken auf [11 auslesen

Feld G11 zeigt den aktuellen Schaltausgangsmodus.

— 0 = nc = Offner

—1 =no = Schlieler

Sobald die Sonde mit Strom versorgt wird, kann der Schaltausgang offen oder

geschlossen sein. Der Standard-Schaltausgangsmodus ist auf ,NC = Offner*

eingestellt, um bei Stromausfall die grofdte Sicherheit zu gewahrleisten.

(Aderbruchsicher!)

« Andern Sie den aktuellen Schaltausgangsmodus 0 oder 1 im Feld G10 und
klicken Sie auf 110 ,Schaltausgangsmodus einstellen®.

T - T NICH Configuration 150! Customer (HART) VA75 [KompahBilttemodus] SMIcrosort xcel T e O oo 1
m Stat  Einfugen  Seitenlayout  Formeln  Dsten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools v@ =2 8
AL - £ ¥

AR B c D E F G H ] J =

1

2 step command name unit of variable | min. value| max. value variable status send

3 1 |get senial number | 0 32bit 1000 ok SEND

4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L + 1000 2990 ok SEND

5 3 |setupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2990 ok SEND

7 5 |get upper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND

8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 i 2 ok

9 7 |getresponse time 0.1s 2 100 2 ok SEND

10 8 |set switching output mode | 0=nc 1=no 0 ok SEND

1 9 _|get switching output made / 0=nc 1=no Ty ™

12 10 |setlower threshold switching output mm 0 L ﬁ ok SEND

13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L

14 12 |set upper threshold switching output mm 0 L i 600 ok SEND

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

16 14 [set upper dead band mm 30 1400 81 ok SEND

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND

18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) I 00=0FF | 01=T; 10=T&B 01 ok i

il 19 |get disturbance signal scan status [} 00=0FF | 01=T; 10=T&B 01 ok SEND

22 20 |perform disturbance signal scan / ! [} / ak SEND

23 21 |set probe type ] 0= coaxial| 1 = single probe 1 ok SEND

24 22 |get probe type i 0 =coawal | 1= single probe 1 ok SEND

25 23 |set prabe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

27| 25 |sel delivery configuration ! [ i [} ok SEND

28 26 |resetlo delivery configuration / ! | / ok SEND

29 27_|get level reading mm 0 20000,0 19995 ok SEND

30 28 |get software revision i 1 32bit 136 ok SEND

31 29 |get device status ] ] ] 0110100 0000 ok SEND

32 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) / [] [} / ok SEND

gi 31 |set signal range from x1 to x2 E E::} "DEM ﬁgggg m ok SEND

35

required user

36 inpul -
HerH Basic configuration #FTFRTEIGNNrEMPACER Device parameters ~ 7J - M4 w ] Ll
Berelt | 73 | (EE|E @ 100% (=) [} +

— Bestatigen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 111
»~Schaltausgangsmodus abrufen klicken”

NGM-HART K05/1022 Seite 13
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5.4.1 Schaltausgang Schwellwert

BASISEINSTELLUNG

» Aktuelle untere / obere Schaltschwelle auslesen, durch Anklicken von 113 und

115.

Das Feld G13/15 zeigt die aktuelle untere / obere Schaltschwelle an. Mit Hilfe der
Schwellen kann eine Hysterese programmiert werden, um ein Schalten des
Ausgangs bei turbulenten Pegeln zu vermeiden. Zuerst muss die obere Schwelle
Uberschritten werden, um den Ausgang zu aktivieren, dann die untere Schwelle,

um den Ausgang zu deaktivieren.

» Andern Sie die tatsachliche untere / obere Schwelle im Feld G12 / G14 und
klicken Sie auf 112 / 114 ,untere / obere Schwelle Schaltausgangsmodus

einstellen®.
[ @ TN Comfiguration Toe! Customer (HART) V78 [Kompatibatsmodus] M Wherosort Excel T o oo ] S|
Start EinfGgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprafen Ansicht Entwicklertools L 0 o & 8
Al - A o
A_TB D E F G H I J =
1 -
2 step name unit of variable [ min. value| max. value variable status send
3 1 |get serial number i 0 320bit 1000 ok SEND
4 2 |setlowerrange value [4mA] mm -1000 L + 1000 2090 ok SEND
5 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L + 1000 50 ok SEND
6 4 |get lowerrange value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEND
T 5 |getupperrange value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND
8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 2 ok
9 7 |getresponse lime 0.1s 2 100 2 ok SEND
10 8 |set switching output mode ] 0=nc 1=no 0 ok SEND
11 9 |get switching output mode i O=nc 1=na 0 ok SEND
12 10 |set lower threshold switching output mm 0 E 600 ok SEND
13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
14 12 |set upper threshold switching output mm 0 E 600 ok SEND
15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
16 14 |set upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND
17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND
18 16 |set threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND
19 17 |get ADC values 10 10000 200 ok SEND
20 18 |set signal scan status (T =top; T&B = top + bottom) ] 00=0FF | 01=T; 10=T&B 01 ok SEND
21 19 |get disturbance signal scan status i 00=0OFF | 01=T, 10=T&B 01 ok SEND
22 i perform disturbance signal scan i ! i1 ! ok SEND
23 21 [set probe type ! 0 = coaxial| 1 = single probe 1 ok SEND
24 22 |get probe type [] 0 = coaxial| 1 = single probe 1 ok SEND
25 23 |set probe length [L] mm [1] 20000 3000 ok SEND
26 24 |get probe length [L] mm o 20000 3000 ok SEND
27 25 |set delivery configuration i [ i ] ok ~_ SEND
28 26 |reset o delivery ] [l ] ! ok SEND
29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 19995 ok SEND
30 28 |get software revision i 1 32bit 136 ok SEND
31 29 |get device status [} | [} 0110100 0000 ok SEND
32 | 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) i [} ] / ok SEND
;i 31 |set signal range from K110 X2 x;g:{ mga.a igggg :‘:': ok SEND
35
36 input -
Har Basic configuration e P @eGEW Device parameters . 7J = [« v
Bereit | 73 | | EDE 100% (- +

- Anderungen durch erneutes Klicken auf 113 / 115 ,untere /
obere Schaltschwelle abrufen® bestatigen

Seite 14
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Konfigurationsset NGM-HART

5.4.2 Obere Totzone

BASISEINSTELLUNG
» Aktuelles oberes Totband auslesen, durch Anklicken von 117.

Das Feld G17 gibt die aktuelle obere Totzone an. Mit der oberen Totzone kénnen
durch die Installation verursachte Storsignale oder Klingeln blockiert werden.
Erhéhen Sie den Wert zum Abschneiden von Signalen nach links zur Totzone,
deren Position durch eine grine Linie angezeigt wird. Jedes Signal links von der
grunen Linie wird von der Software nicht analysiert. Eingegebene Werte sind in
mm und sind an der Echokurve sichtbar.

» Aktuelles oberes Totband im Feld G16 andern und auf 116 ,oberes Totband
setzen” klicken.

i T Tool Customer (HART] V175 [Rompetoiatsmon e = el
|
m Start Einfigen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht  Entwicklertools v@odH
Al P
) ] c D E F G H [l J =
1
2 stej command name unit of variable | min. value| max. value variable status send :
3 1_|get serial number / 0 32bit 1000 ok SEND |
4 2 [setlower range value [4mA] mm -1000 L + 1000 2990 ok ]
5 3 |setupperrange value [20m4] mm -1000 L+ 1000 50 ok 3 )
6 4 |get lower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEND
i 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 [13 | SEND
8 6 |setresponse ime 01s 2 100 2 ok _SEND
9 7 [getresponse time 01s 2 100 2 ok _SEND
10 8 |sel switching output mode 1 0=nc 1=no 0 ok I |
1" 9 |gel switching output mode [} 0=nc 1=no 0 ok SE
12 10 [setlower threshold switching output mm 0 E 600 ok SEND |
13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
14 12 |setupperthreshoid switching output mm 0 F 500 ok 1
15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L | SEND |
16 14 |setupper dead band mm 30 1400 ok % i
17 15 |getupper dead band mm 30 1400 gy 61 ok i3
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 A0 _ﬂ_-: SEND
19 17 |get ampiitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEN
20 18 |set disturbance signal scan status (T =top; T&B = top + bottom) [ 00 =0OFF | 01=T; 10=T&B 01 i ok i
21 19 [get disturbance signal scan status [] 00 =0FF | 01=T, 10=T&B 01 ok | SEND
2 20 |perform signal scan ] ] ] ! ok SEND
gi 2 selloro:e :pe TDR signal
gel probe type
z e Upperdeadband
2 24 |get probe length [L] T e o T — - — = — —
27 25 |set delivery configuration ‘——-——}
28 26 |reset to delivery configuration
T 1 R R R T
29 27 _|get level reading (_1
30 28 |get software revision
3 29 ‘gel device stalus 555 ! I ! il I — — 1 ! I
32 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe i E f
3 Xxampie orringing
34 31 |setsignalrange fromxitox2 L | AT | .Y — R e P T A
35 N
LA
L] Basic configuration 1 !: i =
et |3 u V ‘UW\[U\’\&\ J\—N\/\"\/W_-\—\-
I
| aag I ! IHEE N UL Py 1
e o P o e e
L Ly
[ | |
l ]
300 e 0o o 40| Q@0

distance [mm]

- Verifizieren Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 117 ,Get Upper

Dead Band” klicken.

NGM-HART K05/1022
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Konfigurationsset NGM-HART

5.4.2

Amplituden-Schwellenwert

BASISEINSTELLUNG

 Aktuelle Amplitudenschwelle auslesen, durch Klicken auf [19

Das Feld G19 gibt die tatsachliche Amplitudenschwelle an. Dynamisches
Rauschen oder Klingeln kann blockiert werden, wenn es innerhalb des
Amplitudenschwellenbands liegt. Die Pegelreflexion sollte immer 1/3 gréRer sein
als die Breite des Amplitudenschwellenbandes.

» Aktuelle Amplitudenschwelle im Feld G18 andern und 118 ,Amplitudenschwelle
setzen® anklicken.

| e Rl on Tool Customer (HART) V175 [Kom| odus] Excel ﬁ.lm-—@-gri
Stat  Einfogen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Uberprufen  Ansicht  Entwicklertools c@c=y
Al b, - 2 o
T A B D E F G H | J =
1 =
step| name unit of variable | min. value| max. value variable status send
1 |get serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND ={
2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 ok _ SEND |
3 |setupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 ok SEND
4 |getlower range value [4m4] mm -1000 L +1000 2990 ok SEND
5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok  SEND
6 |setresponse time 0.1s 2 100 2 ok SEND
7 |getresponse time 0.1s 2 100 2 ok SEND |
8 |set switching output mode ] 0=nc 1=no [ ok SEND
9 |get switching output mode ! O=nc 1=no 0 ok iD
10 |setlower threshold switching output mm 0 £ 600 ok SEND
11 |getlower output mm 0 L 600 ok
12 |setupper threshold switching output mm 0 k: 600 ok
13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok ﬂ_
14 |setupper dead band mm 30 1400 ﬂ ok 'SEND
15 |get upper dead band mm 30 1400 61 i
16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 - ok j
17 _|get amplitude threshold ADC values 10 10000 " a ok i
18 |set disturbance signal scan siatus (T = top. T&B = top + boitom) ! 00=0FF [ 01=T, 10=T&B ! I |
19 |get disturbance signal scan status ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B 01 ok  SEND
20 |perform disturbance signal scan ! ] i / ok SEND
21 |setprobe type TOR signal
22 |get probe type
23 |set probe length [L] s
24 |get probe length [L]
25 |set delivery configuration e
26 |reset to delivery configuration
27 |get level reading n [
28 |get software revision T
e .1/ \Width of litude thresh
30 |aquire signal data (aprox_ 4! HA VM orampin resnoiq. |
31 |setsignal range from x1 to x2 H f
[ A A \
LVLATAVANI A 5
LU W 1L I\AA L\ AN o
iy \\I ) WV NS == | L
M« v WD Basic configuration R | ST
v = } )
Bereit =1 ,_._l—pw & (- [ 4
t +
-100 0 130 = - E
distence fmm] Hrriznntal (Wert) Arhea Hilfcnittarna

Seite 16
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Konfigurationsset NGM-HART

54.3 Storsignal-Scan-Status

BASISEINSTELLUNG
* Lesen Sie den aktuellen Status der Storsignalabtastung aus, indem Sie auf 121
klicken

Das Feld G21 zeigt den tatsachlichen Zustand des Stérungsabtastsignals an.

— 00=aus, Roh-Echokurve

— 01=Storsignal oben aktiv

— 10=Stdrsignal oben und unten aktiv

« Andern Sie den aktuellen Storsignal-Scan-Status im Feld G20 und klicken Sie auf
120 ,Storsignal-Scan-Status setzen®.

« Nach Anderung auf ,10“ oder ,01“ muss eine Storsignalabfrage mit 122
durchgefuhrt werden.

s T NGM Conhguration Tool Customer (MART) V175 [KompatiblatsmoausT EVRCrosor Excel T g O o )
m Start  Einfogen  Seiteniayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwidklertools @ =P
Al - % v
La A TB] c I D [ & T F [ & 1T H [ | J =
| =
2 step | name unit of variabie | min. value|  max. value variable status send |
3 1 |get serial number i 0 22bit 1000 ok SEND
4 2 |setlower range valus [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 | ok SEND
5 | 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L+ 1000 B ) | ok
6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2980 ok SEND
7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+1000 50 ok SEND
8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 | 2 | ok SEND
9 7 |getresponse time 0.15 2 100 2 ok 1 }
10 8 |setswitching output mode [ 0=nc 1=no 0 ok SEND
11 9 |get switching output made [ 0=nc 1=no [] ok E_‘
12 10 |setlower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
13 11 |getlower threshold switching output mm 0 L 600 ok | B
14 12 |setupper threshold switching output mm [ L | 600 i ok %‘
15 13 |getupper threshold switching output mm 0 E 600 ok | SEND
16 14 |setupper dead band mm 30 1400 61 ok F
17 15 |getupper dead band mm 30 1400 61 ok SEND
18 16 |setamplitude threshold ADC values 10 10000 ok N
19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 SEND
20 18 |set dist e signal scan status (T =top; T&B = top + bottom) 1 00=0FF [ 01=T; 10=TEG g i ok [
24 19 |get disturbance signal scan status [ 00=0FF | 01=T; 10=Ti 01 ok SEND
22 20 |perform di: e signal scan 1 ! 1
23 21 |setprobe type ! 0 = coaxial |1 = single probe 1 | ok 'SEND
24 22 |getprobe type ! 0 = coaxial |1 = single probe 1 ok SEND
25 23 [setprobe length [L] mm a 20000 3000 ok SEND
26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND
27 25 |set delivery configuration [ ! [ ] ok SEND
28 26 |resetto delivery configuration | ! | | ok SEND
29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 1998 5 ok SEND_|
30 28 [getsoftware revision [ 1 320it 138 ok SEND
3 29 |getdevice status [l [] [ 0110100 0000 ok 'SEND
32 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe’ i ! i i ok WJ
33 x1 [mm] -1000,0 20000 -1000 a3
1 31 |setsignal range from x1 to x2 3 tenre 5 00 - 0 ok i SEND
TOR s 108 vgret
¥ - L] i . B
Disturbance signal scan =00 Disturbance signal scan =01
| || :
| | | Il 1
J Il (\
lat s
v | A = J| 2 ’ ng GYEravamariie A f A =
v v \jqw\/ u/\/\ i WA ] = i \ AN N ] -
/ At T T T T
- L n
t Al | ;
.....................................................................................................
o P A Y s & = . o ™

Uberpriifen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 121 ,Stérsignal-
Scan-Status abrufen® klicken.

NGM-HART K05/1022 Seite 17



Konfigurationsset NGM-HART

54.4

Sondentyp

BASISEINSTELLUNG

» Aktuellen Status des Sondentyps auslesen, indem Sie auf 124 klicken.

Das Feld G24 zeigt den aktuellen Status des Sondentyps an.

— 0= Koaxialsonde
— 1= Einzelsondenstab oder Seilsonde
Die Schwellwerte werden automatisch angepasst, indem dieser Parameter
geandert wird.

» Andern Sie den aktuellen Sondentyp im Feld G23 und klicken Sie auf 123
»~oondentyp einstellen®.

B R 3 on Tool Cuttomer (HART) VITS [Rampanbatemodus] I Nheroroft Exce [ e o |

Datei Start Einfugen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Entwicklertools vo@ =@ 52!
Al - I ¥

i A B c D E F G H I ] E
T —

2 step| command name unit of variable | min. value| max. value variable status send

3 1 |get serial number ! 0 32bit _1292 ok SEND L
4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2980 ok | SEND

& 3 _|setupperrange value [20mAl mm -1000 L +1000 50 ok SEND

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2990 ok _ SEND I
7 5 |getupperrange value [20mA] mm -1000 L+1000 50 ok SEND

8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 2 ok SEND

9 7 |getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok SEND |

10 8 |set switching output mode ] 0=nc 1=no 0 ok SEND

G 9 |get switching output mode ! 0=nc 1=no 0 ok SEND

12 10 |set lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND |

13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 £ 600 3 SEND |

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 E 600 ok | SEND |

16 14 |setupper dead band mm 30 1400 81 ok SEND

17 15 |getupper dead band mm 30 1400 61 ok SEND

18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 00 ok SEND

19 17 |getamplitude threshold ADC values 10 10000 200 [13 SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = fop + botiom) ! 00 = OFF | 01=T; 10-T&B o ok SEND

21 10 |get disturbance signal scan status ! 00=0FF | 01=T; 10=T&B 01 ok SEND

22 20 |perform e signal scan ! i ! R —

23 21 |setprobe type [} 0= coaxial | 1 = single pyai™ ok %

24 22 |get probe type | 0= coaxial | 1 = single am 1 ok &

25 23 |setprobe length IL] mm 0 20000  SENI

26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

27 25 |set delivery configuration ! i f] ! ok SEND

28 | 26 |resetto delivery configuration ! i ! £ ok SEND

29 27 |getlevel reading mm "] 20000,0 1999 5 ok B m

30 28 |get software revision / 1 32bit 136 ok SEND |

kil 29 |get device status / ! [] 0110100 0000 ok SEND

32 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) ! i ! ! ok SEND_

;3 31 |setsignal range from x1 to x2 2{:2} -mgun zgggg '”.” ok SEND

35

36 input -

S

i+ v WENIE . Basic configuration MERTERETIEH e WA Device parameters %) [0 u | bl

Bereit | 7] | | 8| @ 100% (<) " +)

B

Bestatigen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 124 ,Get
probe type“ klicken.

Seite 18

NGM-HART K05/1022



Konfigurationsset NGM-HART

5.4.5 Probe Length

BASISEINSTELLUNG
» Aktuelle Sondenlange auslesen, durch Anklicken von 126.

Feld G26 zeigt die aktuelle Sondenlange in mm an.

« Andern Sie die tatsachliche Sondenléange im Feld G25 und klicken Sie auf 125
»~oondenlange setzen®.

& ﬂ—ﬁwmmﬁmcﬂq

m Start Einfigen Seitenlayout Formein Daten Uberprufen Ansicht Entwicklertools < Q o ?3:]
Al - 5 v
A B c D E F G H I J =

] -

2 step command name unit of variable | min. value | _max. value variable status send

3 1 _[get serial number 1 0 32bit 1000 ok SEND =

4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 e ok  SEND |

5 3 |setupper range value [20mA] mm 1000 L+1000 50 ok " SEND

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 2990 ok  SEND ]

T 5 |get upper range value [20mA] mm -1000 L+1000 50 ok  SEND

8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 2 ok ~ SEND

9 7 |getresponse time 0.15 2 100 2 ok  SEND

10 8 |setswitching output mode [ 0=nc 1=no 0 ok  SEND

11 9 [get switching output mode / 0=nc 1=no 0 ok  SEND

12 10 |set lower threshold switching output mm 0 L 500 ok  SEND

13 11 [getlower threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

14 12 |set upper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 5 600 ok SEND

16 14 |set upper dead band mm 30 1400 61 ok ,E-_

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 61 ok  SEND

18 16 [set ADC values 10 10000 ik ok SEND_|

19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok [ &

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top, T8B = top + bottom) /] 00=0FF | 01=T. 10=T&8 |01 ok  SEND_

21 19 |get disturbance signal scan staus ! 00=0FF | 01=T; 10=T&B o1 ok  SEND

2 20 [perform signal scan / ] ] [ ok ~ SEND

23 21 [set probe type i 0 = coaxial | 1 =single probe 1 ok I ]

24 22 |get probe type [} 0 = coaxial | 1= single probe F

25 23 |set probe length [L] mm 0 20000 3000 ok [

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok .

27 25 |set delivery ] ] i

28 26 |resetto delivery configuration / ! / [l ok SEND_|

29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 1999 5 ok ' i

30 28 [gel software revision [ 1 32bit 136 ok SEND

A 29 |get device status i ! i 0110100 0000 ok SEND

32 30 [aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) / / i I ok : i |

gi 31 |set signal range from x1to x2 :;:g:: -10300 Zgggg ﬁ ok SEND

35

> v WERITED Bask: configuration ANTETERETITF MWW ey parameters 73 i _ 4L 30

Bereit | 73 | |[EEE 100% (= v +)

Bestatigen Sie die Anderungen, indem Sie erneut auf 126
»~sondenlange ermitteln® klicken.

NGM-HART K05/1022
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Konfigurationsset NGM-HART

5.

4.6 Lieferkonfiguration festlegen

BASISEINSTELLUNG
* Istparameter als Auslieferungszustand einstellen durch Klick auf 127

Ehemalige Auslieferungskonfigurationsparameter werden Uberschrieben! Ein

Zurucksetzen auf Werkseinstellungen ist nicht mehr moglich.

10" Rt uration Tool Customer (HART) V175 [Kompatioi o e h‘:dI]-:MﬂJ

m Stat  Einfugen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Uberprafen  Ansicht  Entwicklertools v@o@ g
Al - 5 v
A B c D E F G H I J L

O — -

2 step command name unit of variable | min. value| max. value variable status send

3 1 |get serial number 1 0 32bit 1000 ok SEND -

4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 ) ok b

5 3 |setupperrange value [20mA] mm 000 L+1000 [DnS0 ok SEND |

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 2990 ok SEND_ F

7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok __SEND

8 6 [set time 0.1s 2 100 3 ok SEND

9 7 _|getresponse ime 0.15 2 100 2 ok __SEND

10 8 |setswitching output mode 1 0=nc 1=no i ok l ﬁ\—

11 9 |get switching output mode [ 0=nc 1=no 0 ok [ END

12 10 [setlower threshold switching output mm 0 E (600 ok i

13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L 600 ok

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 I 500 ok _SEND

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok _SEND_

16 14 [setupper dead band mm 30 1400 61 ok ] §

17 15 |getupper dead band mm 30 1400 81 ok %

18 16 [set ADC values 10 10000 | ok ~ SEND |

19 17 |get ADC values 10 10000 ok END

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) i 00 =0OFF | 01=T;10=T&B ok =

21 19 |get disturbance signal scan status [ 00=0FF | 01=T; 10=T&B ok SEND

22 20 |perform di e signal scan I I | / ok

s 21 |setprobe fype [ 0 = coaxial | 1 = single probe 1 ok SEND

24 22 |get probe type [] 0 = coaxial |1 = single probe =

25 23 |set probe length [L] mm 0 QGBOGF ﬁ ok | -

26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok i o

27 25 |set delivery ci i ] [] L i

28 26 |resetto delivery configuration [ I | / ok Q_

29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 19995 ok

30 28 |get software revision I 1 32bit 136 ok i3

31 29 |get device stalus 7 7 ] 0110100 0000 ok _SEND

32 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) I ] [ 7 ok

= ) FE——r DTN (TN BTN

35

W4 v WENIEP. Basic configuration. MEENTIRTRETATIEIPASr Device parameters . . . . — ML il |

Bereit | P | || 100% (=) L +)

RUCKGANGIG MACHEN
NICHT MOGLICH!
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Konfigurationsset NGM-HART

5.4.7

BASISEINSTELLUNG
Gerat in Auslieferungszustand zurlicksetzen durch Klick auf 128.

Zurucksetzen auf Auslieferungskonfiguration

4...20mA, Ansprechzeit, Schaltmodus und Schwellen, oberes Totband,
Amplitudenschwelle, Stérungsscan, Sondentyp und Sondenlange werden auf die
Auslieferungskonfiguration zurlickgesetzt.

TS mﬁﬂg‘@g{
m Start EinfGgen Seitenlayout Formein Daten Uberprufen Ansicht Entwicklertools @ e = @ 83‘
Al - 5| v

) - I 5 ic D E B G [ H (i (% =

| -
§2 step command name unit of variable | min. value| max. value variable status send ‘

3 1 |get serial number [} 0 320t 1000 ok SEND =
4 2 |setlower range value [4m4] mm -1000 L+1000 ok _ SEND 5

5 3 |setupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 ok ~ SEND ‘

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2990 ok | SEND |

7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+1000 50 ok

8 6 |setresponsetime 0.1s 2 100 2 ok

9 7 |getresponse time 0.1s 2 100 2 ok !

10 8 |set swilching output mode 1 0=nc 1=no 0 ok &

" 9 |get swilching outpul mode I 0=nc 1=no 0 ok ez

12 10 |setlower threshold switching output mm 0 L i ok

13 11 |getlower threshold switching output mm 0 L 600 ok =45

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L ﬁ7 ok | SEND

15 | 13 |getupper threshold switching output mm 0 L 600 ok | SEND

16 14 |setupper dead band mm 30 1400 61 ok  SEND

17 15 |getupper dead band mm 30 1400 61 ok __ SEND

18 16 |setamplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok _ SENI

19 17 |get thrashold ADC values 10 10000 200 ok | SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) ] 00 = OFF | 01=T, 10=T&B m ok .

21 19 |getdisturbance signal scan status 00 = OFF | 01=T, 10=T&B 01 [L3 L |

2 20 |perform disturbance signal scan i [] / i ok | SEND

23 21 |setprobe type ! 0= coaxial | 1= single probe 5 ok | SEND

24 22 |getprobe type i 0= coaxial | 1= single probe 1 ok ~ SEND

25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok EE

26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 P &

27 25 |setdelivery i [ ] 1 ~ SEl

28 | 26 |resetto delivery configuration i /i ! 3

29 | 27 |getlevel reading mm 0 200000 1999 5 ok i

30 28 |get software revision ] 1 320it 136 ok I I

il 29 |get device stalus ! ! / 0110100 0000 ok ~ SEN

32 | 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe / ! ! i ok I i

gi 31 |set signal range from x1 to x2 :;%z:: 'mgm ggggg TE ok I SEND

3

required user

W« + o WS Basic configuration MFTTTTENITERTMWASTE Davie parsmeters %o ' S 1 I B |
BSEUﬂ |[EEIO BT 100% (- L} +

RUCKGANGIG MACHEN
NICHT MOGLICH!

NGM-HART K05/1022

Seite 21



Konfigurationsset NGM-HART

5.4.8 Fullstandsmessung

BASISEINSTELLUNG
* Aktuelle Fullstandsanzeige durch Klicken auf 129 auslesen.

Wenn Sie die Stromabgabe nicht in Reihe mit einem Multimeter messen, empfiehlt
es sich, den Pegel 3-5-mal auszulesen, um eventuelle Stromschwankungen zu
erkennen.

Wenn ein schwankender Strom beobachtet werden kann, muss die
Amplitudenschwelle oder das Totband angepasst werden.

T = NCW Confguration ool Customer (FART] VITS (KompaubiRatsmodus]E ICrosort Crcel W i e -
Start  Einfigen  Setenlayout  Formeln  Daten  Uberprifen  Ansicht  Entwicklertools v@ <&
Al - & v
A B c D E 2 G H | J =]
| — -
2 [step] command name unit of variable | min. value | _max. value variable status send
3 1 |get serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND
4 2_[sellower range value [4mA] mm 1000 L+ 1000 2990 ok
L] 3 |sslupperrangevalue|zum1 mm -1000 L+ 1000 ok
6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEND
7 5 |get upper range value [20mA] mm -1000 L+ 1000 50 ok SEND
8 6 |setresponse time 0.1s 2 100 T3 ok
g 7 |getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok | SEND
10 8 |set switching output mode [] O=nc 1=no [3 ok SEND
1 9 |get switching output mode / 0=nc 1=n¢ 0 ok | SEND
12 10 |setlower threshold switching output mm 1] L 600 ok SEND
13 11 [getlower threshold switching output mm 0 L 500 ok ~ SEND
14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L W o ok ~ SEND
15 13 |getupper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
—
16 14 [setupper dead band mm 30 1400 81 ok 'SEND
17 15 |getupper dead band mm 30 1400 61 ok S
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok | SEND
19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok ﬁ—
20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + battom) ] 00 = OFF | 01=T; 10=T&B |} 01 ok ! 1
21 19 |get signal scan status / 00 = OFF | 01=T, 10=T&B 01 ok SEND |
22 20 |perform disturbance signal scan ] ! I ! ok L
23 21 |sst probe type 1 0 = coaxial | 1 = single probe Al ak %_.
24 22 [get probe type [ 0 = coaxial | 1 = single probe 1 ok I ]
25 23 |set probe length [L] mm 0 20000 30 ok - SEND
26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok i
27 25 |set delivery c ] / ] [} ok SEND
28 | 26 |resetto delivery configuration ! 1 i L — %
29 27 |gellevel reading mm 0 20000, 1999.5 ok
30 28 [get software revision [] 1 32bit $$W>
31 29 |gel device status ! [} i 0110100 0000 ok |
32 30 |aquire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) ] / I / ok H_
gi 31 |setsignal range from x1 to x2 :;;::: -ng'D igggg -m—*— ok SEND
35
required user
36 inp -
4 v v W Basic configuration MNP IR NERTMPASTEWr Device paremeters . ©J e[ w ]
Bereit | 3 | |[EOE 1w00% (= U (+
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Konfigurationsset NGM-HART

54.9

Softwareversion

BASISEINSTELLUNG
* Holen Sie sich die aktuelle Softwareversion, indem Sie auf 130 klicken.

Das aktuelle Softwaretool erhalten Sie auf unserer Homepage
https://www.kobold.com

] - T NGM Configuration Tool Customer (HART) V175 [KompatbitBtsmodus] o Microsort Excel T o oo e

ﬂ Start Einfugen Seitenlayout Formein Daten Uberprufen Ansicht Entwicklertools @ 0 o g iﬁj
Al - b v
A T8 c D E F G H \ J =

1

2 step| command name unit of variable | min. value| _max. value variable status send

3 1 |get serial number ] 0 32bit SEND &

4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 X i

5 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L +1000 |

6 4 |getlower range value [4m#&] mm -1000 L +1000 E

T 5 |getupper range value [20mA] mm =1000 L +1000

8 6 |setresponse time 0.1s 2 100

9 7 |getresponse time 0.1s 2 100

10 8 |setswitching output mode i 0=nc 1=no

" 9 |get switching output mode ] 0=nc 1=no

12 10 |setlower threshold switching output mm 0 L

13 11 |get lower threshold switching output mm 0 L

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L

15 | 13 |getupper threshold switching output mm 0

16 14 |setupper dead band mm 30

17 15 |get upper dead band mm 30

18 16 |set ADC values 10

19 17 |get amplitude threshold ADC values 10

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B =top + bottam) i 00 = OFF

yal 19 |get disturbance signal scan stalus 00=0FF | 01=T; 10=T&B

2 20 |perform disturbance signal scan 1 ] /

23 21 |setprabe type [] 0 = coaxial| 1 = single probe

24 22 |get probe type [] 0= coaxial | 1 = single probe

25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000

26 24 |getprobe length [L] mm 0 20000

27 25 |set delivery i [ [

28 26 |resetto delivery configuration i i i

29 27 |getlevel reading mm 0 20000,0

30 28 |get software revision ] 1 32bit [

31 29 |get device status ti [ ]

32 | 30 |aquire signal data (aprox_ 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) ! / /

s o S —— B —

35

required user
W < v WIBIED_Basic configuration MENTETTETICTITETTMWASTEWY Device parameters £ - B | ¥ |
Bereit | T |[E@Em 1w0% (= +
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5.4.10 Geratestatus

BASISEINSTELLUNG

* Den aktuellen Geratestatus abrufen, indem Sie auf 131 klicken.

Wichtige Sondenstatusinformationen kénnen Ubermittelt werden.

Klicken Sie auf die kleine rote obere rechte Ecke fiir weitere Details.

EATEa Tion Tool Customer (HART) V1. g e |
m Stat  Einfigen  Seitenlayout  Formeln  Daten  Oberprifen  Ansicht  Entwicklertools v @ o
| Al - & v
L& A B c D E = G H I J :

] | ==
2 [step] command name unit of variable | min. value| max. value variable status send ‘ |

3 1 |get serial number i 0 32bit 1000 ok SEND =
4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 ok 5 1] | |

5 3 |setupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 ok |

6 4 _|getlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 ok |
7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L+1000 ok I

8 6 _|setresponse time 0.1s 2 100 ok

9 7 |getresponse time 01s 2 100 ok E

10 8 _|set switching output mode l 0=nc 1=no ok J

" 9 |get switching output mode [ 0=nc 1=no ok

12 10 |setlower threshald switching output mm 0 { e ) ok

13 11 |getlower threshold switching output mm 0 L 600 ok

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L 500 ok

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 6500 ok

16 14 |setupper dead band mm 30 1400 61 ak B 3

17 15 |get upper dead band mm 30 1400 bit pattorn: 11 100 8765 4321

18 16 |set ADC values 0 10000

19 17 |get amplitude threshold ADC values 10 10000 11, 10, 9: 3br ZF gam (e.0. 01 0 = gan 2; gan | t0 5)

20 18 |set disturbance signal scan stalus (T = fop; T&B = fop + bottom) | 00 = OFF | 01=T, 10=T&B

21 19 |get disturbance signal scan slalus ] 00=0OFF | 01=T 10=TaB | © 1 = levelpube s tracked

22 20 |perform disturbance signal scan | / ! 7L = prob dad puke & Hackad

= 6 1 = davice resat by user

23 21 |setprobe type [ 0= coaxal | 1= single probe Bs 1 = measurement emor of ref pulse

24 22 |get prabe type [} 0= coaxial | 1 = single probe

25 23 |setprabe length [L] mm 0 20000 4 1 = ZF amplifier saturstad

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 2 1 = gmor during probe and measuramant L

27 25 |set delivery configuration ] [] l 2 1 = emor dunng probe and measurament 2

28 26 |resetto delivery c / [ I 1 1 =measurement enor of probe end puke

2 | 27 |getlevel reading mm 0 20000,0 -

30 28 |get software revision i 1 32bit

kil 29 |get device status i ] [ 011 0100 0000 ok i

32 | 30 |aquire signal data (aprox 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) [l ! ! 7

_'3:,3 31 |setsignal range from x1 tox2 :;:::i JIDE‘ ggggg 'm‘ ok

35

i

. s

“ 4+ v WENHER Basic configuration METTERENNETIECTIMPASTEDY Device parameters . %) - M4 w ]

Bereit | | |[EHDE 100% (= {J
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5.4.11

BASISEINSTELLUNG

Signaldaten — Echokurve

* Erfassen Sie aktuelle Signaldaten oder auch Echokurve genannt, indem Sie auf

132 klicken

Sobald der OK-Status im Feld H32 nicht mehr verschwindet, kann die Echokurve

durch Klicken auf das Arbeitsblatt SIGNAL visualisiert werden.

Das Auslesen der Echokurve aus der Elektronik kann mehrere Sekunden dauern,
da alle Daten Uber das serielle HART®-Protokoll an den PC Ubermittelt werden

mussen.

i 0 TGN Canfrguration Tool Customer (HART) VI75 [Kompabbatsmodusl EWhcrosort Excel T e o 5 |
g Start Einfigen Seitenlayout Farmeln Daten Uberpriffen Ansicht Entwicklertools v@ ==

Al - £ v
R A 8B G D E F G H I J =
1
2 step\ command name unit of variable | min. value | max. value variable status send
3 1 _|get serial number / 0 32bit 1000 ok SEND -
4 2 |set lower range value [4mA] mm -1000 L +1000 m ok SEND
5 3 |setupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND | |
6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L+ 1000 2990 ok SEND |
7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok SEND
8 6 [selresponse time 0.1s 2 100 2 ok SEND
] 7 [getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok | SEND
10 8 |set switching output mode ] 0=nc 1=no [ ok SEND
1 9 |[get output mode ] 0=nc 1=no 0 ok i
12 10 |set lower output mm 0 L 600 ok SEND
13 11 |get lower threshold switching output mm 0 E 600 ok | SEND
14 12 |setupper ing output mm 0 L 600 ok | SEND
15 13 |get upper threshold switching output mm 0 L 600 ok SEND
16 14 |setupper dead band mm 30 1400 61 ok SEND |
17 15 |get upper dead band mm 30 1400 81 ok SEND
18 16 |set amplitude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND
19 17 |get ADC values 10 10000 200 ok SEND
20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) ! 00=0FF | 01=T; 10=T&B 01 ok
21 19_|get disturbance signal scan status ] 00 = OFF | 01=T. 10=T&8 [ ok SEND
2 20 |perform di signal scan [ ] ] i ok | SEND
23 21 |sel probe type [ 0 =coaxial | 1 =single probe 1 ok SEND
24 22 |get probe type [ 0 = coaxial |1 = single probe 1 ok SEND
25 23 |setprobe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND
26 24 |get probe length [L] mm 20000 3000 ok SEND
27 25 |set delivery ¢ n ] ] [] ] ok SEND
28 | 26 |resetto delivery configuration | / ] i ok | SEND |
29 | 27 |getlevel reading mm 0 20000.0 19995 ok SEND_|
30 28 |gel software revision ! 1 32bit 136 ok SEND
31 29 |get device stalus [ [/ i 0110100 0000 ok
32 30 |aguire signal data (aprox_45sec for 1m probe and 4min for 20m probe ! ! ! p— ok ﬁ‘:
= 31 |set signal range from x1 fo 2 Mg w08 | e Baiuia o SEND
34 x2 [mm] 0 20000 4000 _
35

required user

% :
"« v v WD Basic configuration Z] = [4] 30
Bereit | | BRI B 100% (= {+
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5.4.

12 Signalbereich

BASISEINSTELLUNG
* Signalbereich einstellen, indem Sie Werte in Feld G33/34 eingeben und auf
133/34 klicken

Je nach Sondenlange kann der Bereich innerhalb der Echokurve im Arbeitsblatt

SIGNAL angepasst werden.

Ein negativer X1-Bereich von -1000 wird immer empfohlen und ist Standard. Damit
kann die Mikrowellenerzeugung und -kopplung verifiziert werden.

3™ R on Tool Customer (HART) V175 [Kom) e e |
m Start  Einfugen  Seiteniayout  Formeln  Daten  Uberprufen  Ansicht  Entwicklertools v@ oz E’.{J
Al - 5 v
A | B c D E F G H I J :'

1

2 step command name unit of variable | min. value| max. value variable status send |

3 1 |get serial number ! 0 32bit 1000 ok SEND o
4 2 |setlower range value [4mA] mm -1000 L+1000 2990 ok | SEND

5 3 |setupperrange value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok EN

6 4 |getlower range value [4mA] mm -1000 L +1000 2990 ok | SEND 7
7 5 |getupper range value [20mA] mm -1000 L +1000 50 ok

8 6 |setresponse time 01s 2 100 2 ok 8

9 7 |getresponse ime 0.1s 2 100 2 ok SEND

10 8 [set switching outpul mode ] 0=nc 1=no 0 ok SEND |

1" 9 |get switching output mode ! 0=nc 1=no 0 ok SEND

12 10 |setlower output mm [i] L ] ok SEND

13 11 |get lower switching output mm 0 E 600 ok SEND

14 12 |setupper threshold switching output mm 0 L ok

15 13 |get upper threshold switching output mm 0 |5 600 ok SEND |

i e Ty Qi —

16 14 [setupper dead band mm 30 1400 61 ok SEND_|

17 15 [get upper dead band mm 30 1400 61 ok SEND

18 16 |set itude threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

19 17 |get i threshold ADC values 10 10000 200 ok SEND

20 18 |set disturbance signal scan status (T = top; T&B = top + bottom) ] 00=0FF | 01=T; 10=T&B 0 ok

Al 19 |get disturbance signal scan siatus ! 00=0FF | 01=T, 10=T&8 o ok __SEND

22 20 |perform disturbance signal scan 1 | ! 1 ok | SEND

23 21 |setprobe type [ 0 = coaxial | 1 = single probe | 1 ok SEND

24 22 |get probe type [] 0 =coaxial | 1= single probe 1 ok SEND |

25 23 |set probe length [L] mm 0 20000 3 ok SEND

26 24 |get probe length [L] mm 0 20000 3000 ok SEND

27 25 |set delivery c ] [} ] [l ok SEND

28 | 26 |resetto delivery configuration [ | ] | ok | SEND

29 27 |get level readin: mm 0 20000.0 1999.5 ok

30 28 |get software revision ! 1 32bit 136 ok SEND

31 29 |get device status ] [ [ 011 0100 0000 ok SEND

32 30 |aquire signal data (aprox. 45sec for 1m probe and 4min for 20m probe) ! / ] / *ﬁ

;j 31 |setsignal range from x1 to x2 :;[[::} 71030‘0 ggggg 4 ' ok SEND |

35

36 in -
4 4 v v WP Basic configuration « ed configy tion_ Si0nal 4T TR TR ] — gl i
Bereit | 73 | |[EBI@E 100% (= {} {+)
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5.4.13 Signal

SIGNAL

* Visualisierung der tatsachlichen Echokurve, die der Fullstandberechnung
zugrunde liegt.

* Das NGM erhélt jede Sekunde 70 Echokurven zur Berechnung des Fullstands.

Die wichtigsten Parameter (4...20mA; Totzone und Amplitudenschwelle) werden
visualisiert.

Mit den Pfeilen auf/ab kann die Amplitudenschwelle passend auf die mittlere
Nulllinie der Echokurve positioniert werden, um den korrekten Wert auszuwerten.
- X-Achse: Lange in mm

- y-Achse: Spannung nach werksspezifischen Skalen

Hd9-0 -5 TG Configuration Tool Customer (HART) VIT5 [Kompatibilitatsmodus] = Microsoft Excel

Start Einfagen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Entwicklertools

A 8 c D E | F G | H | J K e M
TDR signal

8

the lines wisualize: = thedistance between these 2 lines is avisual representation of the distance [mm]
| the setting of the “upper dead band” — “amplitude threshold” setting, which is not related to the values on the Y-
axis, e.g. avalue of 200 is not reflected by the Y-axis scale These 2 red
I the 20mA value lines are meraly avisual aid in judging the “amplitude threshold” setting
[ the 4mA value against the depicted signal

ENETRQIEM _Signal  Dipxe parameters . ©J _w |
oo s U@
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5.414 Weitere Parameter...

ERWEITERTE KONFIGURATION
* Parameter im Arbeitsblatt ERWEITERTE KONFIGURATION sollten nur von
Experten geandert werden.

HEs- = N Tool Customer (HART) V175 [Kompatibiltatsmod rosoft Exc. e o S
Start Einfdgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen Ansicht Entwicklertools 2 0 = @ &
ca7 - # | MEASURE_PROBE_LENGTH (boot device after run) v
B C [ D E E G H 1 J K =l
1 = |
2  step| command name unit of variable|min. value| _max. value i remarks DIP function] ‘
3 _ 1 |GET_SERIAL_NUMBER ! 0 32bit in case other commands do not reply .|
4 "2 [SET_LOWER CURRENT CALIB 001ImA | 4000 8000 k analog current output =
5 | 3 [SET_UPPER_CURRENT_CALI mA 16000 20000 18000 | analog current output ‘
6 4 [GET LOWER_CURRENT_CALIB mA 4000 8000 analog current output
7 | 5 [GET_UPPER_CURRENT_CALI mA 16000 20000 | analog current output
B GO_LOWER_CALIBRATION_POINT ! i analog current autpu
9 | 7 [GO_UPPER_CALIBRATION_POINT [} ! analog current output
10 SET_4MA_LEVEL (lower range value [4mA]) mm -1000 F ] analog current output 00010011
11| 9 |SET_20MA_LEVEL (upper range value [20mA}) mm = E | L analog current output 00100011
12 GET_4MA_LEVEL {lower range value [4mA}) mm - I analog current output
13 11 |GET_20MA_LEVEL (upper range value [20mA]) mm - [analog current output
14 | 12 [SET_LOWPASS TIME (response time) 0.15 1 i ) |analog current output 01 001 1
15 GET_LOWPASS_TIME (response time) 0.1s [ ok ] analog current output
16 | 14 |DS_SET_CURRENT 0.001mA analog current output
1 | 15 |SET_SWITCH_MODE (switching output mode) 1 O0=nc | | | switching output 010x 010 1
18 16 |GET_SWITCH_MODE (swilching output mode) ! 0=nc switching output
19 | 17 |SET_SWITCH _THRESHOLD (lower threshold switching output) mm 00 3 ) | switching output 00100101
20 18 |GET_SWITCH_THRESHOLD (lower threshold switching output) mm SEND | switching output
2119 |SET_SWITCH_DEACTIVATION_LEVEL (upper threshold switching output mm I SEND | switching output 00110101
22 | 20 |GET_SWITCH_DEACTIVATION_LEVEL (upper threshold switching cmpﬂ mm ID | switching output
23| 21 |DS_SET_SWITCH 1 ¥ SEND | switching output
24 | 22 [DS_RELEASE_OUTPUT 1 ! D | both ouiputs
25 23 |SET_MEASUREMENT PULSE_START (upper dead band) index 50 7 SEN application 01 0111
26 [ 24 |GET_MEASUREMENT_PULSE_START (upper dead band) index 5 END | application
27 | 25 [SET_AMPLITUDE_FACTOR (amplitude threshold) ADC values 1 ] 3 application 10 011 1
28 [ 26 |GET_AMPLITUDE_FACTOR (amplitude ADC values 1 SEND | application
29 | 27 [MEASURE_EMPTY _SCAN (perform disturbance signal scan) 1 [ SEN | application 00010111
30 | 28 |SET_TL_LINE_SLOPE_COAX mis 2000 2! | ok |NSEND | calibration
31729 |GET_TL_LINE_SLOPE_COAX mis 2000 END | calibration
32| 30 |SET_TL_LINE_OFFSET_COAX mm -1000,0 ;| -390, ) |calibration
33| 31 |GET_TL_LINE_OFFSET_COAX mm -1000.0 A EN calibration
34 | 32 [SET_TL_LINE_SLOPE_MONO mis 2000 2620 | [ calibration
35 | 33 |GET_TL_LINE_SLOPE_WMONO mis 2000 ) |[calibration
36 [ 34 [SET_TL_LINE_OFFSET_MONO mm -1000,0 B o« | ) |calibration
37 | 35 |GET_TL_LINE_OFFSET_MONO mm -1000,0 X I calibration
38 36 [SET_PROBE_END_OFFSET_COAX 1/1000 index | -500 5 ] El calibration
39 | 37 |GET_PROBE_END_OFFSET_COAX 11000 index | -500 El | calibration
40 | 38 ISET PROBE END OFFSET MONQ 1/1000 index | _-5001 5 | : calibration
CIRECICN HOME e Advanced configuration 2 ¥ Device parameters - ¥ W |
Bereit | 1 | »
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5.4.15 Signaldiskussion 1

Koaxialsonde ohne Fullstand

» Schone Referenzreflexion am Anfang

* Perfekte Einkopplung in die Koaxialsonde

* Positive Reflexion des Sondenendes, die dem physikalischen Ende der Sonde
entspricht

Totzonenparameter bei 30 mm.
20 mA Parameter bei 50 mm.
4 mA Parameter bei 230 mm.
Amplitudenschwelle bei 1000.

A5 7 rat .

Start Einfdgen Seitenlayout Formeln Daten Uberprufen Ansicht Entwicklertools <@ 0 o g 8
Pag ~ (= E_ 2
A B | C | D E F G H I J | K | L ] N 5] P I a | R ;

s

i

7

8

[

eference reflectior

I | i ,{,;Eng of probe reflection

the lines visualize: ~—  the distance between these 2 iines is a visual representation of the distance [mm]
the setiing of the “upper dead band” .~ ‘ampltude threshold" setting, which is not related to the values on the Y-
axis, .g. a vaiue of 200 is not refiected by the Y-axis scale. These 2 red
the 20mA vaiue ines are merely a visual aid in judging the “ampliude threshold” sefting
45 the 4ma value agelualife dopiciad sigret

f‘i.F' > B ~ 7 ¢ Basic conhgurabon 4 Advanced configurabor m B _!_I_._"” |
seet | 7 | |[Eom ss o0
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5.4.16 Signaldiskussion 2

Koaxialsonde mit Fiillstand

« Stabile Referenzreflexion zu Beginn

* Negative Pegelreflexion bei 168 mm

*Kein Ende der Sondenreflexion, da die Energie vollstandig an der
Wasseroberflache reflektiert wird

Totzonenparameter bei 30 mm.
20 mA Parameter bei 50 mm.
4 mA Parameter bei 230 mm.
Amplitudenschwelle bei 1000.

@S- \l Configuratio ompatib =R E=Sfol X
Stat  Einfagen  Seftenlayout  Formein  Daten  Uberprafen  Ansicht  Entwickiertools vc@co& =
S g
G A& [ B8 | €© [ o | €& [ £ | & [ A ] ¢ [ 1 | & J t | & | W& | o | ® | @ [ =& O
5 7
[
7
[
)
o
1
2
13
& N
15

[a\ - Level
/1
R RN

i

}

1

1
—
I

i

'1 \

= /

7

8 -

= Reference reflection

0

3 Nt

32

3

34

35

7|

8

e
40

41 the lines visualize: T the distance between these 2 lnes i a visual representation of the

2 the setting of the “upper dead band” —~ “ampltude threshold" setting, which is not related to the values on the Y-
2 axis, .. a value of 200 is not refiected by the Y-axis scale. These 2 red
7 the 20mA value lines are merely a visual aid in judging the “ampitude threshold” seftting

against the depicted signal

Bereit | 73 | |[Eom s O U ®
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5.4.17 Signaldiskussion 3
Stabsonde ohne Fiillstand

» Schone Referenzreflexion am Anfang

« Starker positiver Impuls am Ubergang der Kupplung zur Stabsonde

* Die Reflexion kann sich mit den Montagebedingungen andern.

* Positive Reflexion des Sondenendes, die dem physikalischen Ende der Sonde
entspricht

Totzonenparameter bei 30 mm.
20 mA Parameter bei 50 mm.
4 mA Parameter bei 230 mm.
Amplitudenschwelle bei 1000.

= R o

Start Einfigen Seitenlayout Formeln Daten Uberprafen Ansicht Entwicklertools @ 9 o F 83
1 Y i -
_ A 8 C D £ F G H | 1 4 | K L L | N | 0 P Q | R ;
5 1=
6 |

: TDRsignal

10 |

Coupling reflection

12 . e

13 "

i N &

15

|
|
~ VN L E

- A NG

[
—
Py
9

P
»

{

—

|

_ |

Reference reflection |
|

~4pa

End of probek reflection

£ slsElsleEasple sk R ERR RS RERERER]

the lines visualize: —  the dislance between these 2lines is a visual representation of the distance [mm]
I the setting of the “upper dead band” —~ ‘“ampliude threshold” sefting, which is not related to the values on the Y-
axis, £.g. a value of 200 is not reflectsd by the Y-axis scale. These 2 red
| the 20mA value lines are merely a visual aid in judging the “ampitude threshold™ setting
5 | St vnio apainst the depicted signal
46
a B
L] p r i alll il B0 [
beret | | [Ep@ s OV
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5.4.18 Signaldiskussion 4
Stabsonde mit Fiillstand

« Stabile Referenzreflexion zu Beginn

* Negative Pegelreflexion bei 168 mm

*Kein Ende der Sondenreflexion, da die Energie vollstandig an der
Wasseroberflache reflektiert wird

* Positive Kopplungsreflexion in Sattigung bei Erhéhung des Verstarkungsfaktors

Totzonenparameter bei 30 mm.
20 mA Parameter bei 50 mm.
4 mA Parameter bei 230 mm.
Amplitudenschwelle bei 1000.

(] 7 O e T NGH Configuration Tool CA (HART) V17 [Kompaibiatsmodus] - Micrsoft el e e 6 s

P Start Einfligen Seitenlayout Formeln Daten Uberprifen  Ansicht Entwicklertools v@ocaE R

erence reflection

|
Saturated coupling refle

the lines visualize: — Mdﬂl ance between these 2 lnes is a visual representation of the distance [mm]
the setting of the “upper desd band" _— “smpitude threshok” setting, which is not related to the values on the Y-

axie, e.0. & valie 01200 is not reflected by the e Y-axe acai. Thesa 2rad
the 20mA vake ines are merely a visual aid in judging the “ampitude threshoid™ setting

the 4mA value against the depicted signal
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6. Technische Daten

Betriebstemperatur -25°C... +55 °C
Gehause Polystyrol

Anschluss an PC USB 1.1 “B”-Anschluss
Kabel zum PC USB “A-B” 1,8 m
Anschluss an HART KLEPS 2

hinterlegt

Spiralkabellange 0,6m(1,1m)
Schutzart IP 20

Elektrische Schutzklasse 1

Gewicht 0,1 kg

LAGERBEDINGUNGEN
Umgebungstemperatur: -25... +55 °C
Relative Luftfeuchtigkeit: max. 98%
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7. Entsorgung

Hinweis!
¢ Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

Cd! Hg’ Pb’ Li*
.,,Cd" steht fiir Cadmium.
. ,,Hg" steht fiir Quecksilber.

.,,Pb" steht fiir Blei.
.,,Li" steht fir Lithium

AW =

Elektro- und Elektronikgerate
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